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VASCO

1.1. U¢el pFiruc¢ky
Ugelem této prirucky je poskytnout uzivateldim podrobné informace o instalaci, pouzivani a udrzbé& produktu,
pfi¢emz je tfeba vénovat zvlastni pozornost bezpe€nostnim normam.

VAROVANI
Nedodrzeni pokyni mlze vést k poskozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorSich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

VAROVANI
V4 l \ Pred instalaci a pouzivanim produktu si pozorné pieététe navod.

POZNAMKA

@ Navod uchovavejte na chranéném misté v blizkosti instalace a snadno dostupny pro pfipadné
nahlédnuti. Digitalni kopii tohoto navodu si mizete stahnout z webovych stranek vyrobce nebo
podle QR kodu zobrazeného na samotném produktu.

Kompletni navod k instalaci, pouzivani a idrzbé produktu, neustale aktualizovany v jeho obsahu, si mlzete
stahnout zaramovanim QR kédu zobrazeného na produktu pomoci fotoaparatu chytrého telefonu a nasledovanim
pfislusného odkazu.

=
— r A
) segr E¢E

O

1.2. Prezentace produktu

VASCO - Variabilni regulator rychlosti je zafizeni pro fizeni a ochranu Cerpacich systému na zakladé zmény
frekvence napajeni Cerpadla. Muze byt aplikovan na nové i staré systémy zajistujici:

* energetické a ekonomické uspory

+ zjednodus$ena instalace a niZ3i nadklady na systém
» prodlouZeni Zivotnosti hydraulického systému

» vetsi spolehlivost

VASCO - Variabilni regulator rychlosti, pfipojené k jakémukoli erpadlu na trhu, Fidi svlj provoz tak, aby udrzoval
urCitou fyzikalni veli¢inu (tlak, diferencni tlak, pratok, teplotu atd.) konstantni pfi zméné podminek pouziti. Timto
zpusobem se Cerpadlo nebo Cerpaci systém aktivuje pouze tehdy, kdyz je to potfeba, ¢imz se zabrani zbyte€nému
plytvani energii a prodlouZzi se jeho Zivotnost. Zafizeni je zaroven schopné:

» chrani motor pfed pfetizenim a chodem nasucho

» implementuje mékky start a stop (soft start a soft stop), abyste zvysili zivotnost systému a snizili absorpcni
Spicky

» poskytuji indikaci absorbovaného proudu a napajeciho napéti

* zaznamenava provozni hodiny a v zavislosti na nich chyby a zavady hlaSené systémem

+ ovladat dalSi dvé D.O.L. (Direct On Line) Cerpadla konstantni rychlosti

* pfipojit k dalSim zafizenim pro provedeni kombinované operace

Vhodné vystupni filtry, které je mozné dodat na pfani, umoZzfiuji snizit nebezpecna prepéti, kterd vznikaji ve velmi
dlouhych kabelech, a €ini tak zafizeni optimalnim i pfi ovladani ponornych ¢erpadel.




VASCO

2. Bezpeénost

2.1. Symboly

TIP
Tento symbol oznacuje TIP nebo radu.

POZNAMKA
Tento symbol oznaduje POZNAMKU nebo oznadeni nebo koncept, ktery je tfeba zddraznit.

VYSTRAHA
Tento symbol oznacuje POZOR nebo oznaceni, jehoz nerespektovani maze vést k mensim nebo
stfedné tézkym Skodam.

> @ ©

VAROVANI

Tento symbol oznaduje VAROVANI nebo oznaéeni, jehoz nedodrzeni méiZe vést k vaznému
poskozeni véci nebo osob s az smrtelnymi nasledky.

>

NEBEZPECI
Tento symbol oznaduje ELEKTRICKE NEBEZPECI nebo oznaéeni, jehoz nedodrzeni vede ke
zranéni elektrickym proudem nebo smrti.

>

2.2. Kvalifikovany personal

VAROVANI

Instalace, pouzivani a udrzba produktu jsou vyhradné uréeny pro kvalifikovany personal, ktery
absolvoval odpovidajici Skoleni.

>

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt miize vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorSich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

>

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt miize vést ke ztraté zaruky.

VAROVANI
Uchovavejte mimo dosah déti.

> B

2.3. Bezpe€nostni upozornéni

VAROVANI

Pfi instalaci a pouzivani vyrobku dodrZujte obecné bezpeénostni pfedpisy provozovanim v &istém,
suchém prostiedi, bez nebezpeénych latek a pouzivejte vhodné nastroje pro prevenci nehod
(rukavice, pfilba, bryle, boty a cokoli jiného, co je nutné).

VAROVANI
Vyrobek je vhodny pro instalaci v primyslovém prostfedi. V pfipadé instalace v obytném prostfedi se
doporucuje provést vSechna bezpecnostni opatfeni vyZadovana mistnimi pfedpisy.

>
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VAROVANI

Nevhodné pouziti vyrobku, neoriginalnich nahradnich dili nebo neopravnéné zasahy do hardwaru
a/nebo firmwaru mohou vést kromé ztraty zaruky k vaznému poskozeni véci nebo osob. Vyrobce
odmita veskerou odpovédnost za nespravné pouziti svych vyrobki.

VAROVANI
Pfed uvedenim vyrobku do provozu se ujistéte, Ze je instalace bezpe&na a v souladu s mistnimi
predpisy.

VAROVANI
Dodrzujte ustanoveni pro splnéni pozadavki EMC pro elektromagnetickou kompatibilitu.

VAROVANI

Pouzivejte kabely vhodného typu a prifezu na zakladé elektrickych charakteristik motoru, okolni
teploty a mistnich predpisu.

VAROVANI

Jakékoli zkousky izolace Ize provadét pouze pfi respektovani pokynt vyrobce. Pokud tak neucinite,
muze dojit k poskozeni jednotky (frekvenéniho ménice — FM).

VYSTRAHA

Elektrostatické vyboje mohou poskodit elektronické desky a jejich sou€asti. Proto se doporucuje
nedotykat se soucasti.

VYSTRAHA
PFi instalaci a elektrickém pfipojeni dbejte na to, aby se do zafizeni nedostala cizi télesa.

NEBEZPECI

Po celou dobu, kdy je zafizeni napajeno, bez ohledu na to, zda je provozovano nebo zlstava

v pohotovostnim reZimu (digitalni zastaveni), je uvnitf zafizeni a na vstupnich a vystupnich svorkach
napéti.

NEBEZPECI

Zarizeni, které bylo dfive v pohotovostnim stavu, by se mohlo nahle spustit po resetu alarmu nebo
zménénych podminek systému s vaZnym mechanickym a elektrickym nebezpe€im pro obsluhu,
ktera, kdyz vidéla, Ze se zafizeni zastavilo, mohla do néj zasahnout, na zatizeni nebo v systému, ve
kterém je nainstalovan.

NEBEZPECi

Odpojte zafizeni od napajeni, zkontrolujte, zda je motor zcela zastaven a poc¢kejte alespor 15 minut,
nez na FM nebo na motoru zacnete pracovat.

NEBEZPECi

Pokud je motor s permanentnim magnetem, maze byt zafizeni napajeno jeho pasivni rotaci. V tomto
pripadé se doporucuje pfed zahajenim praci na samotném zafizeni odpojit napajeni a zatéz.

NEBEZPECI
Pred pfipojenim napajeni se ujistéte, Ze je zafizeni zcela uzavieno a vSechny upevnovaci Srouby
jsou fadné utazeny. Pokud je zafizeni zapnuté, z zadného divodu neodstranujte ochranné ¢asti.

NEBEZPECi

Pred zafizenim se doporucuje instalovat vhodna ochranna zafizeni, jako je magnetotermicky spinac,
pojistky a diferencial (proudovy chranic).
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NEBEZPECI

Pred uvedenim do provozu se ujistéte, Ze zafizeni a motor(y) k nému pfipojené jsou spravné
uzemnény pomoci pfislusnych pfipojovacich svorek.

Ujistéte se, Ze uzemrovaci systém vyhovuje predpisim a pro uzemnéni zafizeni se fidte mistnimi
predpisy.

Kazdy motor musi byt vybaven vlastnim zemnicim kabelem, jehoZ délka musi byt co nejkratsi.
Neprovadéjte ziet€zena zemni spojeni.

Svodové proudy mohou prekroéit 3,5 mA. V pfipadé potrfeby se doporucuje pouzit zesilené
uzemnéni.

VYSTRAHA

Bé&hem provozu zafizeni mohou nékteré povrchy dosahnout vysokych teplot, které pfi kontaktu
s pokozkou mohou zpusobit popaleniny. Pfi dotyku zafizeni se doporucuje byt velmi opatrny!
Vyhnéte se kontaktu s hoflavymi produkty.

VAROVANI
Mezi frekvenéni méni¢ (FM) a motor nevkladejte zadné preruSovaci nebo vyménné zafrizeni.
Zastaveni nebo prepnuti za chodu motoru mize zpusobit vazné poskozeni zafizeni.

VAROVANI
Neprovadéjte izolaéni testy na motoru nebo na napajecim kabelu, aniz byste je nejprve odpojili od
zafizeni.

2.4. Akusticka emise
Akusticka emise zafizeni:
<65 dB ve vzdalenosti 1 metr s chladicimi ventilatory na maximaini otacky.

2.5. Certifikace

Produkt ma nasledujici certifikace:
 CE

3. Udrzba

3.1. Udrzba

A\
A\
A\

VAROVANI
Pfed provadénim jakékoli prace na zafizeni si pozorné prectéte tuto kapitolu Bezpecnost [2].

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muze vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorsich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muze vést ke ztraté zaruky.

Zaftizeni vyZaduje nasledujici udrzbu:

Zkontrolujte, zda je FM spravneé chlazen, zda funguji ventilatory a zda jsou chladici plochy cisté Kazdych 6 mésicl nebo za pfitomnosti

Zasah Casovy usek

teplotniho alarmu

Zkontrolujte alarmy Kazdych 12 mésicl
Zkontrolujte spravné dotazeni napajecich svorek Kazdych 12 mésicl
Ovéreni zachovani stupné kryti (vniknuti prachu nebo vody) kontrolou dotazeni Sroubl Kazdych 12 mésicl

mechanickych uzavérl, kontrolou t&snéni, kontrolou kabelovych prichodek.

8
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TIP
@ Pro vice informaci kontaktujte prodejce nebo technickou podporu na service@nastec.eu nebo
otevienim tiketu podpory na portalu service.nastec.eu

3.2. Zaruka

Nastec garantuje, Zze produkty doprovazené touto zarukou neobsahuji vady materialu nebo zpracovani.
Spole¢nost ma pravo zkontrolovat jakykoli produkt vraceny v ramci zaruky a potvrdit, Ze produkt obsahuje vadu
materialu nebo zpracovani. Spole¢nost ma vyhradni pravo rozhodnout, zda opravi nebo vyméni vadné zafizeni,
dily nebo komponenty. Aby mél kupujici narok na zaruku, musi vratit produkt na misto nakupu. V souladu s
podminkami uvedenymi nize se spole¢nost zavazuje opravit nebo vymeénit jakoukoli ¢ast tohoto vyrobku, ktera ma
vady materialu nebo zpracovani. Spole¢nost bude hodnotit produkty v zaruce po dobu 24 mésicli od data instalace
(pouze v pFipadé registrace vyrobku), nejdéle véak 36 mésic(i od data vystaveni faktury. Spoleénost v ZADNEM
PRIPADE neodpovida za zadné dalsi naklady vzniklé zakaznikovi pfi demontazi a/nebo upevnéni jakéhokoli
vyrobku, jeho ¢asti nebo soudasti. Spole€nost si vyhrazuje pravo ménit nebo vylepSovat své vyrobky nebo jejich
&asti, aniz by byla povinna takovou zmé&nu nebo vylep$eni poskytnout u dfive prodanych vyrobkd. TATO ZARUKA
SE NEVZTAHUJE na produkty poSkozené pfirodnimi vlivy, v€etné blesku, b&éZnym opotfebenim, b&Znymi
servisnimi sluzbami nebo jakymikoli jinymi podminkami, které jsou mimo dosah Spole¢nost nemuze ovlivnit. TATO
ZARUKA ZANIKA, pokud nastane néktera z nasledujicich podminek:

e Vyrobek se pouziva k jinym uc¢ellim, nez pro které byl navrzen a vyroben.
e Vyrobek nebyl nainstalovan v souladu s platnymi pfedpisy a nafizenimi.
e Produkt nebyl instalovan kvalifikovanym personalem.

e Vyrobek byl poskozen v dusledku nedbalosti, zneuzZiti, nespravného pouziti, manipulace, Gpravy,
nespravné instalace, provozu, udrzby a skladovani.

Pokud chce zakaznik uplatnit zaruéni reklamaci, je nutné:
o Vyplnte reklamaci na portalu https://service.nastec.eu/en/troubleshooting
o Vyckejte na vysledek od sluzby technické podpory Nastec. Vysledek mize byt nasledujici:
1. Absence zaruky na zakladé obdrzenych informaci. Nabidka na opravu nebo nahradni dily maze byt
vypracovana na vyzadani.
2. Zaruka rozSifena na zakladé obdrzenych informaci. Nastec rozhodne, zda bude vyrobek vyménén v
ramci zaruky. Nastec si vSak vyhrazuje pravo na kontrolu vyrobku.

3. Pro stanoveni potencialni zaruky je tfeba vyrobek obdrZet od vyrobce. Po analyze vraceného vyrobku
spole¢nost Nastec zjisti nezpochybnitelnou existenci nebo neexistenci zaruénich podminek tim, Ze
poskytne podrobnou zpravu o zji§téném poskozeni a jeho plivodu. Pokud se vztahuje zaruka, Nastec
zafizeni opravi Spole¢nost Nastec je ochotna vyrobek na zakladé nabidky renovovat. V pfipadé
neexistence zaruky spole€nost Nastec nabidne opravu a/nebo renovaci zafizeni. Po 60 dnech od
nabidky, pokud od kupujiciho neobdrzi odpovéd, Nastec na zakladé upozornéni sesrotuje produkt.
Nastec nepokryva zadné zaruky poskytnuté kupujicim tfetim stranam bez jeho pfedchoziho souhlasu.

3.3. Registrace produktu

Registraci vyrobku na portalu service.nastec.eu je mozné aktivovat zaruku vyrobce platnou po dobu 24
mésicl od data registrace az do maximalné 36 mésicl od data vyroby, v souladu se zaru¢nimi
podminkami. Registrace musi byt dokon¢ena do jednoho mésice od data instalace vyrobku.

Zaruka je poskytovana prostfednictvim distribu¢niho fetézce. Je proto nutné uvést oficialniho distributora
nebo dovozce, u kterého byl vyrobek zakoupen. Pfipadné muze distributor zaregistrovat vyrobek na
jméno zakaznika.

3.4. Nahradni dily

Vyrobce dodava k zafizeni nahradni dily. Pro vice informaci kontaktujte svého prodejce.

f VAROVANI
Doporucuje se pouzivat pouze originalni nahradni dily.

f VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muze vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorsich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

f VAROVANI
Nedodrzeni pokynt miize vést ke ztraté zaruky.
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3.5. Demontaz a oprava
V pfipadé, ze je nutné zafizeni rozebrat a opravit, dodrzujte bezpeénostni opatreni.

VAROVANI

A Instalace, pouzivani a udrzba produktu jsou vyhradné uréeny pro kvalifikovany personal, ktery
absolvoval odpovidajici Skoleni. Jakékoli pouziti nekvalifikovanym personalem musi byt provadéno se
souhlasem, odpovédnosti a pfisnym dohledem nekvalifikovaného personalu.

f VAROVANI
Nedodrzeni pokyn muze vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kierém je instalovan, a v nejhorsich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

f VAROVANI
Nedodrzeni pokynll mize vést ke ztraté zaruky.

TIP
@ Pro vice informaci kontaktujte prodejce nebo technickou podporu na service@nastec.eu nebo
otevienim tiketu podpory na portalu service.nastec.eu

hi¢

3.6. Likvidace

Zafizeni oznacena timto symbolem nelze vyhodit do komunalniho odpadu, ale musi byt zlikvidovana v pfislusnych
sbérnych stfediscich. Doporuéuje se kontaktovat sbérna stfediska odpadnich elektrickych a elektronickych zafizeni
(WEEE) v dané oblasti. Vyrobek, pokud neni spravné zlikvidovan, mize mit potencialni Skodlivé ucinky na Zivotni
prostfedi a lidské zdravi kvUli ur¢itym latkdm v ném pfitomnym. Nelegalni nebo nespravna likvidace produktu ma
za nasledek pfisné spravni a/nebo trestné pravni sankce.

4. Doprava a skladovani

4.1. Doprava

Béhem prepravy nevystavujte vyrobek silnym otfesum nebo extrémnim klimatickym podminkam. Obal musi zUstat
suchy a pfi teploté mezi -20 °C (-4 °F) a +70 °C (+158 °F). Bali¢ky neskladejte na sebe, aniz byste si pfedem ovéfili
proveditelnost u vyrobce.

TIP
@ Na obalu je vhodné vzdy uvést oznageni KREHKE

4.2. Kontrola pfi dodani

P¥i pfevzeti produktu zkontrolujte:

* neporusenost obalu
* integritu obsahu
+ pfitomnost vSech komponentu

V pfipadé problemu ihned informujte dopravce.

VAROVANI
Vyrobce odmita veskerou odpovédnost za posSkozeni vyrobku v disledku prepravy
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4.3. Manipulace

S vyrobkem je nutné manipulovat nebo pouzivat vhodné zvedaci zafizeni s ohledem na jeho hmotnost a platné
pfedpisy.

V pfipadé potfeby pouzijte nafadi uréené k manipulaci (jefaby, lana, voziky) s vyuzitim zvedacich bodu, které jsou
soucasti vyrobku.

PFi manipulaci se doporuduje:

* zachazet opatrné

+ drzte se dal od zavéSenych bfemen

+ vzdy pouzivejte bezpe€nostni ochranu

» davejte pozor, abyste neposkodili elektrické kabely

Nemanipulujte s vyrobkem za pouziti elektrickych kabell jako prostfedku ke zvedani.

VAROVANI
Nedodrzeni pokyni mize vést k poskozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorSich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

4.4. Skladovani

Vyrobek musi byt skladovan v obalu na suchém misté, beze zmén vihkosti a teploty a chranén pfed mechanickymi
(vaha, vibrace), tepelnymi a chemickymi vlivy.

Teplota skladovaciho prostfedi musi byt mezi -20 °C (-4 °F) a 70 °C (+158 °F) s maximalni relativni vihkosti 85 %
(bez kondenzace).

V pfipadé, Ze vyrobek zlistane na skladé déle nez 24 mésicl od data vyroby uvedeného na obalu, je nutné
minimalné jednou za 12 mésicl zkontrolovat mechanickou neporusenost jeho dili a zajistit mu pfivod elektrické
energie.

Pokud je produkt po pouziti vracen do skladu, je vhodné kontaktovat vyrobce pro dalSi informace o skladovani.

5. Technické parametry

5.1. Nazev
VABCD - EFGH

V: Nazev

A: Jmenovité napéti AC (2 = 1x230 VAC, 3 = 3x230 VAC, 4 = 3x400 VAC)

BCD: Jmenovity vystupni proud

EF: Kod pfizpusobeni (01 = standardni provedeni)

G: Montazni sada soucasti baleni (0 = neni, 1 = motor, 2 = sténa, 3 = motor + sténa)
H: Snimac tlaku soucasti baleni (0 = neni, 1 = snimac tlaku 0-16 bar)

5.2. Technicka data

Elektrické specifikace podle modelu:

i’ Maximalni Maximalni e NP
= 0,
[ V vstup +/- 15% Max V vystup vettmfipmers) s prerl Typlck)I((motor P2 'ly!ammilr; velikost
[VAC] [VAC] I TA] out [A] L] e P

1xVin 9 1,1
V209 1x 230 15 95 1

3 x Vin 7 1,5

1x Vin 9 1,1
V214 1x 230 20 95 1

3xVin 11 3
V218 1x 230 3xVin 38 18 4 95 2
V225 1x 230 3xVin 53 25 55 95 2
V306 3x230 3xVin 54 6 11 97 1
V309 3x230 3xVin 8 9 2,2 97 1
V314 3x230 3xVin 13,5 14 3 97 2
V318 3x230 3xVin 17,5 18 4 97 2
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V325 3x 230 3xVin 24 25 55 97 2
V330 3x 230 3xVin 29 30 7,5 97 2
V338 3x230 3xVin 42 38 9,2 98 3
V348 3x230 3xVin 52 48 11 98 3
V365 3x230 3xVin 68 65 15 98 3
V375 3x230 3xVin 78 75 18,5 98 3
V385 3x230 3xVin 88 85 22 98 3
V3118 3x230 3xVin 120 118 30 98 3
V3158 3x230 3xVin 160 158 37 98 4
V3185 3x230 3xVin 190 185 45 98 4
V3215 3x230 3xVin 220 215 55 98 4
V3268 3x230 3xVin 270 268 75 98 4
V406 3 x 380 - 460 3xVin 54 6 2,2 97 1
V409 3 x 380 - 460 3xVin 8 9 4 97 1
V414 3 x 380 - 460 3xVin 13,5 14 55 97 2
V418 3 x 380 - 460 3xVin 17,5 18 7,5 97 2
V425 3 x 380 - 460 3xVin 24 25 11 97 2
V430 3 x 380 - 460 3xVin 29 30 15 97 2
V438 3 x 380 - 460 3xVin 42 38 18,5 98 3
V448 3 x 380 - 460 3xVin 52 48 22 98 3
V465 3 x 380 - 460 3xVin 68 65 30 98 3
V475 3 x 380 - 460 3xVin 78 75 37 98 3
V485 3 x 380 - 460 3xVin 88 85 45 98 3
V4118 3 x 380 - 460 3xVin 120 118 55 98 3
V4158 3 x 380 - 460 3xVin 160 158 75 98 4
V4185 3 x 380 - 460 3xVin 190 185 90 98 4
V4215 3 x 380 - 460 3xVin 220 215 110 98 4
V4268 3 x 380 - 460 3xVin 270 268 132 98 4

Obecné elektrické specifikace:

Frekvence sitového napajeni 50 - 60 Hz (+/- 2%)
Odchylka napéti mezi fazemi napajeni +/- 2%

Maximalni vystupni frekvence 300 Hz

Shoda EMC EN61800-3 C2
Trida energetické ucinnosti (podle EN61800-9-2) IE2

Specifikace prostiedi:

Relativni vlhkost provozniho prostfedi

5 - 95 % nekondenzuijici

Teplota pracovniho prostredi

-10 °C (14 °F) a2 60 °C (140 °F)

Maximalni pracovni teplota okoli pfi jmenovitém zatizeni

Snizeni vykonu pfi zvySeni o 1°C nad maximaini teplotu

40 °C (104 °F)
-2,5 % kazdy °C (-1,4 % kazdy °F)

Maximalni nadmotské vySka pfi jmenovitém zatizeni

1000 m (3280 ft)

Snizeni vykonu za maximalni nadmorskou vySkou

Mechanické specifikace:

- 1 % kazdych 100 m (328 stop)

Stuperi kryti

IP55 (NEMA 4)
IP54 (NEMA 12) velikost 3 & 4

Odolnost proti vibracim

VAROVANI

EN60068-2-6:2008, EN60068-2-27:2009, EN60068-2-64:2008,

Chrante zafizeni pfed pfimym slune¢nim zafenim a atmosférickymi vlivy.
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5.3. Rozméry a hmotnosti

VASCO
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9
40
80
5.4. Napajeci kabel
Kabelova Utahovaci Pramér kabelu Velikost Velikost Velikost V3118, V4118 Velikost V3215, V3268,
pruchodka moment [mm]
[Nm] 1 2 3 V4215, V4268
M12 15 3,57 3 9 9 9 9
M16 3 5-10 4
M20 6 7-13 2
M25 8 10-17 2
M40 13 19 -28 2
M50 15 27-35 2
M63 16 34 -45 2
M75 30 58 — 68 2
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6. Mechanicka instalace

VAROVANI
Nez budete pokracovat, prectéte si pozorné kapitolu o bezpeénosti.

6.1. Instala€ni prostredi

f VAROVANI
PFisné dodrzujte environmentalni specifikace uvedené v technickych udajich produktu.

VAROVANI

A Neinstalujte zafizeni v prostfedi s nebezpec¢im vybuchu, zaplaveni a v prostfedi s vyskytem hoflavych
kapalin nebo pevnych latek. Zajistéte dostateéné vétrani mistnosti.
PFi vybéru nejvhodnéjSiho mista instalace se fidte mistnimi predpisy.

VAROVANI

A Stupen kryti zafizeni je zajistén pouze tehdy, jsou-li na konci instalace Srouby krytu a kabelové
priichodky dostateéné dotazeny. Uzaviete otvory nepouzitych kabelovych prichodek prislusnymi
zatkami.
Chrarite zafizeni pfed pfimym vystavenim atmosférickym vlivim a slune¢nimu zareni.
Nenechavejte zafizeni nainstalované bez krytu nebo s neuzavrenymi kabelovymi prichodkami,
i kdyZ neni pfipojeno k napajeni. Vniknuti prachu, vody nebo vihkosti mlize zafizeni nenavratné
poskodit.

VAROVANI

A Pro zajisténi kontinuity provozu je zafizeni schopno postupné a automaticky snizovat svij vykon pred
zastavenim z ddvodu prehrati. DelSi provoz nad jmenovitou teplotu vSak vede ke snizeni zivotnosti
samotného zafizeni.

6.2. Chlazeni

Zafizeni je chlazeno pfedevsim nucenou cirkulaci vzduchu skrz chladic.

Ke ochlazeni zafizeni vyuziva kromé chladiCe i zbyvajici plochy, ze kterych je slozeno. P¥i instalaci je tedy nutné
zajistit dostate¢ny prostor kolem zafizeni.

Zejména saci strana a vytlacna strana chladi¢e musi mit od ostatnich povrch( alespori nasledujici vzdalenosti:

e 150 mm pro proud do 18 A
* 200 mm pro proud do 30 A
* 250 mm pro proud do 118 A
* 300 mm pro proud do 268 A

Na ostatnich stranach se doporucuje zachovat minimaini vzdalenost 100 mm, aby bylo umoznéno chlazeni
a usnadnéna instalace a udrzba.

Béhem provozu se povrchy zafizeni mohou zahfat natolik, ze mohou zpUsobit popaleniny.
Nedotykejte se.

V pfipadé instalace uvnitf rozvadéci je nutné zarudit odpovidajici proudéni vzduchu pro odvod tepla ze vSech
komponentt uvnitf rozvadéce. Teplo uvolnéné zafizenim Ize vypocitat z jeho Gcinnosti pfemény.

f VAROVANI
Neumistujte prvky generujici teplo (vystupni filtry) na saci stranu zafizeni. Jinak mize dojit k
nebezpecnému prehrati.
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6.3. Instalace ventilatoru motoru
Zarizeni se instaluje na kryt ventilatoru motoru a upevriuje se pomoci ¢tyf hacka dodavanych v pfislusné sadé motoru.

f VAROVANI
Pfi instalaci zafizeni na kryt ventilatoru motoru je chlazeni zajisténo ventilatorem motoru. Je proto
nutné demontovat ventilatory pouzivané pro nasténnou instalaci.

f VAROVANI
Instalace na kryt ventilatoru motoru je mozna pouze u motorli vybavenych kovovym krytem ventilatoru
priSroubovanym k motoru spiSe nez k nému pfipojenym.

Sada motoru pro zarizeni velikosti 1
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Sada obsahuje:

e C. 4 svorniky M5, matice a podlozky.

e Zadné 4 hacky pro upevnéni ke krytu ventilatoru motoru.
o Dopravni krouzek €. 1.

POZNAMKA

Dopravni prstenec umoZziuje optimalni chlazeni zrychlenim proudéni vzduchu v oblasti chladi¢e, kde
jsou instalovany vykonové elektronické komponenty
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Sada motoru pro zarizeni velikosti 2

P
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Sada obsahuje:

o . 4 Srouby M5x50.

e Zadné 4 hacky pro upevnéni ke krytu ventilatoru motoru.
e Zadny centrovaci kolik na krytu ventilatoru motoru.

6.4. Sestava na strané motoru B35

Tento typ montaze je mozny pouze u motord IEC ve verzi B35 (s pfirubou motoru a patkami) s pouzitim
pfislusné sady motoru.

Chlazeni zafizeni zajistuje ventilani systém samotného zafizeni.
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Obrazek 1. Sada motoru pro zafrizeni velikosti 3
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Sada motoru obsahuje:

e Pfiruba adaptéru &. 1 pro motory MEC160,180,200,225.
e C. 4 Srouby M8.
e C. 4 $rouby M10, matice a podlozky.
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6.5. Instalace na zed’
Zarizeni se instaluje na sténu a je chlazeno ventilacnim systémem dodavanym ve specialni nasténné
sadé.

Nasténna sada pro zarizeni velikosti 1

160

A
A )

|
=)
@
o

or T | |
Cog [T

A a4

S

Sada obsahuje:

e Ventilator €. 1 230 VAC (V209, V214) nebo 12 VDC V306, V309, V406, V409).
o Srouby pro upevnéni ventilatoru.

e Ochranna mfizka €. 1.

o Srouby pro upevnéni podpéry na sténu.

Nasténna sada pro zarizeni velikosti 2
134.6

234

Sada obsahuje:

e C.212VDC ventilatory. Abyste zajistili spravné ochlazeni jednotky, dodrzujte pfi montazi ventilatorts smér
proudéni uvedeny na obrazku.

o Kryt ventilatoru €. 1

e Srouby &. 2 pro upevnéni krytu ventilatoru k chladigi.

o (. 2 nasténné drzaky s pfislusnou Sablonou.

e Z&dné 4 Srouby M5 pro upevnéni zafizeni ke konzolam.
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Nasténna sada pro zarizeni velikosti 3
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Nasténna sada pro zarizeni velikosti 4
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7. Elektricka instalace

VAROVANI
Nez budete pokracovat, prectéte si pozorné kapitolu o bezpeénosti.

7.1. Uzemnéni

NEBEZPECI

Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, Ze zafizeni a motor(y) k nému pfipojené jsou spravné
uzemnény pomoci pfislusnych pfipojovacich svorek.

Ujistéte se, ze uzemnovaci systém vyhovuje pfedpisiim a pro uzemnéni zafizeni se fidte mistnimi
predpisy.

Kazdy motor musi byt vybaven vlastnim zemnicim kabelem, jehoz délka musi byt co nejkratsi.
Neprovadéjte zietézena zemni spojeni.

Svodoveé proudy mohou prekrogit 3,5 mA. V pfipadé potieby se doporucuje pouzit zesilené
uzemnéni.

Pro zemnici kabely pouzijte nasledujici minimalni velikosti prirez(:

« prdfez rovny priifezu napajeciho kabelu do 16 mm?2. (6 AWG)
+ prafez rovny 16 mm2 (6 AWG) na Usek napajeciho kabelu mezi 16 mm?2 (6 AWG) a 35 mm? (1 AWG).
« prafez rovny poloviné prafezu napajeciho kabelu pro jeho prafez vétsi nez 35 mm?2 (1 AWG).

7.2. Ochranna zarizeni

NEBEZPECI
Pfed zafizenim se doporucuje instalovat vhodna ochranna zafizeni, jako je jisti€, pojistky a proudovy
chranic.
Pojistky a spinace.
Ochranné zafizeni je schopno chranit motor pfed pfetiZzenim digitalnim fizenim absorbovaného proudu ve vztahu k
nastavenému jmenovitému proudu.
Neni nutné instalovat Zadné ochranné zafizeni proti pfetizeni mezi frekvenéni méni¢ a motor.

Na druhou stranu je nutné pfed zafizeni instalovat nadproudové a zkratové ochrany jako jsou pojistky a jistice. Ty
zasahuji v pfipadé poruchy sougasti uvniti produktu.

Doporuceny spina¢

Napajeci napéti Typ Doporucena pojistka gC ABB MCB S200
1 x 230 VAC V209 20 ABB MCB S201-C20
1 x 230 VAC V214 25 ABB MCB S201-C25
1 x 230 VAC V218 40 ABB MCB S201-C40
1 x 230 VAC V225 63 ABB MCB S201-C63
3x 230 VAC V306 10 ABB MCB S203-C10
3 x 230 VAC V309 16 ABB MCB S203-C16
3 x 230 VAC V314 20 ABB MCB S203-C20
3 x 230 VAC V318 25 ABB MCB S203-C25
3 x 230 VAC V325 30 ABB MCB S203-C32
3 x 230 VAC V330 35 ABB MCB S203-C40
3 x 230 VAC V338 50 ABB MCB S203-C50
3 x 230 VAC V348 63 ABB MCB S203-C63
3x230 VAC V365 80 ABB MCB S$203-C80
3x 230 VAC V375 100 ABB MCB S203-C100
3x230 VAC V385 100 ABB MCB S$203-C100
3x 230 VAC V3118 160 SACE FORMULA 160
3x 230 VAC V3158 200 SACE FORMULA 200
3x 230 VAC V3185 200 SACE FORMULA 200
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Doporuceny spina¢

Napajeci napéti Typ Doporucena pojistka gC ABB MCB S200

3 x 230 VAC V3215 250 SACE FORMULA 250

3x 230 VAC V3268 315 SACE FORMULA 320
3x 380 - 460 VAC V406 10 ABB MCB S203-C10
3 x 380 - 460 VAC V409 16 ABB MCB $203-C16
3x 380 - 460 VAC V414 20 ABB MCB S203-C20
3x 380 - 460 VAC V418 25 ABB MCB S203-C25
3 x 380 - 460 VAC V425 30 ABB MCB $203-C32
3 x 380 - 460 VAC V430 35 ABB MCB S203-C40
3x 380 - 460 VAC V438 50 ABB MCB $203-C50
3 x 380 - 460 VAC V448 63 ABB MCB $203-C63
3x 380 - 460 VAC V465 80 ABB MCB S203-C80
3x380 - 460 VAC V475 100 ABB MCB S$203-C100
3x 380 -460 VAC V485 100 ABB MCB S203-C100
3x 380 - 460 VAC V4118 160 SACE FORMULA 160
3x380 - 460 VAC V4158 200 SACE FORMULA 200
3 x 380 - 460 VAC V4185 200 SACE FORMULA 200
3 x 380 - 460 VAC V4215 250 SACE FORMULA 250
3x 380 -460 VAC V4268 315 SACE FORMULA 320

Zarizeni na zbytkovy proud (RCD)

Pro frekvenéni ménice s jednofazovym napajenim se doporucuje pouzivat RCD zafizeni citlivé na stfidavy proud jak
sinusového, tak pulzniho typu. Uvedena zafizeni jsou v pofadi podle priority:

+ typ F, oznageny symboly schopné detekovat i vysokofrekvenéni proudy az do 1 kHz.

* typ A-APR, oznacené symboly charakterizované mirnym zpozdénim v zasahu.

* typ A, oznaceny symboly

Pro frekvenéni ménice s tfifazovym napajenim se doporucuje pouzivat RCD zafizeni citlivé na stfidavy i
stejnosmérny proud. Uvedena zafizeni jsou:

* typ B, oznaceny symboly e iE==
7.3. Propojovaci kabely
VAROVANI

Pripojovaci kabely musi odpovidat mistnim pfedpistim, mit odpovidajici prifez a splfiovat pozadavky
na napéti, proud a teplotu.

7.3.1. Napajeci kabely

i vnsntau);nmi::rllzgl:eﬁzs vx::::?iarlur:kpar;::s Utahovaci moment kabelu UtahoYaf:i moment
uzemnénim uzemnénim 3] CCTTIE]D G

V209 3x2,5mm2 4 x 2,5 mm2 1 1

V214 3x2,5mm2 4x2,5mm2 1 1

V218 3 X6 mm2 4 x 6 mm2 1 3

V225 3 X 6 mm2 4 x 6 mm2 1,5 3

V306 4x2,5mm2 4x2,5mm2 1 1

V309 4 x 2,5 mm2 4 x 2,5 mm2 1 1

V314 4 x 6 mm2 4 x 6 mm2 1 3

V318 4 x 6 mm2 4 x 6 mm2 1 3

V325 4 X 6 mm2 4 X 6 mm2 1,5 3

V330 4 X 6 mm2 4 X 6 mm2 1,5 3

V338 4 x 16 mm2 4 x 16 mm2 3 3

V348 4 x 16 mm2 4 x 16 mm2 3 3

V365 4 x 35 mm2 4 x 35 mm2 4 4

V375 4 x 35 mm2 4 x 35 mm2 4 4

V385 4 x 35 mm2 4 x 35 mm2 4 4
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V3118 4 x 35 mm2 4 x 35 mm2 4 4
V3158 4 x 50 mm2 4 x 50 mm2 20 20
V3185 4 x 50 mm2 4 x 50 mm2 20 20
V3215 4 x 95 mm2 4 x 95 mm2 20 20
V3268 4 x 95 mm2 4 x 95 mm2 20 20
V406 4x25mm2 4x25mm2 1 1
V409 4x25mm2 4x25mm2 1 1
V414 4 x 6 mm2 4 x 6 mm2 1 3
V418 4 x 6 mm2 4 x 6 mm2 1 3
V425 4 X 6 mm2 4 X 6 mm2 1,5 3
V430 4 X 6 mm2 4 X 6 mm2 1,5 3
V438 4 x 16 mm2 4 x 16 mm2 3 3
V448 4 x 16 mm2 4 x 16 mm2 3 3
V465 4 x 35 mm2 4 x 35 mm2 4 4
V475 4 x 35 mm2 4 x 35 mm2 4 4
V485 4 x 35 mm2 4 x 35 mm2 4 4
V4118 4 x 35 mm2 4 x 35 mm2 4 4
V4158 4 x 50 mm2 4 x 50 mm2 20 20
V4185 4 x 50 mm2 4 x 50 mm2 20 20
V4215 4 x 95 mm2 4 x 95 mm2 20 20
V4268 4 x 95 mm2 4 x 95 mm2 20 20

é VAROVANI
Pouzijte nestinény kabel pro vstupni kabely a stinény kabel pro vystupni kabely.
f VAROVANI
VZdy pouzivejte kabely se specidlnimi kabelovymi oky, ktera mohou byt dodany s vyrobkem.

f VAROVANI
Pro délky motorového kabelu vétsi nez 5 metrli se doporucuje pouziti specialnich vystupnich filtrd,
které jsou k dispozici na vyzadani.

7.3.2. Ovladaci kabely

Typ Maximalni prarez ovladacich kabelt Utahovaci moment [Nm]

Ovladaci terminaly vSech

2
modelt 1 mm 0.5

f VAROVANI
Pro ovladaci kabely pouZijte stinény kabel.

f VAROVANI
Vzdy pouzivejte kabely se specialnimi kabelovymi oky, ktera mohou byt dodany s vyrobkem.

7.4. Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Zarizeni splfuje pozadavky na elektromagnetickou kompatibilitu dle normy EN61800-3.

Aby vSak byla zajisténa elektromagneticka kompatibilita systému, ve kterém je instalovan, je nutné:
» pouzivejte co nejkratsi zemnici kabely.

» pouzivejte co nejkratsi stinéné kabely motoru se stinénim pfipojenym na obou koncich.

* pouzivejte stinéné signalni kabely se stinénim pfipojenym pouze na jednom konci.

VAROVANI
Signalni kabely, kabely motoru a napajeci kabely instalujte oddélené od sebe ve vzdalenosti alespori
30 cm. Pokud se signalové kabely musi stykat se silovymi kabely, kfiZzte je kolmo.
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VAROVANI

Je mozné odstranit pfipojeni filtracnich kondenzatord Cy k zemi odstranénim Sroubd oznacenych
symbolem EMC. Timto zpusobem se snizi zemni svodové proudy zpusobené filtrem, ale ztrati se
vlastni EMC kompatibilita zafizeni, ktera musi byt proto zaruc¢ena externé jinym zptsobem.

7.5. Elektrické zapojeni

7.5.1. Pripojeni napajeni

V209, V214
/ W o Y s Y s UYWAY o SN o SR S | \
°) e
qd P
q )
0 — [P
= oo
qll = 2|1 F
0 D
d )
A | MO0 OO0 000 010 O | |||
d ElEEIs aeIcie ’
L1 & L2 F1F2 [T
i L LINEG) FAN MOTOR )
o)
& >
—
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1/L 35 Vidlice na Sroub M4
Vedeni - - | A |
L2/N 35 Vidlice na Sroub M4 I l
LINE PED 35 Vidlice na $roub M4
U % Vidlice na Sroub M4
\Y 35 Vidlice na Sroub M4
Motor w % Vidlice na $roub M4
MOTOR PE@ 35 Vidlice na $roub M4
POZNAMKA

P¥i pfipojovani jednofazového motoru PSC (pevné zasunuty kondenzator) pfipojte start k fazi U a
spole¢ny k fazi V, fazi W ponechte nezapojenou.

POZNAMKA
Svorka FAN: F1, F2 napaji pomocny ventilator 230 VAC, ktery je soucasti nasténné sady.
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V218, V225
(® ®
||
[ ] 20
= E
= =
[-F-I-r1)
00 00T M 0T
LINE
bl V]
e@@ #
2
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1L 50 Vidlice na Sroub M4 A
Vedeni
L2IN 50 Vidlice na $roub M4 —————
LINE P.E @ 100 Ocko pro $roub M4
50
] Vidlice na Sroub M4
Motor v 50 Vidlice na Sroub M4
MOTOR W 50 Vidlice na Sroub M4
PE D 100 Ogko pro $roub M4

POZNAMKA
Svorka VENT: -, + napaji 12 V stejnosmérné pomocné ventilatory dodavané v nasténné sadeé.
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L LINE MOTOR FAN
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V306, V309, V406, V409
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 50 Vidlice na Sroub M4 A
Vedeni — -
L2 50 Vidlice na Sroub M4 |—|
LINE L3 50
PE@ 50 Vidlice na droub M4
U 50 Vidlice na Sroub M4
Motor 50
\ Vidlice na Sroub M4
MOTOR Wi 50 Vidlice na Sroub M4
PE @ 50 Vidlice na $roub M4

POZNAMKA
Svorka FAN: F +, F- napaji 12 V stejnosmérny pomocny ventilator, ktery je sou¢asti nasténné sady.
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V314, V318, V414, V418

@ ”ui- VDC = @\

BR +

=
[ i

ooooo

A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 50 Vidlice na Sroub M4
Vedeni _— A
L2 50 Vidlice na $roub M4 |—|
LINE L3 50
PE @ 100 O&ko pro droub M4
U 50 Vidlice na Sroub M4
Motor 50
\ Vidlice na Sroub M4
MOTOR
Wi 50 Vidlice na Sroub M4
PED 100 O&ko pro droub M4

POZNAMKA
Svorka VENT: -, + napdji 12 V stejnosmérné pomocné ventilatory dodavané v nasténné sadeé.
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V325, V330, V425, V430

[ |
|
- oo
=
- [2222] X
B 2.0
D0 I I OOOoiomog wt

NQeseo O

A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 50
Vedeni
L2 50 | A
LINE L3 50
PE @ 100 Ocko pro Sroub M4
50
U
Motor v 50
MOTOR W 50
PE@ 100 Ocko pro Sroub M4

POZNAMKA
Svorka VENT: -, + napaji 12 V stejnosmérné pomocné ventilatory dodavané v nasténné sadé.
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V338, V348, V365, V375, V385, V318, V438, V448, V465, V475, V485, V4118

® ®
® ® i
— {lo| L1 L2 L3
® ®
00 2, | a
Oj1010
1 T
o L1 L2 L3 ®
L
olole LINE
e
LINE MOTOR
[} ]
fry () @0 o
 —  —
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 140
Vedeni
L2 140 f A
LINE L3 140
PED 140
140
U
Motor Y 140
MOTOR W 140
PE D 140
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V3158, V3185, V3215, V3268, V4158, V4185, V4215, V4268

@) @)
® ®
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00 g% )
)
- . F) L1 L2
= & -
o G} Q j
[® L1 T @] ] ’77
o]
o s}
LINE MOTOR
LINE MOTOR
Q Q
o o
[e] Q
|- 7 L1 T
2 f | I I ! T@ﬂ ! I I ‘ J @ @
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 360 Oc¢ko pro Sroub M10 A
Vedeni L2 360 Ogko pro &roub M10 } |
LINE L3 360 Ocko pro Sroub M10
PE @ 360 O&ko pro droub M10
U 360 Oc¢ko pro Sroub M10
Motor v 360 Ocko pro droub M10
w 360 Oc¢ko pro $roub M10
MOTOR
PE D 360 Ocko pro droub M10




7.5.2. Kontrolni pripojeni
Ovladaci deska je spole¢na pro vSechny modely.

VASCO

MODBUS
S2+
s2-
G  ——
COMBO
Is1+ | g g @
S1- - —
c [ | S O] < S Ol <
— o & e
DISPLAY O & [©lf oy
< <
N4 SEL  AN3 SEL
DOL 2 DOL 1 ALARM STATUS
= = 3
- 6] D 3 oo =
NO4 COM4 NC4 NO3 COM3 NC3 NO2 COM2 NC2 NO1 COMT NC1 2822733352222
typ Funkce Funkénost Komentare
AN1 4-20 mA Snimac¢/Senzor 1 -
AN2 4-20 mA Snimac¢/Senzor 2 -
/Analogové vstupy AN3 gig \n;'A Externi nastavena hodnota E% r;flg;(r)?lzljtelne jako 4-20 mA nebo 0-10 V
AN4 4-20 mA Externi frekvence Konfigurovatelné jako 4-20 mA nebo 0-10 V
0-10 V Externi nastavena hodnota 2 pfes spojku.
+ NPT P - T
Zdroj energie 1V 15vDC, max100mA  Napajeni pro analogové vstupy 4-20 mA Cﬁﬁg;f"’e’te Jako napajeci zdroj pro digitalni
+ PN P - T
Zdroj energie 1ov 10 VDC, max 3 mA Napajeni pro analogoveé vstupy 0-10 V \l;l;s;;'zwejte Jako napajeci zdroj pro digitalni
Signal GND ov Izolovany Signal GND pro analogové a digitalni vstupy -
IN1 Aktivni nizka Start a stop motoru Programov?tevlne ja'kO r\ormalne oteviené
nebo normalné zaviené.
IN2 Start a stop motoru - o .
Aktivni nizka Pfepinani nastavené hodnoty 1 a 2 Programov’atevlne ja'ko [‘lormalne oteviene
LTS . nebo normalné zaviené.
Pfepinani pracovni frekvence 1 a 2
Digitalni vstupy IN3 AKtivii nizka Start a stop motoru Programovatelné jako normalné oteviené
vni nizka Prepinani senzori 1 a 2 nebo normalné zaviené.
IN4 Resetovani alarmu
s Start a stop motoru Programovatelné jako normalné oteviené
Aktivni nizka M . . . . s L
Pfepinani mezi hlavnim a pomocnym rezimem nebo normalné zaviené.
ovladani
NO1 Normalné otevieno relé STATUS o
coM1 T NO1, COM1: sepnuty kontakt pfi béZicim Bezpotencialové kontakty Max 250 VAC, 2 A
Reléové vystupy Spolecny motoru.
. ¢ sm Max 30V DC,2A
NC1 Normalné otevieno NC1, COM1: sepnuty kontakt se zastavenym
motorem.
NO2 Normalné otevieno 5
ALARM relé . Bezpotencialové kontakty Max 250 VAC, 2 A
Reléové vystupy COM2  ‘gpolegny NO2, COM2: sepnuty kontakt bez alarmu.
NC2 . - NC2, COM2: sepnuty kontakt s alarmem nebo Max 30 vV DC, 2 A
Normalné otevieno bez napajeni.
NO3 Normalné otevieno DOL1 relé o
com3 . NO3, COM3: kontakt sepnuty pro spusténi  Bezpotencialové kontakty Max 250 VAC, 2 A
Reléové vystupy Spolecny cerpadia DOL1.
. feny stani Max30VDC,2A
NC3 Normalné otevieno l:lCB, COMS3: kontakt otevieny pro spusténi
Cerpadla DOLA1.
NO4 Normalné otevieno DOL2 relé o
COM4 . NO4, COM4: kontakt sepnuty pro spusténi  Bezpotencialové kontakty Max 250 VAC, 2 A
Reléové vystupy Spolecny erpadia DOL2.
- Fory stani Max30VDC,2A
NC4 Normalné otevieno NC4, COMA4: kontakt otevfeny pro spusténi
Cerpadla DOL2.
S+ Pozitivni _ -
Komunikace
sériové RS485 S1- Negativni -
COMBO
G Sériové GND Sériové GND je izolovano od signalu GND
S2+  Pozitivni -
sériové RS485 S2- Negativni Komunikace MODBUS RTU -
G Sériové GND Sériové GND je izolovano od signalu GND

30




VASCO

8. Uvedeni do provozu

8.1. Predbézné kontroly

Pfed pfipojenim napéti k zafizeni se doporucuje provést nasledujici elektrické a mechanické kontroly:

Zkontrolujte, zda zafizeni vyhovuje ovladani motoru podle Udaji na typovém Stitku.

Zkontrolujte spravné uzemnéni zafizeni, motoru a celého systému.

Zkontrolujte spravné pfipojeni napajeciho kabelu a kabelu motoru a vénujte zvlastni pozornost pfipadnému
obraceni pfipojeni.

Zkontrolujte spravné pfipojeni napajecich a signalnich kabell a vénuijte zvlastni pozornost pfipadné polarité.
Zkontrolujte spravné dotazZeni pFipojovacich svorek silovych a signalnich kabeld.

Zkontrolujte spInéni pozadavk(l na elektromagnetickou kompatibilitu (EMC) a spravné pfipojeni stinéni kabelu.
Zkontrolujte, zda jsou pfitomna a spravné nainstalovana ochranna zafizeni.

Ovérte, zda je mechanicka instalace spravna, robustni a v souladu s pozadavky na prostfedi a chlazeni.
Zkontrolujte, zda jsou tésnéni neporusena a spravné umisténa na svych mistech.

Zkontrolujte spravné dotazeni kabelovych prichodek a Sroubu.

Zkontrolujte, zda je zafizeni zcela uzavieno a zda nejsou pfistupné ¢asti pod napétim.

8.2. Zapnuti

NEBEZPECI
Pfed pfipojenim napajeni k zafizeni se ujistéte, Ze jste si precetli, porozuméli a provedli vdechny
bezpec€nostni pokyny a pokyny k mechanické a elektrické instalaci.

Konec&né je mozné:

PFipojte napajeci napéti k zafizeni.

Zkontrolujte, jestli zafizeni nehlasi vystrazné zpravy.
Naprogramujte motor.

Spustte motor.
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9. Pouziti a programovani

9.1. Klavesnice a displej

4 D

N VY,

1. ZOBRAZENI

2. START: start motoru

3. STOP: zastaveni motoru / reset alarmu / opusténi menu

4. ENTER: vstup do menu / editace parametrt / potvrzeni parametrt
5. +: pfepinani mezi parametry / Uprava parametru

6. -: pfepinani mezi parametry / Uprava parametrd

POZNAMKA

Potvrzovaci akusticky signal pomaha uzivateli ovladat zafizeni a poskytuje rychlou indikaci v pfipadé
poplachu.

9.2. Ovladani pres mobilni aplikaci
Zaftizeni Ize ovladat pomoci chytrého telefonu nebo tabletu vybaveného Bluetooth BTLE konektivitou a s nainstalovanou
aplikaci Nastec NOW. Aplikace je dostupna pro Android a iOS a Ize ji zdarma stahnout z pfislusnych internetovych obchodu.

Prostfednictvim aplikace je mozné:

Monitorujte vice provoznich parametrt soucasné.

Ziskejte statistiky spotfeby energie a zkontrolujte historii alarmu.

Spoustéjte sestavy s moznosti vkladat poznamky, obrazky a odesilat je e-mailem nebo je ukladat do digitalniho
archivu.

Vytvarejte programy, ukladejte je do archivu, kopirujte je do jinych zafizeni a sdilejte je mezi vice uzivateli
Ovladejte zafizeni na dalku pfes Wi-Fi nebo GSM pomoci chytrého telefonu umisténého pobliz jako modem.
Pristup k manualim a dal$i technické dokumentaci.

Ziskejte online napovédu k parametrdm a alarmam.
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9.3. Pocatecni nastaveni

Pfi prvnim zapnuti zafizeni se pfimo zada poc¢atecni nastaveni, jehoz prostfednictvim je mozné provést rychlé a upiné
naprogramovani zafizeni ve vztahu k ¢erpadlu a systému, ve kterém je instalovano.

Nedokonéeni pocatecniho nastaveni znemoziuje pouziti zafizeni. V kazdém pfipadé je mozné prvotni nastaveni kdykoliv
zopakovat, napfiklad pokud se rozhodnete instalovat zafizeni do nového systému.

Zafizeni navrhne vychozi hodnoty pro kazdy parametr. Pokud chcete zménit zakladni nastaveni, jednoduse stisknéte
klavesu ENTER, pockejte, az parametr za¢ne blikat, a pouzijte tlaitka nahoru a dold. Znovu stisknéte ENTER pro ulozeni
zvolené hodnoty, ktera proto prestane blikat.

Bé&hem pocatecniho nastaveni se rezim ovladani zafizeni automaticky nastavi na rezim ovladani = konstantni hodnota a

jednotka = bar.

Nize je uveden podrobny popis riznych parametr(, se kterymi se setkate béhem pocate¢niho nastaveni.

Parametr Vychozi Popis
Language Anglictina Jazyk komunikace s uzivatelem
(Jazyk)
XXXXXXX
Unit
(jednotka) bar Jednotka [bar, %, ft, in, cm, m, K, F, C, gpm, I/min, m3/h, atm, psi.
XXXXX

Typ pfipojeného motoru a pouzité ovladani:
Motor type 3fazovY Jednofazové PSC: ovladani pro jednofazové 2dratové motory PSC.
(typ motoru) asi;znoc\;]);onni Tfifazové asynchronni: fizeni pro tfifazové asynchronni motory.
XXXXXXXX Synchronni PM: fizeni pro synchronni motory s permanentnimi magnety.

Skalarni: Skalarni ovladani VI/f.
Rated motor Amp. Jmenovity proud motoru podle udaji na typovém stitku zvySeny o 5 %. Pokles napéti na ménici mize mit za
(jmenovity proud motoru) nasledek vétsi odbér proudu, nez je jmenovity proud motoru uvedeny na typovém Stitku. Je nutné ovéfit u
= XX.X [A] vyrobce motoru, Ze tento nadproud Ize tolerovat.
Rated motor frequency
(jmen. frekvence motoru) 50 Jmenovita frekvence motoru podle Udajl na typovém stitku.
f= XXX [Hz]
Full scale sensor
(snimac plného rozsahu) 16 PlIny rozsah snimace.
p = XXX.X [bar]
Sensor test PFed pouzitim je nutné snimac otestovat.
(Test senzoru) Pokud senzor neni pfipojen nebo je pfipojen nespravné, po stisknuti tlacitka ENTER se zobrazi indikace
Stisknéte ENT SENSOR OFF
Max alarm value Maximalni povolena hodnota v systému, po jejimz pfekroceni se Cerpadlo zastavi i v provoznim rezimu s
(Max. hodnota alarmu) 10 konstantni frekvenci a zobrazi se alarm. Cerpadlo se restartuje az poté, co namérena hodnota klesne pod
p = XX.X [bar] maximalni hodnotu alarmu na vice nez 5 sekund.
Set value
(Nastavena hodnota) 3 Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni.
p = XXX.X [bar]

Pokud je zafizeni ,FOC-ready”, je nutné pfed uvedenim do provozu provést kalibraci motoru.
Motor tuning
(ladéni motoru) VAROVANI
Stisknéte ENT pro vstup Vzdy pouzivejte kabely se specialnimi kabelovymi oky, ktera mohou byt dodany s vyrobkem.
Motor test Pomoci START / STOP je mozné provést test chodu ¢erpadla pfi poZadované pracovni frekvenci.
START/STOP

VAROVANI
Zkontrolujte, zda Ize Cerpadlo spustit, aniz by doslo k jeho poSkozeni nebo poskozeni systému.

Rotation sense Smeér otaceni motoru. Pokud se motor otaci nespravnym smérem, je mozné obratit smér otaceni, aniz
(smér otareni motoru) > by bylo nutné ménit sled fazi v zapojeni.
> [ <--
COMBO OFF Povolte funkci COMBO pro kombinovany provoz nékolika ¢erpadel paralelné. Prectéte si vyhrazenou
ON/OFF kapitolu.
Address Adresa zafizeni v rezimu COMBO:
(Adresa) o1 0: fidici (master)
XX 01 az 07: fizeny (slave)
BTLE connection ON Povolit komunikaci BTLE
(BTLE pfipojeni)
ON / OFF
Autoresta'lrt i Pokud je zvolena moznost ON (Zapnuto), po vypadku napéti se ménic vrati do normalniho stavu; pokud
(automaticky restart) OFF o P P o : o
ON/OFE méni¢ napajel ¢erpadlo pred vypadkem napéti, obnovi napajeni ¢erpadla.
INITIAL SETUP Tato zprava informuje uzivatele, Ze postup po€atecniho nastaveni byl ispésné dokonéen. Parametry
COMPLETED nastavené b&hem tohoto postupu jsou ulozeny v zafizeni. Tyto hodnoty Ize nasledné upravit z pfislusnych
(POCATECNI nabidek.
NASTAVENI
DOKONCENO)
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9.4. Ovladani motoru FOC
9.4.1. Uvod

Rizeni motoru FOC (Field Oriented Control) implementované v méni¢ich ,FOC-ready” ptinasi oproti tradi¢nimu
fizeni nasledujici vyhody:

» Optimalni kontrola proudu v kazdém pracovnim bodé.

* Rychlé a pfesné nastaveni rychlosti.

+ Niz8i spotfeba energie.

» Snizeni kolisani toc¢ivého momentu (vibraci) pro hladsi a pravidelnéjsi provoz v celém frekvenénim rozsahu
a men8i hlu€nost systému.

* MenSi mechanické namahani motoru, ¢erpadla a hydraulického systému.

Ovladani FOC zafizeni ,pfipravenych na FOC* Ize pouzit s:

+ Trifazové asynchronni motory
+ Trifazové synchronni motory s permanentnimi magnety

Ovladani je ,bezsnimalové“ a nevyzaduje tedy pouziti zadného snimace.

9.4.2. Kalibrace ovladani FOC
Aby zafizeni mohlo provést kontrolu FOC, je nutné:

1.

Provedte veskeré systémové zapojeni. Pfipojte zatéz (Cerpadlo) k frekvenénimu ménici (FM) pomoci kabelu
vhodné délky a pfipadné s dV / dt nebo sinusovym filtrem.

Zapnéte systém a postupujte podle pokyn( pro pocate¢ni nastaveni:

a. Typ motoru: tfifazovy asynchronni nebo synchronni s permanentnimi magnety.

b. Jmenovité napéti motoru podle udajl na jeho typovém Stitku.

c. Jmenovita frekvence motoru podle Udaju na jeho typovém Stitku.

d. Jmenovity proud motoru zvyste 0 5 % v porovnani s Udaji na typovém Stitku.

Provedte proces automatického ladéni, aby se FM naudil elektrické informace o ¢erpadle, které je k nému
pFipojeno (motor, kabel a jakykoli filtr). Proces kalibrace mdze trvat az 1 minutu.

Pockejte na uspésné dokonc&eni procesu kalibrace.

POZNAMKA
Proces kalibrace mlze trvat az 1 minutu. Pockejte, dokud nebude dokonc¢ena.

POZNAMKA

Proces kalibrace musi byt proveden v konecné elektrické konfiguraci systému, tj. s nasazenym
motorem, kabelem a pfipadné filtrem.

Pokud dojde ke zméné na motoru, kabelu nebo pouzitém filtru, musi se proces kalibrace opakovat.

VYSTRAHA

Nespravné nastaveni napéti motoru, frekvence a jmenovitého proudu vede k nespravnym vysledkim
v procesu kalibrace a tim k poruse motoru.

VAROVANI

Nastaveni prili§ vysokého jmenovitého proudu motoru ve srovnani s udaji na typovém $titku maze
vazneé poskodit motor i ménic.

VAROVANI

Béhem kalibrace se vinuti motoru zahfiva zkusebnim proudem. Pokud je motor samoventilovan,
absence otaceni motoru neumoznuje nuceny odvod tepla. Proto se doporucuje nechat motor mezi
jednou a dalsi kalibraci vychladnout.

> B B dlg
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NEBEZPECi

Béhem procesu kalibrace zustava motor v klidu, ale je napajen po celou dobu kalibrace. Pred
jakymkoli zasahem do zafizeni a motoru k nému pfipojenych odpojte zafizeni od napajeni.

V pfipadég, ze proces kalibrace nebyl Uspésny, je nutné zkontrolovat:

+ Spojeni mezi FM a motorem (v&etné pfipadnych vloZzenych motorovych filtrd).
+ Nastavené hodnoty jmenovitého napéti, frekvence a proudu.

POZNAMKA
Motor nelze spustit, dokud neni dokoncen proces kalibrace.

POZNAMKA

S Pokud neni mozné dokongit proces kalibrace, je mozné ru¢né zadat parametry odporu statoru (Rs)
a indukénosti statoru (Ls) v nabidce parametrd motoru (vychozi heslo 002). Tyto udaje mohou byt
poskytnuty vyrobcem motoru nebo odvozeny z méreni. Pokud tyto idaje nemate a proces
samokalibrace neni uspésny, doporucujeme kontaktovat sluzbu technické pomaoci.

9.4.3. Nastaveni ovladani FOC

Algoritmus Fizeni FOC provadi fizeni proudu (momentu) a rychlosti s definovanou dynamikou odezvy.

Dynamika FOC je standardné nastavena ha hodnotu dostateCnou pro zaruceni pfesného ovladani bez kolisani ve
vétsiné aplikaci.

V nékterych pfipadech vSak muze byt nutné zvysit (v pfitomnosti frekvenénich oscilaci) nebo snizit (v pfipadé
nadproudovych nebo vypinacich alarm( igbt) parametr ,Dynamics FOC* v nabidce parametri motoru (vychozi
heslo 002) podle nasledujici tabulky:

Konfigurace Dynamika FOC
Motorové kabely krat$i nez 100 m a bez filtru mezi méni¢em a motorem. 200

Motorové kabely krat$i nez 100 m a pfitomnost dV / dt filtru mezi méni¢em a motorem. 150

Motorové kabely del$i nez 100 ma pfitomnost dV / dt filtru mezi méniéem a motorem. 100

PFitomnost sinusového filtru mezi méniéem a motorem. 50 nebo 40 nebo méné

f VAROVANI
Nespravné nastaveni dynamiky FOC muze zpusobit:
+ Kolisani rychlosti v pfipadé€, Ze dynamika FOC je pfili§ pomala.
+ Alarmy nadproudu nebo vypnuti igbht v pfipadé, Ze dynamika FOC je pfiliS rychla.

V pfipadé vyse uvedenych podminek se doporu€uje okamzité zasahnout vhodnou Upravou parametru
,FOC Dynamics®. Nedostatecny zasah by mohl vést k poSkozeni méni¢e, motoru a systému.

9.5. Pocatecni zobrazeni

Po zapnuti zafizeni je uZivateli sdélena verze fidiciho firmwaru (LCD = X.XX) a verze firmwaru napajeni (INV = X.XX).
Nasledné, nebo jakmile je dokon€eno prvni po&atecni nastaveni, se otevie ivodni pohled.

Prvni fadek na displeji zobrazuje stav zafizeni:

e Inv: ON XX,X Hz, pokud je zafizeni povoleno pro fizeni a motor bézi na uvedené frekvenci.

e Inv: ON Mot: OFF, pokud je zafizeni povoleno pro Ffizeni motoru a motor nebézi (napf. ¢erpadlo bylo zastaveno, protoze
dosahlo své minimalni zastavovaci frekvence pfi provozu s konstantnim tlakem).

e Inv: OFF Mot: OFF, pokud zafizeni neni povoleno pro fizeni motoru, které je proto zastaveno.
P¥i aktivaci funkce COMBO se vedle poloZky Inv. zobrazi adresa odpovidajiciho zafizeni.
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9.5.1. Provozni parametry

Parametr Popis
p =XX.X [bar] p je naméfena hodnota tlaku.
Stisknutim klavesy ENTER se zobrazi nastavena hodnota tlaku<XXX.X>.
f=XXX.X[Hz] Parametr f pfedstavuje frekvenci (Hz), kterou méni€ napaji motor. Pokud je rezim fizeni nastaven na "pevnou

frekvenci”, je mozné ménit pracovni frekvenci v realném ¢ase pomoci klavesy ENTER, zatimco se na displeji
zobrazuje sada symbolG. Opétovnym stisknutim klavesy ENTER tento rezim opustite, o éemz svéd&i zmizeni
sady symbolU; tim se také uloZi nova pracovni frekvence.

V_in=XXX [V] / I=XX.X [A] Parametr V pfedstavuje napajeci napéti. Toto se objevi pouze kdyz je motor ve vypnutém stavu. Ve stavu ON se
misto napajeciho napéti zobrazuje parametr |, ktery predstavuje intenzitu proudu (A) odebiraného motorem.

cosphi = X.XX Parametr cosphi predstavuje cosinus Ghlu fazového posunuti phi mezi napétim a proudem. Rika se mu také
ucinik.

P = XXXXX [W] Poskytuje odhad aktivniho elektrického vykonu absorbovaného motorem.

STATUS: NORMAL PF¥i absenci alarm(i je STAV NORMALNI.

Jinak bude vystrazné hlaseni blikat a zazni pferuSovany akusticky signal, ktery Ize ztisit stisknutim tlacitka STOP.
Stisknutim klavesy ENTER otevrete nabidku Diagnostika.
Chcete-li se vratit do vychoziho zobrazeni, jednoduse stisknéte klavesu ENTER.

MENU Stisknéte klavesu ENTER pro pfistup k zobrazeni nabidky.
ENT to access

9.5.2. Diagnostika

Parametr Popis

Inverter life Zivotnost ménice

XXXXX h: XX m

Motor life Zivotnost motoru

XXXXX h: XX m

%f 2550 75 100 Provozni statistiky zaloZzené na frekvenci a hodinach
%h XX XX XX XX

ALL. XXXXXXXXXXXXX Protokol alarmti (az 8) ve vztahu k Zivotnosti stfidage

XXXXXXX h : XX m

9.6. Menu

Pro pfistup do sekce Menu stisknéte klavesu ENTER na MENU' / ENT pro pfistup na obrazovku.
Chcete-li opustit sekci Menu, stisknéte nékolikrat tlacitko STOP, dokud se nevratite zpét do Pocatecniho zobrazeni.

POZNAMKA
Pfed vstupem do sekce Menu zastavte motor.

Pfistup k MENU je chranén heslem na dvou urovnich:

» Uzivatelska uroven: Umoznuje Upravu parametrd souvisejicich s provozem ¢erpadla v hydraulickém
systému, ve kterém je instalovano. Heslo 1, vychozi 001.

» Pokrog¢ila uroven. Umoznuje Upravu parametru tak kritickych, ze v pfipadé Spatného nastaveni mize byt
ohroZena Zivotnost zafizeni, Cerpadla a systému. Heslo 2, vychozi 002.

V ramci kazdého menu je mozné zmeénit relativni pfistupové heslo.

POZNAMKA
Pristup do uzivatelské nebo pokrocilé urovné pomoci nespravného hesla znamena pouze moznost
prohlizeni nastavenych parametrd bez jakéhokoli prava na zménu hodnoty parametru.

V pfipadé ztraty hesla je vhodné kontaktovat technickou podporu a ziskat univerzalni heslo.

Menu Popis Uroven Vychozi heslo
Cvo'nt'rql parameters Nabidka parametr( souvisejicich s ovladanim ¢erpadla v hydraulickém Usivatel 001
(Ridici parametry) systému, ve kterém je instalovano. vate

Motor parameters
(Parametry motoru)

IN/OUT parameters

Nabidka parametrd ovladani motoru. Pokrogily 002

Nabidka parametr( tykajici se analogovych a digitalnich vstupt a

(Paramtery wstupd Uzivatel 001
VSTUPU/VYSTUPU) ystupa.

Connectivity parameters . P - . . o

(Parametry konektivity) Nabidka parametr( tykajicich se konektivity a externi komunikace. UZivatel 001
Change init, set.

(Zménite pocatedni Nabidka pocate¢ni konfigurace. Pokrogily 002

nastaveni)
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Pristup do této nabidky Change init.set se doporucuje pouze v pfipadé, ze mate v umyslu kompletné
preprogramovat zafizeni poc¢inaje tovarnim nastavenim.

Zmény parametrd provedené v této nabidce se projevi az po dokonéeni pocatecni konfigurace, tj. kdyz
se objevi Change init.set / COMPLETED.

VSechny ostatni parametry zafizeni budou resetovany na tovarni nastaveni.

9.7. Ridici parametry

Parametr Vychozi ‘Popis 1 2 3 4 5
Control mode (regulaéni
rezim) Je mozné volit mezi nasledujicimi rezimy ovladani:
1. Constant value 1. Konstantni hodnota: méni¢ méni otacky Cerpadla tak, aby udrZzoval nastavenou
(koqstantnl hodnota) hodnotu konstantni bez ohledu na odbéru vody.
2. Fix speed (pevna Konstantni 2. Pevna rychlost: méni¢ dodava Cerpadlu nastavenou frekvenci, takze se otacky
rychlost) hodnota _ cerpadla udrzuji konstantni.
3. Constant value 2 set 3. Nastaveni konst. hodnoty 2: obé& hodnoty se voli otevienim nebo zavienim digitalnino
(nastaveni hodnoty 2) vstupu IN2.
4. Fix speed 2 values 4. Hodnota pevné rychlosti 2: ob& hodnoty se voli otevienim nebo zavienim digitalniho
(hodnota pevné rychlosti) vstupu IN2.
5. External speed 5. Externi rychlost: regulujte frekvenci motoru pomoci analogového vstupu AN4.
(externi rychlost)
Cvo'ntlrgl mvo_de auwx Konstantni  Pomoci digitalniho vstupu 4 je mozné prepnout z hlavniho fidiciho
(Ridici rezim pomocné.) hodnota . Simu d Sho (sl treneho resi K X X X X X
XXX (master) rezimu do pomocného (slave) fizeného rezimu a naopak.
Max alarm value Iylaximélnl' povo[e_né hodnotelx v sy§tému, po jejimirpfekroéer]i se
Cerpadlo zastavi i v provoznim rezimu s konstantni frekvenci a
(Max. hodnota alarmu) . X o . e
_ 10 zobrazi se alarm. Cerpadlo se restartuje az poté, co namérena X X X X X
p = XX.X [bar] hodnota klesne pod maximalini hodnotu alarmu na vice nez 5
sekund.
Min alarm value Minimalni povolena hodnota v systému po jejimz prekroceni se
(Min. hodnota alarmu) Cerpadlo zastavi i v provoznim rezimu s konstantni frekvenci a
0 . . . R X X X X X
p = XX.X [bar] zobrazi se alarm. Cerpadlo se restartuje aZ poté, co namérena
hodnota klesne pod minimalni hodnotu alarmu na vice nez 5 sekund.
L Doba nabéhu po startu, pokud je naméfena hodnota nizsi nez
Pipe fill ramp L o < . «
(Doba nabshu) . minimalni hodnota alarmu. Doba nabé&hu vyprsi po nastavené dobé
XXX [s] Cas nabéhu nebo pokud naméfena hodnota dosahne nastavené hodnoty. X X
V rezimu COMBO muze fungovat pouze jeden FM, dokud je aktivni
doba nébé&hu.
External set enabling Povoleni zmény nastavené hodnoty pomoci analogového vstupu
(Povoleni ext. Nastaveni) OFF Y yp 9 P X X
ON/OFF ANS.
Set value
(Nastavena hodnota) 3 Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni. X
p = XXX.X [bar]
Kompenzace hodnoty pfi maximalni frekvenci pro kazdé ¢erpadlo.
Stisknutim zeleného tlagitka muzete znaménko obratit.
N\ 300m (N2
H - Y Y
[ |
| I
Compensation 4bar ......................
(kompenzace) 0 I 2 (1 bar)
p=XXXX[a] 0 e N X
3 (3 bar)
4 5

Ow

1: snimac; 2: kompenzace; 3: nastavena hodnota 4: minimalni
frekvence motoru; 5: maximalni frekvence motoru

V pfipadé skupiny ¢erpadel v rezimu COMBO musi byt kompenzace
vztazena na kazdé Cerpadlo.
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Set value 2

(Nastavena hodnota 2) 3 Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni.

p = XXX.X [bar]

Compensation set 2 0 Kompenzace pfi maximalni frekvenci. Stisknutim zeleného tlacitka je
éKiJn;g?r)](zz?tc)Zr]Z) mozné invertovat znaménko.

x;lgtea 3:;221‘??_'0 dnoty) 5 Casovy interval pro aktualizaci nastavené hodnoty podle

t=XX [g]

kompenzace.

Operating frequency
(provozni frekvence)
f= XXX [Hz]
Operating frequency 2
(provozni frekvence 2)

Max. frekvence
motoru

Max. frekvence

Frekvence, kterou zafizeni napaji motor.

Frekvence, kterou zafizeni napaji motor.

f= XXX [Hz] motoru
F i trol
(I\;I?r?llrjr?;ﬁ)ll :Zén ](c:rc;rllvrt; 50 Minimalni frekvence, pod kterou se €erpadlo musi pokusit zastavit po
fmin = XXX [HZ] nabéhu regulace (Rampa controllo).
St
opvd?la’y . Zpozdéni, pFi kterém dojde k pokusu o zastaveni ¢erpadla pod
d t 5 p p! ) p P p
(zpozdéni zastaveni) minimalni regulaci frekvence (Frequency min control).
t=XX [g]
Doba, za kterou zafizeni snizi frekvenci napajeni motoru z minimaini
Control ramp regulacni frekvence (Frequency min control) pfi minimalni frekvenci
<b&h | 0 motoru (Min motor frequency). Pokud béhem této doby naméfena
(n_a €h regulace) hodnota klesne pod nastavenou hodnotu regulace Delta, zafizeni
t=XX [s] restartuje motor. Jinak zafizeni Uplné zastavi motor po nabéhu
regulace (Control ramp).
Delta start 05 Pokles hodnoty pod nastavenou hodnotu pozadovany pro spusténi
p= XXX.X [bar] ' Cerpadla ze stavu zastaveni.
Tento parametr sdéluje, o kolik musi naméfena hodnota poklesnout
oproti nastavené hodnoté, aby se ¢erpadlo béhem faze vypinani
regulaénim nabéhu (control ramp) restartovalo.
Hz # bar
4
Delta control
(Delta regulace) 0.1 2
p= XXX.X [bar]
1
g
1: minimalni frekvence motoru (Min. motor frequency); 2: minimalni
regulace frekvence (Frequency min control); 3: Delta regulace (Delta
control); 4: Nastavena hodnota (Set value); 5: zpozdéni zastaveni
(Stop delay); 6: nabéh regulace (Control ramp)
Tento parametr predstavuje pfirlistek méfené hodnoty vzhledem k
Delta stop 05 Set value (Nastavena hodnota), ktera musi byt prekrocena, aby
p = XX.X [bar] ) mohlo dojit k nucenému vypnuti ¢erpadla podle zastavovaci rampy
(nabéhu).
Ki Integralni koeficient pouzivany pfi regulaci Constant value
XXX (konstantni hodnota).
Kp Proporcionalni koeficient pouzivany pfi regulaci Constant value
XXX (konstantni hodnota).
Pump DOL 1 OFF Aktivace nebo deaktivace pomocného Cerpadla 1 pfi pevnych
ON/OFF otackach (D.O.L.)
Pump DOL 2 OFF Aktivace nebo deaktivace pomocného Eerpadla 2 pfi pevnych
ON/OFF otackach (D.O.L.)
COMBO OFF Povolte funkci COMBO pro kombinovany provoz nékolika ¢erpadel
ONJ/OFE paralelné. Pfrectéte si vyhrazenou kapitolu.
Address Adresa zafizeni v rezimu COMBO:
(Adresa) 01 0: fidici (master)
XX 01 az 07: fizeny (slave)
Alternan Povoleni stfidani mezi frekvenénimi ménici v COMBO a D.O.L.
St?'d'a 'ce ON Priorita pofadi provozu se stfida na zékladé predchoziho spusténi
(Stfidani) kazdého Cerpadla tak, aby bylo dosazeno téméF rovnomérného
ON/OFF N Sy
opotfebeni Cerpadel.
Alternance period Maximalni rozdil v hodinach mezi ménici ve skuping.
(perioda stfidani) 0 0 ztistava po dobu 5 minut
t=XX[h]
Timto parametrem je mozné aktivovat synchronni chod ¢erpadel
COMBO synchrony orr rezimu COMBO. Predtéte si vyhrazenou kapitolu.
g)ll\lr}cohgloznlzace COMBO Je v8ak nutné patfi¢né snizit parametr minimaini regul. frekvence

(f.min.control.)
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Casova prodleva, se kterou se Cerpadla ve skupiné spusti poté, co
Startvdevzla’y AUX Cerpadlo s proménnymi otackami dosahne maximalni frekvence
(zpozdéni startu AUX) 00 motoru a naméfena hodnota klesne pod rozdil nastavené hodnoty X X
t=XX[s] Delta regulace.

Rezim ovladani PI:
Pl control e Pfimé: zvySovanim otacek motoru se zvySuje nastavena
(Fizeni PI) PFimeé hodnota. X X
Direct/Reverse e Zpétné: zvySovanim otadek motoru se snizuje nastavena

hodnota.

Periodic autorun
(pravidelné automatické 00 Pravidelné spousténi ¢erpadla po X hodinach necinnosti. « N « " .
spusténi) Hodnota 0 funkci deaktivuje.
t= XX [h]

Hodnota cosphi, ktera se méfi, kdyz ¢erpadlo bézi nasucho. Pod

touto hodnotou zafizeni zastavi €erpadlo a spusti alarm nedostatku
Dry run cosphi ody.
(Cos @ béhu nasucho) Pokud je motor synchronniho typu s permanentnimi magnety, X X X X X
cosphi = X.XX pfedstavuje tento parametr procento vzhledem k nastavenému

jmenovitému proudu, pod kterym zafizeni zastavi motor a generuje

alarm nedostatku vody.
ReSt?(;tls qelay ih Zpozdéni opétovného spusténi po alarmu chodu na sucho. Pfi
(Szngéﬁir;' opetovného 10 kazdém pokusném spusténi (max. 5) se zpozdéni restartu X X X X X
t = XX [min] zdvojnéasobi.
Chapge password 1 Stisknutim klavesy ENT je mozné zménit heslo na Grovni uzivatele
(zména hesla 1) P + ; . X X X X X
Premere ENT (aroven 1) (vychozi 001).

9.8. Parametry motoru

Parametr Vychozi Popis
Typ pfipojeného motoru a pouzité ovladani:
Motor type 3fazovy Jednofazové PSC: ovladani pro jednofazové 2dratové motory PSC.
(typ motoru) asynchronni . Trifazové asynchronni: fizeni pro tfifazové asynchronni motory.
XXXXXXXX . Synchronni PM: fizeni pro synchronni motory s permanentnimi magnety.
. Skalarni: Skalarni ovladani V/f.
Rated motor voltage Jmenovité napéti motoru podle Gdajd na jeho typovém stitku.
(jmenovité napéti motoru)
V= XXX [V] Pramérny pokles napéti na FM je mezi 20V az 30V RMS v zavislosti na podminkach zatizeni.
é?;;gi:ﬁzzté ti) Zvy§9ni rozbéhov'éhc? napéti’motoru, aby se podpofil rozbéhovy moment.
V= XXX [%] Dalsi informace ziskate od vyrobce motoru.
Rated motor current Jmenovity proud motoru podle udaji na typovém &titku zvySeny o 5 %. Pokles napéti na ménici mize
(jmenovity proud motoru) mit za nasledek vétSi odbér proudu, nez je jmenovity proud motoru uvedeny na typovém stitku. Je
1= XX.X [A] nutné ovéfit u vyrobce motoru, Ze tento nadproud Ize tolerovat.
Rated motor frequency
(jmen. frekvence motoru) 50 Jmenovita frekvence motoru podle udaji na typovém stitku.
f= XXX [Hz]
Max .mo'tor'frequency Maximalni frekvence motoru. Snizeni maximalni frekvence motoru snizuje maximalni absorbovany
(maximalni frekvence motoru) 50 proud.
f= XXX [HZ]
Min motor frequency Minimalni frekvence motoru.
(minimalni frekvence motoru) 30 V pfipadé pouziti s ponornymi ¢erpadly se systémem axialniho lozZiska typu Kingsbury se doporucuje

f= XXX [Hz]

neklesnout pod 1750 ot./min, aby nedos$lo k ohroZeni systému axialniho loZiska.

Ramp up time
(doba nabéhu)
t= XX [sec]

Nabéh motoru od minimalni frekvence (Min motor frequency) pfi maximalni frekvenci (Max motor
frequency).

Pomalejsi doba nab&hu méné zatézuje motor a €erpadlo, a proto pfispivaji k prodlouzeni jejich
Zivotnosti. Na druhou stranu je doba odezvy delsi.

P¥ili§ rychla doba nabéhu muze zpusobit pretizeni frekvenéniho ménice.
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Parametr Vychozi Popis
Doba poklesu motoru od maximalni frekvence (Max motor frequency) pfi minimalni frekvenci (Min
motor frequency).
Ramp down Pomalejsi doba poklesu méné zatézuje motor a €erpadlo, a proto pfispiva k prodlouzeni jejich Zivotnosti.
(doba poklesu) t = XX [sec] Na druhou stranu je doba odezvy delsi.
P¥ili$ rychlé dobé poklesu se mizZe generovat prepéti ve frekvenénim ménici v dusledku
regeneracniho efektu.
Doba, za kterou motor dosahne minimalni frekvence motoru z klidového stavu (Min motor frequency) a
naopak.
Hz 4
1
Ramp freq. Min motor
(dosazeni minimalni 2
frekvence motoru)
t= XX [sec]
3
Sec.
1: Max motor frequency; 2: Frequency min control; 3: Min motor frequency; 4: Pl control;
5: Ramp up time; 6: Ramp freq. min motor; 7: Ramp down; 8: Stop delay; 9: Control ramp;
10: Ramp freq. min motor
Frekvence modulace ménice.
Je mozné volit mezi 2,5, 4, 6, 8, 10 kHz podle modelu ménice.
PWM v Vys$8i hodnoty zajistuji sinusovéjsi pribéh s mensimi ztratami pro motor, ale vy$Simi ztratami pro ménic
(Pulzné Sitkova modulace) (zvysené zahfivani ménie). P pouziti dlouhych kabelt (>20 m / >76 stop) (ponorné &erpadlo) se
f= XX [kHz] doporuéuje instalovat mezi méni¢ a motor vystupni filtr filtr (k dispozici na vyzadani). Tim se snizi riziko
napétovych Spicek, které mohou poskodit izolaci motoru a kabelu.
Niz8i hodnoty snizuji zahfivani ménice.
V/f charakteristika, kterou méni¢ napaji motor. Linearni charakteristika odpovida konstantnimu
/F linear quadratic togivému momentu s promé&nnymi otackami. Kvadraticka charakteristika se obvykle pouziva u
(lin. V/f > kvadr.) 80 % odstfedivych Cerpadel. Vybér charakteristiky to¢ivého momentu by mél byt proveden tak, aby byl
XXX % zajistén plynuly provoz, sniZzena spotieba energie a nizsi uroven tepla a akustického hluku. U
jednofazovych motort se doporucuje nastavit linearni VV / f (0 %).
Smér otaCeni motoru. Pokud se motor otaci nespravnym smérem, je mozné obratit smér otaceni,
aniz by bylo nutné ménit sled fazi v zapojeni.
Rotation sense
(smér otafeni motoru) s VYSTRAHA
> [ <--- Pokud je ve skupiné COMBO vice ¢erpadel, doporucuje se pfi pfipojeni motorl
pouzit stejny sled fazi a nastavit stejny smér otaceni.
Pokud je zafizeni ,FOC-ready", je nutné pfed uvedenim do provozu provést kalibraci motoru.
Motor tuning o
(ladéni motoru) VAROVANI
Stisknéte ENT pro vstup Pozorné si prectéte kapitolu vénovanou ovladani motoru FOC.
Motor resistence
(odpor motoru) Manualni nastaveni odporu statoru.
Rs=XXX.XX [Ohm]
Motor induktance
(indukce motoru) Manualni nastaveni indukénosti statoru.
Ls=XXX.XX [mH]
FOC dynamics
(dynamika FOC) 200 Nastaveni dynamiky fizeni FOC algoritmu.
XXX
FOC speed
(otacky FOC) 5 Nastaveni rychlosti Fizeni algoritmu FOC.
XXX
Auttorestta'lr:(’ ot OFF Pokud je zvolena moznost ON (Zapnuto), po vypadku napéti se ménic vrati do normalniho stavu; pokud
g;/g?; icky restart) méni¢ napajel ¢erpadlo pred vypadkem napéti, obnovi napajeni ¢erpadla.

Change password 2

(zména hesla 2)
Stisknéte ENT

Pomoci klavesy ENT je mozné zménit heslo pokrogilé drovné (Uroven 2) (vychozi 002).
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9.9. parametry IN / OUT

Parametr Vychozi ‘ Popis
Unit
(jednotka) bar Jednotka [bar, %, ft, in, cm, m, K, F, C, gpm, I/min, m3/h, atm, psi].
XXXXX
Full scale sensor
(snima¢ plného rozsahu) 16 Plny rozsah snimace.
p = XXX.X [bar]
Min value sensor
(minimalni hodnota snimace) 0 Minimalni hodnota snimace.
p = XXX.X [bar]
Offset input 1 Nulova korekce pro analogovy vstup 1 (4-20mA)
(posunuti vstupu 1) 20 %
XXX [%] (20 mA x 20 % = 4 mA).
Offset input 2 Nulova korekce pro analogovy vstup 2 (4-20mA)
(posunuti vstupu 2) 20 %
XXX [%] (20 mA x 20 % = 4 mA).
Offset input 3 20 % Nulova korekce pro analogovy vstup 3
(posunuti vstupu 3) 4-20 mA : 20 mA x 20% = 4 mA
XXX [%] 0% 0-10V:10Vx0% =0V
Offset input 4 Nulova korekce pro analogovy vstup 4
(posunuﬁ vstupu 4) 0% 4-20 mA : 20 mA x 20% = 4 mA
XXX [%] 0-10V:10Vx0% =0V
Provozm logika analogovych vstupl AN1, AN2:
« Nezavisly. Aktivni snimac se vztahuje k analogovému vstupu 1, zatimco senzor pfipojeny k
analogovému vstupu 2 funguje jako pomocny v pfipadé poruchy senzoru nebo analogového
AN1, AN2 function vstupu 1.
(funkce AN1, AN2) Nezavislé » Volitelné. Aktivni snimac Ize vybrat plisobenim na digitaini vstup 3.
XXXXXXXX « Rozdil 1-2. Digitalni rozdil v absolutni hodnoté se provadi mezi mérenimi analogového vstupu 1 a
analogového vstupu 2.
* Vysoka hodnota. Uvazuje se maximalni hodnota mezi méfenimi dvou snimacu.
» Nizka hodnota. Uvazuje se minimalni hodnota mezi méfenimi dvou snimacu.
o Vybérem N.O. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
Digital input 1 digitalni vstup 1 otevieny. Pokud je digitalni vstup 1 uzavien, motor se naopak zastavi.
(digitalni vstup 1) N.A.
N.O./N.C. Vybérem N.C. (Normally Closed — Normalné Zavfen) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 1 uzavien. Pokud je digitalni vstup 1 rozpojen, motor se naopak zastavi.
Vybérem N.A. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 2 otevieny. Pokud je digitalni vstup 2 uzavien, motor se naopak zastavi.
Digital input 2 Vyb&rem N.C. (Normally Closed — Normalné Zavfen) FM bude pokragovat v provozu motoru, pokud je
(digitalni vstup 2) N.A. digitalni vstup 2 uzavien. Pokud je digitalni vstup 2 rozpojen, motor se naopak zastavi.
N.O./N.C
Digitalni vstup 2 se také pouziva pro volbu nastavené hodnoty 1 nebo nastavené hodnoty 2 v rezimu
ovladani Constant value 2 set nebo pro vybér pracovni frekvence 1 nebo 2 v rezimu ovladani Fix
speed 2.
Vybérem N.A. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 3 otevieny. Pokud je digitalni vstup 3 uzavfen, motor se naopak zastavi.
Digital input 3 _ . . . .
o Vybérem N.C. (Normally Closed — Normalné Zavien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
(digitalni vstup 3) N.A. Ay M L . . .
N.O/N.C digitalni vstup 3 uzavfen. Pokud je digitalni vstup 3 rozpojen, motor se naopak zastavi.
Digitalni vstup 3 se také pouziva k vybéru snimace 1 nebo snimace 2, kdyz je parametr AN1, AN2 je
nastaveno na ,Volitelné“.
Vybérem N.A. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 4 otevfeny. Naopak, zastavi motor, pokud je digitalni vstup 4 uzavren.
Digital input 4 e L . .
S Vybérem N.C. (Normally Closed — Normalné Zavien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud
(digitalni vstup 4) N.A. S " . o L
N.O/N.C je digitalni vstup 4 uzavien. Naopak, zastavi motor, pokud je digitalni vstup 4 otevieny.
Digitalni vstup 4 se také pouziva k vybéru hlavniho (Master) nebo pomocného (Slave) rezimu ovladani,
pokud se li$i. Digitalni vstup 4 také funguje jako reset alarmu.
Dig. Input 2/3 delay S g e 5
(Zpozdént digitainich vstupd 2 L Zpozdéni digitalnich vstupl 2 a 3.
a3 Lo L. . o s s
t= XX [s] Digitalni vstupy 1 a 4 maji pevné zpozdéni 1 sekundy.

Change password 1

(zména hesla 1)
Stisknéte ENT

Stisknutim klavesy ENT je mozné zménit heslo na urovni instalacniho technika (uroveri 1) (vychozi
001).
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9.10. Parametry konektivity

Parametr Vychozi Popis
Language
(Jazyk) English Jazyk uzivatelského rozhrani
XXXXXXX
BTLE connection
PFipojeni BTLE ON Aktivace komunikace BTLE
ON / OFF
MODBUS address
(Adresa MODBUS) 1 Adresa MODBUS od 1 do 247
XXX
MODBUS baudrate
(Rychlost MODBUS) 9600 PFenosova rychlost MODBUS od 1200 bps do 57600 bps
XXXXX
MODBUS data format
(Datovy format MODBUS) RTU N81 Format dat MODBUS: RTU N81, RTU N82, RTU E81, RTU 081
XXXXX
. Nastaveni rezimu zapisu parametrli pfenasenych pfes MODBUS:
gﬁ/%BFLF’S EEPROM write OFF ON: data jsou Ulosor v EEPROM yene
OFF: data nejsou ulozena v EEPROM
Chane password 1 Stisknutim klavesy ENT je mozné zménit heslo na urovni instalaéniho technika (Uroven 1) (vychozi
(zmen? hesla 1) 001).
Stisknéte ENT

10. Provoz na konstantni tlak

10.1. Uvod

MIDA mize fidit rychlost otaceni ¢erpadla takovym zplsobem, aby udrzoval konstantni tlak, kdyz se méni potfeba
vody. K tomuto ucelu se pouziva tlakové Cidlo, které je umisténo co nejblize k Eerpadiu.

1: Frekvengni méni¢; 2: Cerpadlo; 3: Zpétny ventil; 4: Tlakova nadoba; 5: Soupéatko; 6: Soupatko, 7: Snimag tlaku

10.2. Tlakova nadoba

Ve vodnich systémech vybavenych frekvenénimi ménici ma tlakova nadoba funkci kompenzace ztrat (nebo
minimalni spotfeby vody) a udrzovani tlaku pfi zastaveni Cerpadla, ¢imz se tlakové pfili§ Castym cyklim
start/stop. Zasadni vyznam ma spravna volba objemu a plniciho tlaku expanzni nadoby. P¥ili§ malé objemy
neumoznuji u¢inné kompenzovat minimalni spotfebu vody nebo ztraty pfi zastaveni Cerpadla, zatimco pfrilis velké
objemy zpUsobuji potiZze pfi regulaci tlaku.

Obecné postaci umistit tlakovou nadobu o objemu pfiblizné rovném 10 % maximalniho pozadovaného prutoku
uvazovaneého v litrech/min.

Priklad
Pokud je maximalni pozadovany pratok 60 I/min, postaci pouzit 6 litrovou tlakovou nadobu.
Plnici tlak expanzni nadoby musi byt pfiblizné roven 80 % provozniho tlaku.

Priklad
Pokud je na frekvencnim ménici nastaveny pozadovany tlak v systému na 4 bary, musi byt plnici tlak tlakové nadoby
priblizné 3,2 bar.

POZNAMKA

Plnici tlak musi byt nastaven pfi zcela vypusténém systému.
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10.3. Elektrické pfripojeni

K zafizeni Ize pfipojit linearni tlakové snimace s vystupem 4 - 20 mA. Rozsah napajeciho napéti snimace musi byt
takovy, aby zahrnoval stejnosmérné napéti 15 V, kterym zafizeni napaji analogové vstupy.

Pfipojeni snimace tlaku se provadi pfes svorky analogového vstupu 1, tj.

* ANL1: signdl 4-20 mA (-)

« + 15V: napajeni 15VDC (+)

Zafizeni podporuje instalaci druhého tlakového snimace pro:

* Provoz s konstantnim diferenénim tlakem (pfectéte si pfisluSnou kapitolu).
» Automaticka vyména hlavniho snimace tlaku v pfipadé poruchy.
* Vyména aktivniho tlakového snimace pres digitalni vstup.

Pripojeni sekundarniho tlakového snimace se provadi pfes svorky analogového vstupu 2, tj.

* AN2: signdl 4-20 mA (-)
« + 15V: napajeni 15Vdc (+)

11. Rozdéleni ¢erpaciho systému

11.1. Uvod

Pfi zna¢ném kolisani potfeby vody je vhodné rozdélit Eerpaci jednotku na nékolik jednotek, aby byla zajisténa vétsi
ucinnost a spolehlivost.

Metoda déleni (nazyvana rezim COMBO) spoc€iva v pouziti nékolika Cerpadel paralelné (az 8), z nichz kazdé je
fizeno svym vlastnim frekvencnim ménicem.

V tomto pfipadé je ucinnost a spolehlivost erpaciho systému maximalizovana, coz zaru€uje hladké spousténi a
vypinani a uplnou ochranu Cerpadel. Stfidani provozu také umozriuje rovhomérné opotiebeni Cerpadel a v pfipadé
poruchy ¢erpadla nebo frekvenéniho ménic¢e mohou zbyvajici jednotky systému pokracovat v provozu.

1: Frekven&ni ménig; 2: Cerpadlo; 3: Zpétny ventil; 4: Tlakova nadoba; 5: Uzaviraci ventil; 6: Uzaviraci ventil;
7: Snimac tlaku

VYSTRAHA

A Povoleni nebo zakazani pomocného programu D.O.L. Eerpadla by méla byt fizena specialnimi
zafizenimi, ktera kromé fizeni spousténi a vypinani zajistuji i hlavni ochrany (pfetizeni, chod nasucho).
Nastec nabizi pro tento ucel zafizeni PILOT &erpadlo 1 s pevnou rychlosti (D.O.L.).

Nakonec je mozné systém vybavit vice Cerpadly v rezimu COMBO a jednim nebo dvéma dalSimi D.O.L. ¢erpadla, ktera
zasahuji, kdyz je potfeba vice vody.
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11.2. Rizeni s jednim nebo dvéma D.O.L. éerpadly
11.2.1Princip fungovani

Jednotka se sklada z Cerpadla fizeného invertorem, vybaveného tlakovym Cidlem, a jednoho nebo dvou D.O.L. Eerpadla, ktera
jsou zapinana nebo vypinana samotnym méni¢em prostfednictvim stykacu.

PFi pozadavku na vodu se vzdy jako prvni v jednotce spusti ¢erpadlo fizené invertorem (primarni ¢erpadlo). Jeho rychlost se liSi
podle poptavky.

Jak se poptavka zvySuje a je dosazeno maximalni frekvence, signal ke spusténi prvniho D.O.L. ¢erpadlo je dano (D.O.L.
¢erpadlo 1) a zaroven Cerpadlo s proménnymi otackami snizuje jeho frekvenci.

DalSi pozadavek na vodu zplsobi zvyseni frekvence primarniho ¢erpadla, dokud po dosazeni jeho maximalni frekvence
nezazni signal ke spusténi druhého D.O.L. ¢erpadlo je dano (D.O.L. ¢erpadlio 2).

Primarni erpadlo pokracuje v provozu s proménnymi otackami podle okamzité potfeby vody.
V pfipadé snizené potfeby primarni ¢erpadlo snizi frekvenci a invertor postupné vypina D.O.L ¢erpadlo 2 a D.O.L ¢erpadio 1.
Pokud je parametr Alternance nastaven na ON, D.O.L. ¢erpadla se spoustéji se stfidavou prioritou.

A DIG. INPUT 1 =N.C.

11.2.2Elektrické zapojeni

r—— - - — — — — /" - - - - r - — —
| INVERTER | | PILOT 1 | PILOT 2 |
| DOL 2 DOL 1 | | DIG.INPUT | | DIG.INPUT |
| NO4 COM4 NC4 NO3 COM3 NC3 | | OV IN1 | 0V IN1 |
I I I | I
L — — — — —f— - — 4 L — 4 — 4 L —
I ——
11.2.3Programovani fidiciho (Master) FM
Menu Parametr Hodnota
Control parameters Pump DOL1 Zvolte hodnotu ,ON* pro zapnuti a ,OFF* pro vypnuti
Control parameters Pump DOL2 Zvolte hodnotu ,ON* pro zapnuti a ,OFF* pro vypnuti

Control parameters Alternance (Stfidani) ,ON" pro aktivovat / ,OFF* pro deaktivovat.

Aby nedochézelo k cyklickému zapinani a vypinani D.O.L. ¢erpadel, je vhodné nastavit
alesponi na 1s.

Control parameters Aby nedochazelo k cyklickému zapinani a vypinani D.O.L. ¢erpadel, je vhodné nastavit
Delta control (Delta regulace) dostateéné vysokou hodnotu, aby pfi D.O.L. ¢erpadlo se zapne, ¢erpadlo s proménnymi
otackami pobézi s vyssi frekvenci, nez je jeho minimalni frekvence pfi nulovém pratoku.
Control parameters Aby nedochazelo k cyklickému zapinani a vypinani D.O.L. ¢erpadel, je vhodné nastavit
Delta stop dostate¢né vysokou hodnotu, aby pfi D.O.L. ¢erpadlo sepne, tlak nestoupne nad tuto
hodnotu.

Control parameters Start delay AUX

11.3. Pouziti vice ¢erpadel COMBO

Skupina se sklada ze dvou nebo vice Cerpadel (az 8), z nichz kazdé je fizeno svym vlastnim frekven&nim
ménicem, kazdé je vybaveno vlastnim tlakovym snimacem. Frekvenéni ménice jsou vzajemné propojeny pres
sériovy port RS485.

Jeden frekvenéni ménic je nakonfigurovan jako fidici (Master) (adresa 00), zatimco ostatni frekven&ni ménice jsou
nakonfigurovany jako fizené (Slave) (adresy 01 az 07).
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POZNAMKA
E Kazdy frekvenéni méni¢ musi byt vybaven viastnim snimacem tlaku.

11.3.1. Princip provozu vice ¢erpadel

Provoz s vice Cerpadly v jednom systému je vychozi provoz v rezZimu COMBO.

V pfipadé pozadavku na vodu se €erpadlo spusti s proménnou rychlosti podle pozadavku.
Jakmile se pozadavek zvySi a je dosazeno maximalni frekvence spusténého Cerpadla, spusti se
druhé Cerpadlo.

Dalsi pozadavek na vodu vede ke zvySeni frekvence Cerpadla, dokud se po dosazeni maximalni frekvence nespusti
tieti Cerpadlo a tak dale.

V pfipadé snizeni potfebného mnozstvi vody, posledni spusténé Cerpadlo snizuje frekvenci, dokud se nevypne.

11.3.2. Princip synchronniho chodu

Pokud je parametr COMBO nastaven na ,ON“ (zapnuto) je realizovan synchronni provoz. Tento provozni rezim
umoznuje dalSi Uspory energie ve srovnani s provozem s vice Cerpadly.

V pfipadé pozadavku na vodu se ¢erpadlo spusti s proménnou rychlosti podle pozadavku.

Jak se pozadavek zvySuje a je dosazeno maximalini frekvence, spusti se druhé Cerpadlo a obé Cerpadla Cerpaji
stejnou rychlosti, aby uspokojila pozadavek na vodu.

DalSi pozadavek vede ke zvySeni frekvence dvou Cerpadel, dokud se po dosazeni jejich maximalni frekvence
nespusti tfeti Cerpadlo a tak dale.

V pfipadé snizeni poptavky vSechna Cerpadla ve skupiné snizi frekvenci a po dosazeni minimalni frekvence se
vypne posledni Cerpadlo, které se spustilo.

POZNAMKA
Pro zajisténi spravného synchronniho chodu musi byt parametr nastaven Frequency min control
(Minimalni regulace frekvence) vhodné, dva nebo tfi Hz nad pracovni frekvenci pfi nulovém pritoku.

POZNAMKA

Pokud je parametr Alternance (Stfidani) je nastaven na ,,ON*, priorita spousténi ¢erpadel v COMBO
je stanovena na zakladé provoznich hodin a parametr Alternance period (perioda stfidani) ur€uje, po
kolika hodinach nepfretrzitého provozu se Cerpadla ve skupiné nucené vystfidaji.

11.3.3. Elektrické zapojeni COMBO

MASTER 0 = SLAVE:T | SLAVEN
| COMBO ||  COMBO | |  COMBO |

S1+ 81- G I S1+ 81- G | | 81+ 81- G |

g

f VAROVANI
Dodrzujte polaritu zapojeni.
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11.3.4. Programovani fidiciho (Master) FM

Menu Parametr Hodnota
Control parameters COMBO Zvolte hodnotu ,ON*
Control parameters Address (Adresa) 00
Control parameters AAlternance (Stfidani) ,ON" pro aktivovat / ,OFF* pro deaktivovat.

Alternance period (Perioda  Urcuje, po kolika hodinach nepretrzitého provozu se ¢erpadla ve systému nucené vystfidaji.
stfidani) Hodnota ,0" znamena 5 minut.

COMBO synchrony
(Synchronizace COMBO)
Start delay AUX (zpozdéni
startu AUX)

Control parameters

Control parameters ,ON* pro aktivovat / ,OFF* pro deaktivovat.

Control parameters Doporucuje se nastavit 0 s.

11.3.5. Programovani fizenych (Slave) FM

Menu Parametr Hodnota ‘
Control parameters (COMBO Zvolte hodnotu ,ON* ‘

Control parameters Address (Adresa) od 01 do 07

,ON* pro aktivovat / ,OFF* pro deaktivovat. Je mozné urcit, ktera zafizeni zahrnout do stfidani a ktera ne.

Control parameters  Alternance (Stridani) Zarizeni vylou€ena ze stfidani obdrzi prioritu spousténi na zakladeé jejich adresy.

POZNAMKA
Chcete-li spustit nebo zastavit skupinu v rezimu COMBO, jednoduse stisknéte tlacitko START nebo
STOP pouze na hlavnim fidicim (Master) FM.

POZNAMKA

3 Chcete-li provést zmény provoznich parametrt skupiny COMBO, nastavujte je na fidicim (Master)
frekvenénim ménici.
PFi opusténi hlavniho menu je vyzadovano vzdalené programovani pripojenych fizenych (Slave)
FM. Timto zplsobem se v§echny parametry nastavené v fidicim (Master) FM zkopiruji také do
fizenych (Slave) zafizeni s vyjimkou parametru Address (Adresa).

A VYSTRAHA
P¥i vstupu do Menu Fidiciho (Master) FM se prerusi komunikace s fizenymi (Slave) FM a spusti se
alarm A13 ,No communication“. Komunikace se automaticky obnovi opusténim hlavniho menu.

A VAROVANI
V pripadé Cerpadel v rezimu COMBO se doporucuje provést pfipojeni k motoru se stejnym sledem
fazi. Timto zplisobem mate jistotu, Ze zkopirovanim parametru ,Rotation sense” od fidiciho (Master)
FM po fizené (Slave) FM budou vSechna Cerpadla v systému udrzovat spravny smér otaceni.

11.3.6. Automaticka vymeéna ridiciho (Master) ¢erpadia

Pokud v rezimu COMBO dojde k porude nebo k poplachu fizenym (Slave) nebo k nému pfipojeného €erpadla,
skupina bude pokraCovat v provozu se zbyvajicimi FM.

V pfipadé, Ze by se fidici (Master) FM nebo Cerpadlo, které je k nému pfipojeno, porouchalo nebo pfeslo do
poplachu, systém se na pfiblizné 30 sekund zastavi a spusti poplach fizenych (Slave) FM A13 No communication.
Po uplynuti Eekaci doby se Fizeny (Slave) FM s adresou 1 stane fidicim (Master) FM, coz umozni systému obnovit
provoz.

Kdyz se fidici (Master) FM znovu objevi v systému, systém se znovu zastavi na pfiblizné 30 sekund a spusti

alarm v fidicim a fizeném FM 1 A12 Address error.

Jakmile uplyne €ekaci doba, fidici (Master) FM pfevezme adresu 0 a fizeny (Slave) FM adresu 1, ¢imZ umozni systému
obnovit provoz.

VYSTRAHA

A Aby byla umoznéna automaticka vymeéna fidiciho (Master), parametr Autorestart musi byt nastaveny na
hodnotu ,ON®. Béhem procesu vymény fidiciho (Master) FM je nutné nedotykat se klavesnice zafizeni.
Jinak bude proces vymény fidiciho (Master) FM pferusen.
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12. Provoz s konstantnim diferen¢nim tlakem

12.1. Uvod

Frekvenéni méni¢ muze fidit rychlost otaceni Cerpadla tak, aby udrzoval konstantni diferenéni tlak mezi vytlakem a
sanim Cerpadla v cirkula¢nich systémech. K tomuto Uc¢elu se pouziva snimac diferen¢niho tlaku nebo alternativné
je mozné pouzit dva identické snimace tlaku umisténé jeden na saci strané a druhy na vytlaéné strané cerpadia.
Absolutni rozdil natenych hodnot provadi samotné zafizeni.

1: Frekvenéni méni¢; 2: Cerpadlo; 3: Snimag tlaku; 4: Snimag tlaku; 5: Snima¢ diferenéniho tlaku

POZNAMKA
Pokud se béhem provozu ocekava pokles vstupniho tlaku pod atmosféricky tlak, musi se pouzit
snimace spisSe absolutniho tlaku nez relativniho tlaku.

12.1. Elektrické pripojeni
K zafizeni lze pfipojit linearni tlakové snimace s vystupem 4 - 20 mA. Rozsah napajeciho napéti snimace musi byt
takovy, aby zahrnoval stejnosmérné napéti 15 V, kterym zafizeni napdji analogové vstupy.
Pokud je pouzit snimac¢ diferen¢niho tlaku, musi byt snimac¢ pfipojen k analogovému vstupu 1, ;.
* ANL1: signal 4-20 mA (-)
* +15V: napdjeni 15Vdc (+)
Pokud se pouziji dva snimace tlaku, jeden snima¢ musi byt pfipojen k analogovému vstupu 1, zatimco druhy
snima¢ musi byt pfipojen k analogovému vstupu 2, tj.:
+ Snimac 1:
* ANZ1: signal 4-20 mA (-)
* + 15V: napajeni 15Vdc (+)
+ Snimac 2:
* AN2 4-20 mA signal (-)
* + 15V: napéjeni 15Vdc (+)
V cirkulaénich systémech je spousténi a vypinani Cerpadla obecné fizeno externim kontaktem, ktery Ize proto
pfipojit k digitalnimu vstupu 1 (IN1, 0V) a vhodné nakonfigurovat.

12.1. Programovani

Menu Parametr Hodnota

Full scale sensor

INJOUT parameters (snimac¢ plného rozsahu)

Plny rozsah snimace.

Min value sensor

P .~ _~_+ Minimalni hodnota snimace.
(minimalni hodnota snimace)

IN/OUT parameters

INJOUT " IAN1, AN2 function Nezavislé pfi pouziti snimace diferenéniho tlaku.
parameters (funkce AN1, AN2) Rozdil 1-2, kdy? se pouzivaji dva tlakové senzory.
Digital input 1 N.O. pokud chcete zastavit erpadlo sepnutim kontaktu digitalniho vstupu 1

IN/OUT parameters (digitalni vstup 1)
9 p N.C. pokud chcete zastavit ¢erpadlo otevienim kontaktu digitalniho vstupu 1

Control parameters Controlvm’o de,. Konstantni hodnota
(regulaéni rezim)

Set value

(Nastavena hodnota1) Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni.

Control parameters
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Tento parametr je nastaven jinak nez ,0“, pokud hodlate provozovat proporcionalni
fizeni diferen¢niho tlaku. Prostfednictvim tohoto typu Fizeni je mozné dosahnout
dalSich uspor energie.

Rozdil tlaku, ktery chcete udrzovat konstantni Max motor frequency (maximaini
frekvenci motoru) je dan souctem parametr( Set value (Nastavena hodnota) +
Compensation (kompenzace).

Rozdil tlaku, ktery chcete udrzovat konstantni Min motor frequency (Minimalni
frekvence motoru) odpovida Set value (Nastavena hodnota).

Nastaveny tlak se tedy tmérné méni mezi Min motor frequency (minimalni frekvenci
motoru) a Max motor frequency (maximalni frekvenci motoru).

Ap L\

Control parameters Compensation (kompenzace)

1: Kompenzace; 2: Systémova kfivka; 3: Proporcionalni diferencni tlak;
4: Konstantni diferenéni tlak
Frequency min control

Control parameters (Minimalni regulace Stejné jako Min motor frequency (minimalni frekvence motoru)

frekvence)

Stop delay
Control parameters (zpozdéni zastaveni) 99s

Start delay AUX Ve dvojitém cirkulanim systému (dvé Eerpadla), kazdé je fizeno frekvenénim ménic¢em v
Control parameters (zpozdéni startu AUX) rezimu COMBO, je doporuceno nastavit tento parametr na 99 s tak, aby bylo v jeden

okamzik provozovano pouze jedno Cerpadlo pro zajisténi jejich stridani.

13. Alarmy

Kdyz dojde k alarmu, zafizeni zacne vydavat akusticky signal (je-li k dispozici) a na obrazovce STATUS se objevi pferuSované varovani indikujici
odpovidajici alarm. Stisknutim tlacitka STOP (pouze a vyhradné v souladu s obrazovkou STATUS) je mozné se pokusit stroj resetovat. Pokud nebyla
pri¢ina alarmu odstranéna, zafizeni zobrazi alarm znovu a vyda akusticky signal.

f VAROVANI
V pfipadé alarmu je nutné okamzité pfijmout opatfeni k zajiSténi integrity samotného zafizeni a
systému, ve kterém je instalovano.

Alarm Popis Mozné FeSeni
Prepolovani pfipojeni napajeciho

LINE<->MOT INV. kabelu a kabelu motoru.

» Opravte pfipojeni silovych a motorovych kabel(.

AO01 Overcurrent motor Proud absorbovany motorem « Zkontrolujte, zda je nastavena hodnota parametru Rated motor
(Nadproud motoru) prekracuje hodnotu nastavenou v current (jmenovity proud motoru) odpovida minimalné jmenovitému
parametru Rated motor current proudu motoru podle Udajd na jeho typovém Stitku.

(jmenovity proud motoru). i
POZNAMKA

Pokles napéti na FM (proménny mezi 20 a 40 VAC) zplsobi, ze
motor bude napajen mirné nizS§im napétim, nez jsou udaje na
typovém §titku. Proud absorbovany motorem by proto mohl byt
mirné vyssi nez jmenovity proud uvedeny na jeho Stitku a pro
dosazeni maximalniho vykonu je nutné zvysit parametr Rated
motor current (jmenovity proud motoru) mezi 5 % a 10 %.

Rezim obnoveni:

Automatické obnoveni po 10
sekundach na maximalné 7 pokusu, po
kterych je nutné pockat 60 minut.
Odpojeni napajeni.

VAROVANi

Ovéfte si u vyrobce motoru snasenlivost snést proud vétsi, nez je
jeho jmenovity proud.

« Zkontrolujte, zda jsou vSechny faze motoru spravné pfipojeny a zda
je pfipojeni vhodné nakonfigurovano do hvézdy nebo trojuhelniku.

« Zkontrolujte, zda jsou parametry motoru spravné nastaveny.

« U zafizeni s fizenim FOC provedte novou kalibraci motoru.

« V pfipadé pfitomnosti vystupnich filtr( (dV / dt nebo sinusovych)
zkontrolujte, zda jsou spravné pfipojeny a u zafizeni s fizenim FOC
zkontrolujte, zda jste spravné nastavili parametry PWM A Dinamics
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FOC v zavislosti na délce kabelu motoru a typu pouzitého filtru.
« Zkontrolujte, zda je smér otaceni Cerpadla spravny.
« Ujistéte se, Ze se motor muZe volné otacet, a zkontrolujte, zda
nejsou mechanické prekazky.
Upravte parametr Voltage boost (zvySeni napéti)

A02 Sensor fault
(Chyba snimace)

AO03 Over temperature
inverter
(Prehfati frekvenéniho
ménice)

Aktudini hodnota ¢tena analogovym
vstupem je mensi nez 4 mA.

Rezim obnoveni:

Alarm resetujte tlacitkem STOP.
Odpojeni napajeni.

Dosazena teplota FM je vysSi nez
maximalni povolena hodnota.

Rezim obnoveni:
Automatické obnoveni

« Ovéfte spravnost pfipojeni na strané zafizeni a na strané snimace.

« Oveétte, ze snima¢ dosahuje spravného napajeni.

» Oveétfte, zda snimac funguje spravné.

Pokud je pouzit pouze jeden snimac pfipojeny k analogovému vstupu 1,
zkuste jej pfipojit k analogovému vstupu 2.

« Zkontrolujte, zda je okolni teplota v povolenych mezich.

« Zkontrolujte, zda je zafizeni chranéno pred pfimym slune¢nim
zafenim nebo zdroji tepla.

Zkontrolujte spravnou ¢innost externich i vnitfnich chladicich
ventilatord (pokud jsou k dispozici).

Zkontrolujte, zda je chladici zebrovani FM ¢isté.

Zkontrolujte, zda je zaru¢eno chlazeni zafizeni, jak je pfedepsano
v pfislusné kapitole.

« Snizte parametr PWM co nejvice.

POZNAMKA

Aby byla zajisténa kontinuita provozu, méni¢ automaticky snizi maximalni
frekvenci (nebo vykon), kdyz vnitfni teplota dosahne urcité prahové
hodnoty. Pokud toto snizeni frekvence nestaci k udrzeni teploty nad
maximalni povolenou hodnotou, méni¢ zastavi motor a vygeneruje alarm.
AO03 Over temperature.

A04 Dry run cosphi
(Chod na sucho cosphi)

Varovani W26 No water (zadna
voda) se objevilo 5krat po sobé po
pokusech o automaticky reset.

Rezim obnoveni:
Alarm resetujte tlacitkem STOP.
Odpojeni napajeni.

VAROVANI

Kdyz se zobrazi chyba W26 No water (zadna voda), zafizeni automaticky
restartuje motor po ¢ase rovném hodnoté nastavené v parametru
Restarts delay (zpozdéni opétovného spusténi) vynasobeny poctem
provedenych pokusu. Na konci patého pokusu zafizeni definitivné zastavi
motor produkujici alarm A04 Dry run cosphi (Chod na sucho). Resetovani
alarmu musi byt provedeno ru¢né.

A05 Under voltage
(Podpéti)

» Napajeci napéti pod minimalni
povolenou hodnotou.

» Nedostate¢ny vstupni vykon pro
napajeni zafizeni.

Rezim obnoveni:

Automaticky reset parametru

Autorestart (automaticky restart) = ON

« Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti bez zatéze i se zatézi.
« Ovérite, zda ma zdroj dostatek energie pro napajeni motoru.

A06 Over voltage
(Prepéti)

Napajeci napéti nebo napéti uvnitf
zafizeni presahuje maximalni
povolenou hodnotu.

Rezim obnoveni:
Automaticky reset parametru

Autorestart (automaticky restart) = ON

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti bez zatéze i se zatézi.

Zkontrolujte regeneraci ze zatéze.

« Zvyste parametr Ramp down (doba poklesu)

« Zvyste parametr Ramp freq. Min motor (dosaZeni minimaini frekvence
motoru)

« V pfipadé motoru s permanentnim magnetem zkontrolujte, zda neni

zatéZ umisténa v pasivnim pohybu.

AQ07 Max value alarm
(Alarm maximalni hodnoty)

Hodnota ¢tena analogovym vstupem je
vys$S$i nez hodnota nastavena pro
parametr Max alarm value (Max.
hodnota alarmu).

Rezim obnoveni:
Automatické obnoveni

Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr.

Zkontrolujte hydraulické pficiny, které vedou k dosazeni
alarmového stavu.

« Oveétfte, zda snimac funguje spravné.

A08 Locked rotor
(Zasekly rotor)

Automatické omezeni frekvence
provozované méni¢em po nadmérné
absorpci motoru (nad hodnotu
nastavenou v parametru Rated motor
frequency (jmen. frekvence motoru))
zpusobi snizeni frekvence pod
primérnou hodnotu mezi Min motor
frequency (Minimalni frekvence
motoru) a Max motor frequency
(Maximalni frekvence motoru).

Rezim obnoveni:
Alarm resetuijte tlacitkem STOP.
Odpojeni napajeni.

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A01 Overcurrent motor
(Nadproud motoru)

A09 Overload inverter
(Pretizeni frekvenéniho
ménice)

Proud odebirany motorem prekracuje
jmenovity proud zafizeni.

Rezim obnoveni:
Alarm resetujte tlacitkem STOP.
Odpojeni napéjeni.

Zkontrolujte, zda je jmenovity proud motoru nizsi nez jmenovity

proud zafizeni.

Ujistéte se, Ze se motor mlze voIné otacet, a zkontrolujte, zda

nejsou mechanické prekazky.

« Zvyste hodnotu parametru Ramp up time (doba nabéhu).

« Zvyste hodnotu parametru Ramp freq. Min motor (dosaZeni minimalni
frekvence motoru).

Upravte parametr Voltage boost (zvy$eni napéti)

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.

VYSTRAHA
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A10 IGBT trip alarm
(Vypinaci alarm IGBT)

A1l No load
(Zadna zatéz)

Proud odebirany motorem okamzité
prekro¢i maximalni proudovou ochranu
vykonového modulu zafizeni.

RezZim obnoveni:

Automaticky reset po 10 sekundach na
maximalné 3 pokusy, po kterych je
nutné pockat 60 minut.

Odpojeni napajeni.

Proud absorbovany motorem je v
poméru k parametru pfili§ nizky Rated
motor current (Jmenovity proud
motoru).

RezZim obnoveni:
Alarm resetujte tlacitkem STOP.
Odpojeni napajeni.

Zafizeni mGze dale napajet zatéZ po dobu 10 minut s absorbovanym
proudem 101 % oproti jmenovitému proudu zafizeni a po dobu 1 minuty s
absorbovanym proudem 110 % oproti jmenovitému proudu zafizeni.

« Zkontrolujte mozna feSeni alarmd A01 Overcurrent motor
(Nadproud motoru) a A09 Overload inverter (Pfetizeni frekvenéniho
ménice).

Zkontrolujte pfitomnost zkratt mezi vystupnimi fazemi a izolaci vuci
zemi.

Zkontrolujte spravné uzemnéni systému.

Zkontrolujte, zda nedochazi k elektrickému Sumu z jinych zafizeni
pfipojenych k systému.

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu AO1 Overcurrent motor (Nadproud
motoru)

A12 Address error
(Chyba adresy)

V rezimu COMBO ma vice zafizeni ve
skupiné stejnou adresu.

Rezim obnoveni:
Automatické obnoveni

Obnovte spravnou hodnotu parametru Address (Adresa) ve vSech
zafizenich skupiny.

Zkontrolujte, v jaké situaci se alarm objevi.

Pokud se alarm objevi po zméné fidiciho (master) FM, zkontrolujte,
jestli je parametr Autorestart (Automaticky restart) aktivovan.
Zkontrolujte elektrické zapojeni mezi fizenym (Slave) a Fidicim
(Master) FM a zkontrolujte, zda neni preruseno.

Al13 No communication
(Zadna komunikace)

V rezimu COMBO byla pfrerusena
komunikace Fizeného (Slave) a
fidiciho (Master) FM.

Rezim obnoveni:
Automatické obnoveni

Zkontrolujte elektrické zapojeni mezi fizenym (Slave) a Fidicim
(Master) FM a zkontrolujte, zda neni preruseno.

Opustte programovaci menu fidiciho (Master) FM.

Restartujte alarm ru¢né.

VYSTRAHA
Signalové kabely udrzujte oddélené a nikdy ne soubézné s napajecimi
kabely. Pokud je nutné je kfizit, dbejte na to, aby se kFizily kolmo.

Al4 Min value alarm
(Alarm minimalni hodnoty)

Hodnota ¢tena analogovym vstupem je
niz8i nez hodnota nastavena pro
parametr Min alarm value (alarm
minimalni hodnoty).

Rezim obnoveni:
Automatické obnoveni

« Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr.

« Zkontrolujte hydraulické pfi€iny, které vedou k dosazeni
alarmového stavu.

« Oveétfte, zda snimac funguje spravné.

A15 Keyboard fault
(Porucha klavesnice)

Tlacgitko na klavesnici bylo stisknuto
déle nez 30 sekund.

Rezim obnoveni:
Alarm resetujte tlaitkem STOP.
Odpojeni napajeni.

Zkontrolujte, zda jde jsou tlacitka mechanicky v poradku.

A16 CPU alarm
(CPU alarm)

Chyba komunikace mezi fidicim (Master)
FM a motorem nebo chyba na CPU.

Rezim obnoveni:
Automatické obnoveni

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.
Zkontrolujte, zda nedochazi k elektrickému Sumu z jinych zafizeni
pfipojenych k systému.

Zkontrolujte integritu komunika¢niho kabelu mezi fidici deskou a
napéjeci deskou.

A17 Brake alarm
(Chyba brzdy)

U zafizeni vybavenych brzdou indikuje,
Ze bylo dosazeno maximalni energie,
kterou brzdny odpor vydrZzi.

Rezim obnoveni:

Automaticky reset parametru Autorestart =

ON

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A06 Over voltage (Prepéti).

A18 BRAKE OVERTEMP
(pFehtati brzdy)

U zafizeni vybavenych brzdami
indikuje dosazeni maximalni teploty
brzdného odporu.

RezZim obnoveni:

Automaticky reset v pfipadé parametru
Autorestart = ON

Zkontrolujte mozna feSeni pro alarm A06 OVER VOLTAGE
Zkontrolujte, zda brzdovy odpor spravné funguje.

A19 Out of step
(Mimo krok)

S parametrem Motor type (typ motoru)
nastaven na ,Synchronous (synchronni)
PM, ztrata kontroly nad motorem.

Rezim obnoveni:
Automaticky reset s 3minutovym
zpozdénim.

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu AO1 Overcurrent motor
(Nadproud motoru)

A20 Input phase loss
(Ztrata vstupni faze)

Absence vykonové faze.

Rezim obnoveni:
Automaticky reset parametru
Autorestart = ON

Zkontrolujte pfitomnost vSech tfi fazi napajeni.
Zkontrolujte vyvazeni fazi napajeni.
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14. Upozornéni

Varovani Popis Mozné resSeni

WO1 Digital input active 1
(DigitalIni vstup aktivni 1)

Digitalni vstup 1 byl aktivovan. Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 1.

WO02 Digital input active 2
(DigitalIni vstup aktivni 2)

W03 Digital input active 3
(DigitalIni vstup aktivni 3)

W04 Digital input active 4
(Digitalni vstup aktivni 4)

Digitalni vstup 2 byl aktivovan. Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 2.

Digitalni vstup 3 byl aktivovan. Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 3.

Digitalni vstup 4 byl aktivovan. Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 4.

Méni¢ omezuje maximalni frekvenci motoru,
aby udrzoval teplotu méni¢e pod maximalnim
limitem.

W20 Temp. Derate
(snizeni teploty)

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A03 Over temperature inverter
(Prehfrati frekvencniho ménice).

W21 Overload 15V
(Pretizeni)

W22 EEPROM COM.
(Komunikace EEPROM)
W23 EEPROM fault
(Chyba EEPROM)
W25 Alarm Slave X reZimu ovladani COMBO, fidici (Master) FM
(Alarm fizeného (Slave) FM) |detekoval alarm fizeného (Slave) FM X.

Zkontrolujte absorpci zatézi a pfipadné zkraty pfipojené k 15V

Pretizeni zdroje 15V. . »
napajecimu zdroji

Nedochazi ke komunikaci s EEPROM

Kontaktujte vyrobce.

Chyba EEPROM Kontaktujte vyrobce.

Zkontrolujte stav fizeného FM XX indikovany fidicim (Master) FM.

Uginik (cosphi) motoru &teny zafizenim je
stabilné pod hodnotou nastavenou
v parametru Dry run (Chod na sucho) Cosphi.

Ovéite, zda je Cerpadlo spravné naplnéno.
Zkontrolujte, zda je smér otaceni Cerpadla spravny.
Oveérte, ze parametr Dry run Cosphi je nastaven spravneé.

W26 No water
(Neni voda)

Blokovani odstranite stisknutim tlacitka START nebo STOP po dobu

W27 block START/ STOP Tlac¢itka START/STOP byla zablokovana. -
alespon 5 sekund.

POZNAMKA

V pripadé tfifazovych asynchronnich motoru je tfeba nastavit spravnou hodnotu parametru Dry run

Cosphi zalezi na:

* Typu motoru (data konstrukce a vinuti). Obecné maiji povrchové tfifazové motory vysSi nominalni
cosphi nez ponorné motory stejného vykonu.

* Typ Cerpadla (kfivka hydraulického vykonu a absorbovaného vykonu).

» Charakteristiky napajeni (napéti a frekvence).

Typicky parametr Dry run Cosphi |ze nastavit na 60 % nominalniho cosphi uvedeného na udajich na

typovém Stitku ¢erpadla.

Parametr Dry run Cosphi musi byt také stanovena empiricky na konci instalace. V pfritomnosti
odstredivych ¢erpadel s tfifazovym asynchronnim motorem je jednoduchou metodou spusténi ¢erpadla na

VYSTRAHA
Elektronicka ochrana proti nedostatku vody na zakladé parametru Dry run Cosphi spravné funguje pouze u
odstfedivych Cerpadel vybavenych tfifazovym asynchronnim motorem.

V pfitomnosti motorll s permanentnimi magnety neni mozné zalozit ochranu proti nedostatku vody na
odectené hodnoté cosphi, ale je nutné se spolehnout na absorbovany vykon.

Kdyz je parametr Motor type (typ motoru) nastaven na ,Synchronous” (synchronni) PM, parametr Dry run
Cosphi pfedpoklada vyznam procenta absorbed power (absorbovany vykon).

V pfipadé jinych typl ¢erpadel a motort je vhodné kontaktovat vyrobce.

VAROVANI

A Pokud je parametr Dry run Cosphi je nastaven pfili§ nizko, elektronicka ochrana proti chodu na sucho jiz
nemusi byt ucinna.
Typicky se doporucuje neklesat pod hodnotu 0,5 u povrchovych odstfedivych ¢erpadel a 0,4 u ponornych
odstiedivych ¢erpadel vybavenych tfifazovym asynchronnim motorem.
Nastaveni parametru Dry run Cosphi na hodnotu ,0“ vypne ochranu proti nedostatku vody.
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15. EU Prohlaseni o shodé - CZ

.Preklad puvodniho prohlaseni o shodé®

Timto vyrobce:

Nastec srl

Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, Italy

prohladuje na svou vlastni odpovédnost, Zze produkt:

VASCO

VySe popsany predmét prohladeni je ve shodé s pfisluSnymi harmoniza¢nimi pravnimi pfedpisy Evropské unie:
» 2014/53 / EU smérnice o radiovych zafizenich (RED)

+ 2011/65/ EU smérnice RoHS

a ze byly pouzity nasledujici harmonizované normy a technické specifikace:

* EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

* EN 61000-3-2:2011

» EN 61000-3-3:2000

* EN 61000-6-2:2005 + AC:2005

* EN 61800-3:2004 + A1:2012

* EN 62233:2008

» ETSI EN 301 489-17 V3.1.1:2017

« ETSIEN 301 489-1Vv2.1.1:2017

« ETSI EN 300 328 vV2.1.1:2016-11

* EN 60529:1991 + A1:2000 + A2:2013
*+ EN60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017
» EN 50581:2012

Barbarano Mossano
23/01/2021

Ing. Marco Nassuato
Managing Director 7
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16. EK Prohlaseni o shodeé - CZ

.Preklad puvodniho prohlaseni o shodé*®

Timto vyrobce:

Nastec srl

Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, Italy

prohladuje na svou vlastni odpovédnost, Zze produkt:

VASCO

VySe popsany predmét prohladeni je ve shodé s pfisluSnymi harmoniza¢nimi pravnimi pfedpisy:
+ UK S12017 No. 1206 smérnice o radiovych zafizenich 2017

« UK SI 2012 No. 3032 smérnice o omezeni pouzivani nékterych nebezpecnych latek v elektrickych a
elektronickych zafizenich 2012 (RoHS2)

a ze byly pouzity nasledujici harmonizované normy a technické specifikace:

* BS EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

* BS EN 61000-3-2:2011

» BS EN 61000-3-3:2000

* BS EN 61000-6-2:2005 + AC:2005

* BS EN 61800-3:2004 + A1:2012

* BS EN 62233:2008

» ETSI EN 301 489-17 V3.1.1:2017

* ETSIEN 301 489-1 v2.1.1:2017

» ETSI EN 300 328 V2.1.1:2016-11

* BS EN 60529:1991 + A1:2000 + A2:2013
* BS EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017
* BS EN 50581:2012

Barbarano Mossano
02/03/2022

Ing. Marco Nassuato
Managing Director Y
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Vyskladnéno z velkoobchodniho skladu /
Vyskladnené z velkoobchodného skladu:
PUMPA, a.s.

ZARUCNI LIST / ZARUCNY LIST

Typ (Stitkovy udaj)

Vyrobni €islo / Vyrobné Cislo (Stitkovy udaj)

Tyto udaje doplni prodejce pfi prodeji /
Tieto udaje doplni predajca pri predaji

Datum prodeje / Datum predaja

Poskytnuta zaruka spotfebiteli / Poskytnutéa zaruka spotrebitelovi 24 mésicu /
mesiacov

Spotfebitel ma (bezplatna) prava z odpovédnosti za vady. /
Spotrebitel ma (bezplatné) prava zo zodpovednosti za vady.

Zaruka je poskytovana pfi dodrzeni vSech podminek pro montaz

_ a provoz, uvedenych v tomto dokladu /
Zaruka je poskytovana pri dodrzani vSetkych podmienok pre montaz
a prevadzku, uvedenych v tomto doklade.

Nazev, razitko a podpis prodejce /
Nazov, peciatka a podpis predajcu

Mechanickou instalaci pfistroje provedla firma
(nazev, razitko, podpis, datum) /
Mechanicku instalaciu pristroja vykonala firma
(nazov, peciatka, podpis, datum)

Elektrickou instalaci pfistroje provedla odborné
zpusobila firma (nazev, razitko, podpis, datum) /
Elektricku inStalaciu pristroja vykonala odborne
sposobila firma (nazov, peciatka, podpis, datum)
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