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1 Symboly

V navodu k obsluze jsou uvedeny nasledujici symboly, jejichz uCelem je usnadnit pochopeni uvedeného
pozadavku.

Dodrzujte pokyny a vystrahy, v opacném pfipadé hrozi riziko poSkozeni zafizeni a ohrozZeni
bezpecénosti osob.

V pfipadé nedodrzeni pokynu Ci vystrah spojenych s elektrickym zafizenim hrozi riziko poskozeni
zarizeni nebo ohrozeni bezpecénosti osob.

Poznamky a vystrahy pro spravnou obsluhu zafizeni a jeho &asti.

Ukony, které mGze provadét provozovatel zafizeni. Provozovatel zafizeni je povinen se seznamit s
pokyny uvedenymi v navodu k obsluze. Poté je zodpovédny za provadéni bézné udrzby na zafizeni.
Pracovnici provozovatele jsou opravnéni provadét bézné ukony udrzby.

Ukony, které musi provadét kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, opravnény
provadét opravy elektrickych zafizeni, v€éetné udrzby. Tito elektrotechnici musi mit opravnéni
pracovat s elektrickymi zafizenimi.

Ukony, které musi provadét kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, ktery disponuje
schopnostmi a kvalifikaci pro instalaci zafizeni za béznych provoznich podminek a pro opravu
elektrickych i mechanickych prvka zafizeni pfi udrzbé. Elektrotechnik musi byt schopen provést
jednoduché elektrické a mechanické ukony spojené s udrzbou zafizeni.

E B B

Upozoriuje na povinnost pouzivat osobni ochranné pracovni prostiedky.

Ukony, které se smi provadét pouze na zafizeni, které je vypnuté a odpojené od napajeni.

Ukony, které se provadéji na zapnutém zafizeni.

Dékujeme Vam, ze jste si zakoupili tento vyrobek a zadame Vas pied uvedenim do provozu o precteni
tohoto Navodu pro montaz a obsluhu.
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Zkracena verze navodu (dulezité kroky pred spusténim)
Dulezité upozornéni a ¢innosti nutné provést pired a pfi zprovoziovani
frekvencniho ménice.

1. Schéma zapojeni snimace tlaku PUMPA (vice v kapitole 5.4.3 Schéma zapojeni)

Poznamka: Na nasem webu www.pumpa.eu mazete najit Tlakovy snima¢ 90° PUMPA E-DRIVE 0-10 bar

4-20 mA pod objednacim kédem ZB00050295.
DO1 D02 GND Al +VQ

]

Al (Cerny) «—
+VO (Cerveny)

—

Snimac tlaku

Schéma zapojeni
douvoditového snimace tlaku

2. Nastaveni snimace tlaku na frekvenénim ménici (vice v kapitole 6 Rychly start)
V zavislosti na rliznych typech snimacl je nastaveni parametrd razné.

e Napfiklad snimac tlaku PUMPA s napajecim napétim 24 V, zpétnovazebnim signalem 4-20 mA, tlakovym
rozsahem 10 bar, poZadovanym vodnim tlakem 4,0 bary musi byt nastaveny nasledujici parametry:

P0.00=4,0 Nastaveni tlaku

P0.03 =10 Maximalni rozsah snimace

P0.04=0 Snimac se zpétnou vazbou (vysilac tlaku)

P0.14=1 Automatické spousténi, automatické resetovani poruch

Nastaveni tlaku mizete ménit pomoci tlacitek ,+” a ,-“ (vice v kapitole 7 Programovani a parametry)

Zobrazeni Nazev Popis Jednotka
P Aktualni tlak Hodnota tlaku aktualniho provozu bar
H Provozni frekvence Aktualni provozni frekvence Hz
d Nastaveny tlak Pozadovany tlak bar

Poznamka: Parametr Ize pomoci tladitek ,,+“ a ,-“ ménit jen kdyz neni zafizeni (Eerpadlo) v provozu. Kdyz je
zarizeni v provozu, tak tla€itky pouze pfepinate mezi parametry.

Pozn. Pokud je délka kabelu mezi zafizenim a motorem vétsi nez 50m, doporu€ujeme mezi motor a zafizeni
nainstalovat kviili ochrané motoru a frekvenéniho ménic¢e DU/DT filtr, Sinus filtr nebo jiné odrusovaci zafrizeni.
Pripadné se obrat'te na svého prodejce.
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Zkracena verze navodu (dulezité kroky pred spusténim)

Nastaveni dilezitych tlakovych a ochrannych funkci frekvenéniho ménice (vice v kapitole 7.3)

Tlakové a ochranné funkce a v kapitole 7.4 RozSifené nastaveni

8 |c
2| N
3| £
' > < 'g 2
® c @ = N | s £
o 1) T & o o o '@
X — 0 = c < S [=
5 S o 8 3| 2|8 S
LL ol ¥ c ) > b o
Smér otaceni 0: Aktualni smér otaceni Zménou tohoto parametru lze
P0.02 i 1 0 * . o
motoru 1: Opacny smér otaceni zmeénit smer otaceni motoru
P0-03 |Rozsah snimace |0,1-200 0.lbar| 10.0 | *
0 : 4-20 mA/24V
Tvb snimade se 1:4-20 mA/10V Podle pouzitého signalu zpétné
P0-04 zygtnou vazbou 2:0-10V 1 0 ¥ |vazby snimace lze zvolit rizné
P 3:05-45V rezimy
4:05V
Kdyz je nastaveny parametr na
Automaticke o, otomatcky spustl T
P0-14 |spoust&ni pfi -VyP 1 0 | % XY Sp )
. 1. zapnuto U ponornych Eerpadel nastavte ,1
zapnuti . . e
pokud je definovana minimalni
frekvence
0: Vypnuto
1: Vyhodnoceni nedostatku vody
Ochrana podle frekvence a proudu
P0.25 |[proti nedostatku |2: Vyhodnoceni podle frekvence a 1 2 ¥
Vody tlaku
3: Vyhodnoceni podle frekvence,
proudu a tlaku
0: Zadna ginnost
Inicializace 1: Resetovani do tovarniho
P0.38 parametrQ nastaveni 1 0 *
2: Vymazani zaznamu poruch
Spodni limit , , Poku'd zménl't,e te’nto parafne'tr, je
, 0.00Hz — Horni mezni frekvence nutné pro spravné fungovani
P1-07 |provozni 0.1Hz | 0.00 | > L.
P1-06 motoru zménit parametr P1-08 na
frekvence hodnotu 2
Volby akci, kdyz , -
. y , yz 0: provoz na spodni hranici
J& provozn frekvence
P1-08 frelfvence nliél |1: Vypnout 1 0 | %
nez spodni limitni |5 proy67 pii nulovém pratoku
frekvence
e 0: 0.75kW Pfednastavena hodnota je 2,2 kW.
P1-12 Vyber vykonu 1: 1.5kW 1 2 % |Upravte parametr podle Stitku
motoru
2: 2.2kW motoru
P1-14 Jmenovita 0 - maximalni frekvence 0.1Hz [50.00| * [Nastavte podle Stitku motoru
frekvence motoru [P1-05
p1-15 |Imenovite napeti |, oa1 1 | 220 | % |Nastavte podie &titku motoru
motoru
Jmenovity proud
P1-16 1,00-10,00 0.01A | 9.60 | %

motoru
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P1-18 Volby funkce 0: zadna funkcv:e 1 1 % 0: 2adna funkce
svorky DI1 1: Provoz dopfedu (FWD) 1: Provoz
P1.19 Volby funkce -10: Vnéjsi chyba vstupu (normainé 1 10 10: Vstup externiho spinace
) svorky DI2 otevieno) * | (nedostatek vody na spinadi)

INDULEZITE!!!

Dékujeme, ze pouzivate frekvenéni méni¢ Drive-04 uréeny k ovladani a ekonomickému fizeni provozu Eerpadel

s tfifazovym motorem zapojenym do hvézdy 3 x 230 V. Frekvenéni méni¢ (FM) se vstupnim napétim 1x230
= V pro ¢erpadla je navrzZen pro tlakovani hydraulickych systém( pomoci méfeni tlaku. FM je schopen
l udrzovat staly tlak v hydraulickém obvodu zménou poctu otaCek/minutu Eerpadla a automaticky se zapina a
vypina pomoci senzor(l. Pfes rizna mozna nastaveni a diky vstupnim a vystupnim konfigurovatelnym
kontaktlm, které jsou k dispozici, je mozné pfizplUsobit fungovani zafizeni potfebam rlznych zafizeni. V dalSich
kapitolach jsou uvedeny nastavitelné veli¢iny.

V jednom vodovodnim systému muze byt pouzito az 5 frekvenénich ménicu tohoto typu.
Pfed pouzitim se ujistéte, Ze zapojeni a smér otaceni Cerpadla jsou spravné.
Stupen kryti frekvenéniho ménice je IP 54.

Mozné pouziti vyrobku:

- obytné prostory - dodavka vody ze studni a vrtli

- bytové domy - dodavka vody, zavlazovani a vyuziti destové vody,

- zemédeélské podniky - dodavka vody, zavlazovani, ostfik a vyuziti deStové vody
- primyslova zafizeni - dodavka vody, chlazeni

Tato pfiru¢ka obsahuje pfislusné provozni pokyny a podrobny popis parametrd. Pred instalaci, provozem, udrzbou
nebo kontrolou si tuto pfiru¢ku pozorné prectéte.

Frekvenéni ménic¢ Drive-04 je ureny pro Cerpadla odstfedivé konstrukce (jedno a vicestupriova, povrchova i ponorna).
Je zakazano frekvenéni ménic Drive-04 pouzivat pro Cerpadla objemova (vSechny typy vietenovych Cerpadel).

3 Poznamky tykajici se bezpe¢ného provozu

Pred instalaci

-
l Neinstalujte a neprovozujte zafizeni, pokud je poSkozené nebo kterému chybi dily. Pokud nedodrzite tento
pokyn, mize dojit k poSkozeni zafizeni nebo ohrozeni zivota.

Instalace

A Kdyz instalujete zafizeni nebo s nim manipulujete, drzte jej za spodni stranu a nikoli pouze za vné&jsi kryt,
abyste zabranili Urazu osob nebo poskozeni frekvenéniho ménice.

Zarizeni musi byt nainstalovano na nehoflavém materialu v dostate¢né vzdalenosti od tepelnych zdroju a hoflavych a

vybusnych materiald.

Pokud je zafizeni nainstalovano v ochranné skfini, musi byt tato skfif vybavena vétracimi otvory zajiStujicimi vnitfni

teplotu pod 40 °C, jinak mlze dojit k poSkozeni zafizeni v disledku vysoké teploty. Minimalni teplota okoli musi byt

vysSi jak 15 °C.

POZOR: FM je dodavany bez tlakového ¢idla. Miizete pouzit napriklad nase Tlakové snima¢ 90° PUMPA E-

drive 0-10 bar 4-20 mA ZB00050295.

Elektrické zapojeni

PRIPOJENI| ZARIZENi ZAJISTETE ODBORNOU FIRMOU. Pokud nedodrzite tento pokyn, mize
ﬁl dojit k urazu elektrickym proudem nebo k poskozeni zafizeni.

V8echny souvisejici elektrické obvody a komponenty musi byt v souladu s platnymi normami.
Pokud nedodrzite tento pokyn, maze dojit k Urazu nebo poskozeni zafizeni.
Zajistéte spravné uzemnéni uzemnovaci svorky.
Nedotykejte se svorek hlavnich obvodu a davejte pozor, aby se tyto svorky nedotykaly krytu zafizeni.
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Pfed pfipojenim zkontrolujte, Ze jmenovité napéti a polet fazi zafizeni souhlasi s hodnotou napajeciho napéti a
poctem fazi pfivodu.
Nikdy nepfipojujte stfidavé napdjeni na vystupni svorky V, U, W.
Hlavni obvody a ovladaci obvody zafizeni musi byt v samostatnych kabelech nebo vedeny kolmo na sebe, popf. ve
stinénych kabelech, jinak se projevi ruseni ovladacich signald.

Kabel pfipojovany ke svorkam hlavnich obvodd musi byt opatfen pfipojkami v oddéleném prostoru.

Pokud je délka kabelu mezi Frekvenénim méni¢em (FM) a motorem vétsi nez 50 m, doporucujeme pro ochranu
zafizeni a motoru pouzit DU/DT filtr, Sinus filtr nebo jiné odru$ovaci zafizeni.

Provoz

Frekvencni ménic pfipojte k napajeni pouze po fadném upevnéni pfedniho krytu. Béhem provozu tento predni kryt
neotevirejte a nesundavejte.

Pokud se po chybé napajeni aktivuje automatické resetovani funkéni poruchy, musi byt nejdfive pfijata bezpecnostni
opatreni, jinak maze dojit k poSkozeni zafizeni nebo Urazu osob.

Tlagitko ,RUN/STOP" (PROVOZ/ZASTAVENI) miiZze byt nefunkéni z diivodu aktivovani nékteré z funkci. V obvodu
ovladani zafizeni musi byt nainstalovan samostatny hlavni vypina¢ napajeni.

Kdyz je FM zapnuty, svorky jsou pod napétim. Nedotykejte se téchto svorek kvdli riziku Urazu elektrickym proudem.
Ke spousténi a vypinani zafizeni nepouziveijte jisti¢, protoze mize dojit k poSkozeni zafizeni.

Protoze zafizeni poskytuje zménu otaCek z minimalnich na maximalni za velmi kratkou dobu, zkontrolujte, Zze motor a
zafizeni Ize v tomto pfislusném rozsahu pouzit. Jinak maze dojit k poSkozeni zafizeni.

Nedotykejte se chladi¢e. Pokud nedodrzite tento pokyn, mlze dojit k nezadoucim popaleninam.

Pfed spusténim FM v provozu s Cerpadlem nastavte FM dle vaSeho aktualniho zapojeni a pouziti externich zafizeni.

Udrzba a kontrola
Kdyz je zafizeni pfipojeno k napajeni, tak se nedotykejte pfipojovacich svorek. Pokud nedodrzite tento pokyn, maze
dojit k urazu elektrickym proudem.

Provadét udrzbu, vyménu a kontrolu mohou pouze kvalifikovani pracovnici.

Po poruse napajeni pockejte minimalné 10 minut nebo zajistéte odstranéni veskerého zbytkového napéti pfedtim, nez
zahdjite udrzbu nebo kontrolu, jinak muze dojit k poSkozeni zafizeni nebo Urazu osob.

Deska s plosnymi spoji ma integrovany obvod CMOS, nedotykejte se ji, jinak elektrostaticka elektfina mize tuto desku
s ploSnymi spoji poskodit.

DalSi poznamky
Je pfisné zakazano provadét jakékoli zmény zafizeni, protoze muze dojit k vaznému nebo smrtelnému zranéni. Po
provedeni svévolné zmény zafizeni je zaruka neplatna.

4 Ovladaci panel
4.1 Ovladaci prvky panelu

Nazev Popis

MENU (Tlagitko) Stisknutim tohoto tlaCitka mlzete pfepinat mezi aktualnimi parametry a parametrem
nastaveni tlaku (urover 0).

Podrzenim tohoto tlacitka po dobu 2 sekund vstoupite do vybéru parametrd (Groven 1).
Jednim stiskem slouzi tlacitko jako tlagitko zpét (z tfeti do druhé Urovné a z druhé do
prvni urovné).

RUN/STOP (Tlacitko) Stisknutim spustite nebo zastavite provoz v trovni 0.
V urovni 1/2/3 funguje toto tlagitko jako potvrzovani zvoleného parametru.

UP (Tlagitko) Stisknutim zvySite parametr tlaku, frekvence nebo vybirate poZadovany parametr,
dlouhym stiskem upravite hodnotu rychleji

DOWN (Tlagitko) Stisknutim snizite parametr tlaku, frekvence nebo vybirate pozadovany parametr,

dlouhym stiskem upravite hodnotu rychleji

Target pressure (Indikator) | Indikator poZadovaného tlaku. Tento indikator blika pfi nastavovani pozadovaného

tlaku
Current pressure (Indikator) | Indikator aktualniho tlaku.
Running (Dioda) Dioda indikujici stav frekvenéniho ménic¢e. Sviti b€hem provozu. Blika, kdyz je
dosaZeno aktualniho tlaku a Eerpadlo nepracuje. Nesviti, kdyZ nastane chyba.
Alarm (Indikator) KdyZ nastane chyba tak indikator blika. KdyZ neni Zadna chyba indikator nesuviti,
Manual (Indikator) Kdyz je nastaven parametr P0-44 = 1, nastane manualni provoz, indikator sviti. Pokud

neni pouzit manualni provoz, indikator nesviti.
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RUNING (PROVOZ): kontrolka provozu
Sviti: provoz

Blika: pohotovost

Nesviti: zastaveni

pumpa

ALARM: kontrolka chyby Target Current
Chyba nebo alarm zafizeni PRSI PRl

RUN/STOP Running Manual DOWN

4.2 Rezim provozu a zobrazeni

4.3 Popis menu .

Existuji tfi irovné menu:

Rezim zobrazeni stavu:

Po zapnuti vstoupi zafizeni do rezimu zobrazeni stavu. Kdyz je FM zastaveny, zobrazuje nastaveni tlaku.
Nastaveni tlaku mizete zménit pomoci tlacitka ,+" nebo ,-". Kdyz je zafizeni zapnuto, zobrazuje aktualni tlak,
provozni frekvenci a nastaveni tlaku. K pfepnuti zobrazeni pouzijte tlacitko ,+" nebo ,-". Stisknutim tlagitka
»,MENU" po dobu dvou sekund vstoupite do rezimu nastavovani parametru.

Rezim nastavovani parametru:

Chcete-li zobrazit nebo nastavovat parametry, kdyz jste v rezimu zobrazeni stavu, stisknutim tlagitka ,MENU" po
dobu dvou sekund prejdéte do rezimu nastavovani parametrd a po stisknuti tlacitka ,RUN/STOP" muzete
nastavovat parametry. Po nastaveni parametru stisknéte tlacitko ,MENU" dvakrat — opustite rezim nastavovani
parametrd a vratite se do rezimu zobrazeni stavu.

Rezim zobrazeni alarmu:

Kdyz dojde k alarmu nebo poruse zafizeni, tento rezim se zobrazi automaticky. Provedte resetovani stisknutim
tlacitka ,RUN/STOP". Po odstranéni alarmu se automaticky zobrazi pfedchozi rezim.

1. Skupina funkci (prvni urover)
2. Nastavovani funkci (druha urover)
3. Nastavovani funkci (tfeti uroven)

Popis: V menu tfeti trovné se muzete stisknutim tlac¢itka ,MENU" nebo ,RUN/STOP" vratit do menu druhé Grovné.
Kdyz stisknete tlacitko ,RUN/STOP", nejdfive se uloZi parametry do ovladaciho panelu, pak se vratite do menu druhé
urovné a automaticky se zobrazi dal8i funkce. KdyZ stisknete tlaitko ,MENU", vratite se pfimo do menu druhé urovné
bez ulozeni parametru a zlstane zobrazena aktualni funkce.

V menu tfeti urovné Ize zménit pouze blikajici bit. Zménitelny bit se posune automaticky po 5 sekundach.

Poznamka: Zménu parametri oznacenych ,%" provadéjte ve stavu zastaveni. Parametry oznacené ,®" jsou aktualni
zjisténé a zaznamenané hodnoty, které nelze zménit.



Priklad: Zmérite P0.02 z 0 na 1

g
LN Y

Blikajici bity:
prvni &tyit bity

-~

Stisknéte toto
tlacitko na
2 sekundy

v
i

Blikajici bit:
prvni bit

A

RUN/
STOP

(R

=

(L
s

Blikajici bity:
prvni étyii bity

/o
-
.

RO

RUN/
STOP

@E:I

Poznamka: Pokud ma tato hodnota
mnoho bitd, souéasnym stisknutim
tlacitek 4 o spustite blikani

nasledujiciho bitu.

Blikajici bity: prvni ¢tyii bity

R

Pomoci tlacitek + =
@ @ nastavie daléi parametry
skupiny PO

Y

Blikajici bity: prvai étyii bity

(L
L

L

Pomoci tladitek 4+ =
@ @ nastavte dalsi skupiny
parametri

"

i

A J

Zastaveny stav / provozni stav
(frekvence 50 Hz)

BRI
s

Blikajici bity:
prvni étyii bity

Poznamka: 0,1 MPa = 100 kPa = 1 bar = 1 kg/cm?

5 Rozmeéry a zapojeni

200.0

- Jednotky v mm




cz
5.1 Obrazky postupu instalace na povrchové ¢erpadlo

Krok 1: Demontujte zakladni desku vespod ménice

Krok 2: Upevnéte zakladni desku k motoru

PfiSroubujte zakladni desku na elektrickou skfinku motoru.

Krok 3: Umistéte méni¢ na desku

Krok 4: Dokoncete instalaci

Upevnéte ménic k zakladni desce pomoci Sroub(.
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5.2 Schéma zapojeni svorek hlavnich a ovladacich obvodu

I\

Napajeni
230V

S

Svorka Start a
Stop

Signalizace
nedostatku vody

Svorka Online

komunikace

L
5 O o L U
N s o O N \% M
© PE S WO
— o
O O O DI1 S -
- g DC:5--24V
O O O DI2 +VO O

DC:0-10V/4-20mA
Al ©

I GND
S+

Dvoulinka

e

5.3 Ovladaci panel

GND O—
Skrz parametr P0-04 mlzete

vybrat z riiznych typt
senzoru

Zapojeni ovladacich svorek predstavuje vnitfni zapojeni nebo pfipojeni vnéjsich kabell pomoci vodotésnych

-
] konektor(.
Di1 DI2 | GND | +VO Al S+ S-
Oznaceni Popis svorky Technicka data
svorky
DI 1 Multifunkéni vstupni Aktivovana, kdyz je pfipojena k uzemnéni GND. Deaktivovana, kdyz je
svorka 1 odpojena.
DI 2 Multifunkéni vstupni Aktivovana, kdyz je pfipojena k uzemnéni GND. Deaktivovana, kdyz je
svorka 2 odpojena.
Al Svorka analogového Analogovy vstup s napétim 0-10 V nebo analogovy vstup proudu 4-20 mA,
vstupu 1 volba se provadi pomoci parametru.
+VO Kladna svorka Nastavitelné napajeni +5 V az +24 V. Nastaveni hodnoty vystupniho napéti
analogového napajeni  |se provadi pomoci parametru.
GND Zaporna s’vorka .. . |Referenéni nulovy potencial nastavitelného napajeni +5V az +24 V.
analogoveho napajeni
St Romiunikacnisvorka | omunikatni protokol RS485. Pouifte dvojiinku nebo stinény kabel

5.4 Zapojeni senzoru
5.4.1 Zapojeni svorek

+VO — Napajeci svorka 5-24 V pro tlakomér / snimag tlaku

Al — Vstupni svorka analogového signalu 0-10 V (typ napétového snimace) nebo vstupni svorka signalu 4~20 mA (typ

proudového snimace)

GND - Referenéni nulovy potencidl nastavitelného napajeni +5V az +24 V.
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5.4.2 Popis konfigurace snimace

Jako vychozi je pouzit proudovy snimac tlaku s vystupnim signalem 4-20 mA. Pokud pouzijete jiny snima¢, upravte
nastaveni parametrti P0.03, P0.04 a P0.05.

5.4.3 Schéma zapojeni

Zafizeni Ize pfipojit k tlakoméru a snimadci tlaku. Zapojeni provedte podle nize uvedenych schémat zapojeni.
1. Tlakomér: pracovni napéti 10 V DC, vystup 0—10 V DC. Metoda zapojeni je znazornéna nize.

Pied piipojenim pomoci multimetru
zkontrolujte napéti mezi svorkami +VO
a GND.

DO1|/DO2|GND| Al [+VO

HIE|E

Z.

Svorka 1 propojena se svorkou GND
Svorka 2 propojena se svorkou Al

Svorka 3 propojena se svorkou +VO

2. Snimac tlaku: pracovni napétovy rozsah 10-30 V, vystup 4-20 mA. Metoda zapojeni je znazornéna nize.

DO1 D02 GND Al +VO

HN NN

Al (Cerny) «——

+VO (Cerveny)

IS

Snimac tlaku

Schéma zapojeni
douvodic¢ového snimace tlaku

5.4.4 Priklad nastaveni tlakového snimace

V zavislosti na rliznych typech snimaci je nastaveni parametrd razné.

Priklad nastaveni tlakového snimace:

Snimac funguje jako vychozi typ. Vezmeme-li jako pfiklad napajeci napéti 24 V, zpétnovazebni signal 4-20 mA,
rozsah tlaku 1 MPa (10 baru), pozadovany tlak vody 4,0 bar je tfeba nastavit nasledujici parametry:

P0.00=4,0 Nastaveni tlaku

P0.03=10,0 Maximalni rozsah snimace

P0.04=0 Snimac¢€ se zpétnou vazbou (vysila¢ tlaku)
P0.14=1

Automatické spousténi, automatické resetovani poruch
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6 Rychly start .

6.1 Nastaveni parametru I
6.1.1 Nastaveni FM pro jedno ¢erpadlo
Za béznych okolnosti budou zapojeny v8echny potfebné vstupni a vystupni senzory (snimace). Pfi zapojeni Cerpadla
je potfeba provést elektrické zapojeni do trojuhelniku (3x230 V).

Po zapnuti FM dlouze stisknéte tlacitko ,+“ nebo ,-“ po dobu 3 sekund, abyste vstoupili do rezimu nastavovani tlaku.
Nastavte pozadovany tlak ,d“ a poté stisknéte tlacitko ,START/STOP* pro uloZeni nastaveného parametru tlaku. Nyni
stisknéte opét ,START/STOP* tladitko, kterym spustite Cerpadlo. Nyni bude ¢erpadlo s FM pracovat v normalnim
pracovnim rezimu.

P0.14 = 1 Funkce automatického startu pfi zapnuti (v tovarnim nastaveni nastaveno na P0.14 = 0)

6.1.2 Nastaveni FM pfi provozu s vice €erpadly
Je mozné propojit az 5 ¢erpadel do jednoho systému (kazdé ¢erpadlo musi mit sv(j vlastni FM).

Elektrické propojeni: propojte paralelné vSechny svorky ,S +* a vdechny svorky ,S -“ mezi sebou.

Pro rychlé nastaveni vaSeho systému pouzijte nasledujici tabulku (Makro nastaveni — parametr F-47).

Typ systému Ridici FM 1. Pomocny | 2. Pomocny | 3. Pomocny | 4. Pomocny | 5. Pomocny
(Master) FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave)

1 Frekven¢ni ménic€ v systému FO-47=1

2 Frekvenéni ménice v F0-47=2 FO-47=11

systému

3 Frekvencni menice v FO-47=3 | F0-47=11 | F0-47=12

systéemu

4 Frekvencni menice v FO-47=4 | FO-47=11 | FO0-47=12 | F0-47=13

systéemu

5 Frekvencni menice v FO-47=5 | F0-47=11 | F0-47=12 | F0-47=13 | F0-47=14

systéemu

6 Frekvencni menice v FO-47=6 | FO-47=11 | FO-47=12 | F0-47=13 | F0-47=14 | F0-47=15

systému

Nouzovy rezim F0-47=9

230 V T
L N L N L N L N L N

bn s S+ S+ S+ S S+ S+ S+
GND 5 s- 5 S- S S s s-

—— vo

I leakov‘}'f I ATl

B B

L———J U VvV W U vV W U VvV W U VvV W U vV W
Ridici (Master) Rizeny (Slave) Rizeny (Slave) Rizeny (Slave) Rizeny (Slave)
frekvenéni ménié frekvenéni ménic 1 frekvenéni ménic 2 frekven&ni ménig& 3 frekvenéni ménic 4
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6.2 Ovéreni sméru ota¢eni motoru cerpadia

Po nastaveni parametr( zapnéte na kratkou dobu ¢erpadlo a zjistéte, zda je jeho smér otaceni spravny.
Smér otaleni Ize zménit pomoci dvou nasledujicich metod:

1.
Cerpadla.

Odpojte Cerpadlo a FM od napajeni a vymérite navzajem dvé libovolné faze U, V, W na motoru

NEBO

2. Zastavte FM a zménte parametr P0.02.

7 Programovani a parametry

“ -
“ -

Parametr Ize zménit jak v pohotovostnim, tak v provoznim stavu.

Parametr nelze zménit v provoznim stavu.

Parametr je aktualni zjisténou a zaznamenanou hodnotou, kterou nelze zménit.

7.1 Skupina zobrazeni béhem provozu

Zobrazeni Nazev Popis Jednotka
P Aktualni tlak Hodnota aktualniho tlaku bar
H Provozni frekvence Aktualni provozni frekvence Hz
d Nastaveny tlak Pozadovany tlak bar
7.2 Skupina zobrazeni béhem zastaveni
Nastaveni tlaku mizete ménit pomoci tlacitek ,,+” a ,,-”
Zobrazeni Nazev Popis Jednotka | Uroven zobrazeni
d Nastaveny tlak PoZadovany tlak bar °
7.3 Tlakové a ochranné funkce
S © —
S 5 | 8
® c N
? 3 2
] o o >
c > < ] =
© < = N - £
o n © o o © \©
X — (7] [ = S (=
- g 3 g | & |8 5
L o 04 ) > ) o
P0-00 |Nastaveni tlaku 1,0-P0.21 0.1bar 3.0 N e
Diference spoustéciho Spusténi v pohotovostnim rezimu, kdyz
PO-01 tlaku 0.0 - P0.00 0.1bar 0.3 * tlak poklesne pod nastaveny tlak PID
P0-02 |Smer otageni 0: Dopfedu 1 0 Zm(venou’ ’th(?to parametru lze zménit
1: Dozadu smer otaceni motoru
P0-03 |Rozsah snimace 0,1 - 200 0.1bar 10.0
0 : 4-20 mA/24V
.. . 1:4-20 mA/10V v s L .
Po.04 [TV SmeEe 562680, 010 I ] i i e
3:0545V V
4:05V
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Pokud FM ukazuje tlak 3 bary, ale
skute€ny tlak v systému je 3,6 baru,

P0-05 |Faktor kalibrace tlaku 0.750 - 1.250 0.001 1.000 nastavte tuto hodnotu na 1.2 baru
(3,6+3=1,2)
PO-06 Erlopormonalm zesileni 0.0 -100.0 01 2.00s
P0-07 |Integracni zesileni I1 0.00s - 10.00s 0.01s | 0.50s
Klidovy rezim 1: Systém provadi
zpracovani spanku na zakladé tlaku,
frekvence a €asu. V tuto chvili plati
Volba funkce klidového 0 Kl!dovy rezm vypnuty koeI‘lCle'nt uniku vody, doba c{etekce
P0-08 simu PID 1: Klidovy rezim 1 1 1 udrzeni tlaku a frekvence spanku.
rezimu 2: Klidovy rezim 2 Klidovy rezim 2: Systém provadi
zpracovani spanku na zakladé tlaku,
frekvence a €asu. V tuto chvili systém
nevyhodnocuje koeficient tniku vody.
Zpozdéni detekce
PO-09 | jidového rezimu pip |20~ 100.0 0.1s | 50
Zpozdéni detekce
P0O-10 |spousténi PID z 0,0 -100,0 0.1s 3.0
klidového rezimu
Nizko urovhova pfidrzna Y . . Cxr . . . .
PO-11 |frekvence detekce 20.00 Hz az horni mezni 0.01Hz | 30.00 PID bezl r.1a klidové frel<v\(enC| P9 Case
klidového rezimu PID frekvence P0-12 pfejde PID do rezimu spanku
po-12 |rovoznidobasnizkou |, .4 o 01s | 50
pFidrznou frekvenci PID
po-13 | 112k odchylky Klidoveho |, 1 obar 0.lbar | 0.2
rezimu PID
Kdyz je nastaveny parametr na hodnotu
»1¢ — systém se po zapnuti automaticky
Automatické spousténi  [0: vypnuto spusti
PO-14 | , 1 0 R «
pfi zapnuti 1: zapnuto U ponornych &erpadel nastavte ,,1
pokud je definovana minimalni
frekvence
Zpozdéni
P0-15 |automatického 0,0-100,0 0.1s 5.0
spousténi pfi zapnuti
P0-16 |Ochrana proti zamrzani 0 vypnuto 1 0
1. zapnuto
Provozni frekvence
P0-17 ochrany proti zamrzani 0.0-50 0.01Hz | 10.00
Provozni doba ochrany
PO0-18 proti zamrzani 0-1000 1s 60
Provozni cyklus ochrany Pfi nastaveni na 0 pob&zi vzdy s
PO-19 proti zamrzani 0- 1000 1s 300 provozni frekvenci proti zamrznuti
P0-20 |Cinitel uniku vody 0,0-100,0 0.1 1.0 Cim vétsi unik, tim vétsi koeficient
. Kdyz je tlak zpétné vazby vétsi nebo
P0-21 Nlastavena hlz),dhnotla K 0,0 - P0.08 0.1lbar 9.0 roven této nastavené hodnoté, spusti se
alarmu vysokeho tlaku alarm a zastavi se po zpozdéni P0-22
Doba detekce alarmu
P0-22 vysokého tlaku 0,0 - 120,0 0.1s 3.0
Kdyz je tlak zpétné vazby nizsi nez
Nastavena hodnota nastavena hodnota, alarm se spusti po
PO-23 alarmu nizkého tlaku 0,0-P0.00 O.1bar 0.0 zpozdéni P0-24.Pokud je nastaveno na
0, je tato funkce neplatna.
P0-24 Doba detekce alarmu 0.0 - 1200 0.1s 3.0

nizkého napéti
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Ochrana proti

0: Vypnuto

1: Vyhodnoceni
nedostatku vody podle
frekvence a proudu

P0O-2 : i 2
0-25 nedostatku vordy 2: Vyhodnoceni podle 1 *
frekvence a tlaku
3: Vyhodnoceni podle
frekvence, proudu a
tlaku
Co Nedostatek vody se vyhodnocuje, pouze
P0-26 L'”;'t”'t htid”"tg detekee |4 5 - p0.00 0.1bar | 05 | % |kdyZje tiak v systému nizsi nez
nhedostatku vody nastavena hodnota.
Plati pouze tehdy, kdyz P0-25 = 01.
Frekvence detekce Srovnavaci frekvence pro posouzeni,
P0-27 |ochrany proti 0 - Horni frekvence 0.01Hz | 48.00 | s |zda je nedostatek vody, kdyz je provozni
nedostatku vody frekvence vétsi nez tato frekvence,
zacne posuzovat nedostatek vody.
Aktualni procento Plati pouze, kdyz P0-25 = 1, procento
P0-28 |proudu detekce ochrany |0 - 100,0 01% | 400 | ¢ [menovitého proudu motoru, kdyZ je
) provozni proud menSi nez tento proud,
proti nedostatku vody je to posuzovano jako nedostatek vody.
) Doba detekce ochrany Pfi splnéni podminky a uplynuti
PO-29 proti nedostatku vody 0-200,0 0.1s 60.0 * nastavené doby se spusti chyba
Zpozdeni Nastavt 0 Ziti tlaku k
C astavte na 0 pro pouziti tlaku
P0-30 automatllclfeho . 10-9999 1min 15 ¥ |automatickému resetovani nedostatku
resetovani ochrany proti vody
nedostatku vody
) . — Rychlost zpomaleni, kdyz je FM
P0-31 |Klidovy rezim PID 0-30 1 9 Y v klidovém rezimu
Kdyz tlak pfitoku bude vy$si nez doba
i . detekéniho tlaku (P0-30), porucha
P0-32 |Detekce vstupniho tlaku |0,0 - P0.00 0.1bar 1.0 Y nedostatku vody bude automaticky
resetovana.
po-33 |Detekeni doba 0,0 - 100,0 01s | 200 | %
vstupniho tlaku
P0-34 [Minimalni napéti Al 0.00V az P0-35 0.01Vv | 2.00V | *
P0-35 [Maximalni napéti Al P0-34 az +10.00V 0.01Vv | 10.00V | %
P0-36 [Doba zrychlovani 1 0,0 - 100 0.1s 2.0s ¥
P0O-37 |Doba zpomalovani 1 0,0 - 100 0.1s 2.0s *
0: Zadna &innost
1: Resetovani do
P0-38 |Inicializace parametrt |tovarniho nastaveni 1 0 *
2: Vymazani zaznam
poruch
P0-39 Zamek funkce 0: Parametr je odemcen 1 0 % Pfi nastaveni na 1 budou parametry
parametr(i 1: Parametr je zamden skupiny P1 skryté
P0-40 |Typ aktualni poruchy 0-29 1 0.0 °
P0-41 |Teplota chladice °
P0-42 |Verze softwaru 1.000 | e
0: Digitalni nastaveni
(zadna pamét po vypnuti)
1: Digitalni nastaveni
PO-43 Volba frekvenénich (pamét po vypadku 1 8 * Doporuceni parametry pro bézného
pfikazl napajeni) uzivatele: 0, 1, 8, 9
2: Klavesnici
3:All

4: Vicerychlostni pfikaz

16




CZ

5: Jednoduché PLC

6: Digitalni nastaveni
(Zadna pamét pfi vypnuti)
7: Digitalni nastaveni
(2Z&dna pamét po vypnuti)
8: Zpétna vazba

9: Nastaveni komunikace

0: Rezim konstantniho

I . napéti Upravte tuto hodnotu, chcete-li zménit
P0-44 |Pracovni rezim systém 1 0 * L
VIl FeZIm SYSIEMU 1 1. Rezim konstantni pracovni rezim
rychlosti
0: Celkové zobrazeni
P0-45 |Rezim zobrazeni tlaku |1: Samostatné 1 0 e
zobrazeni
P0-47 |RozSifené nastaveni 0-15 1 0 * [Makro nastaveni
7.4 RozSirené nastaveni
= o _
S I 3
® c N
7 g |5
P © < ) 2
© = = N o S
o " © o o S S
X — (7] c e > c
S s S 3 S |8 o
T g A S s |5 o
0: Stop
Nastaveni funkce FM
P1-00 iy Slave® 1: Konstantni rychlost 1 0 ¥
v rezimu,sfave 2: Konstantni tlak
Volba fidiciho FM (v 0: Slave 0 = Fizeny FM
_ v oy wiir o : = Fizeny
P1-01 |pfipads pouziti vice FM | - Master 1 0 * |1 = Ridici FM
v jednom systému) ’
P1-02 Pocejt Cerpadel v 0.5 1 0 .
systému
0: Ovladani hlavniho
Cerpadla a pomocného
< s 1: Synchronni fizeni
P1-03 f{ez|m ovladani vice vice Cerpadel 1 0 ¥
Cerpadel 2: Vice Cerpadel, jedno
v provozu a druhé je
zalozni
p1-04 |Pelkaprovozupiichodu |y o0, 1min | 240min | %
vice Cerpadel
p1-05 Maximalnivystupni 50.00 - 400.00 0.1Hz |50.00Hz| *
frekvence
Horn limit . Dolni mezni frekvence Maximl tavitelny frek
i orni limit provozni N oL aximalni nastavitelny frekvenéni
P1-06 frekvence P1-07 ~Maximalni 0.1Hz |50.00Hz| ¥ rozsah Gerpadla
frekvence P1-05
Spodni limit provozni 0.00 — Horni mezni Pokud zmenite tento parametr, je nutné
P1-07 0.1Hz | 0.00Hz | ¥ [pro spravné fungovani motoru zménit
frekvence frekvence P1-06 parametr P1-08 na hodnotu 2
Volby akci, kdyz je 0: provoz na spodni
" .+« |hranici frekvence
P1-08 provozni frekvence nizSi 1: Viypnout 1 0 "

nez spodni limitni
frekvence

2: Provoz pfi nulovém
prutoku
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Nastaveni nosné

P1-09 1.0-110.0 0.1kHz | 8.0kHz | *
frekvence
Kdyz provozni frekvence dosahne
maximalni provozni frekvence, po
dobé detekce poruchy odpojeni
Hodnota detekce zpétné vazby PID (vychozi je 5 s),
P1-10 |pferuseného vedeni 0.00 - 10.00 0.01v 0.20 | ¥ |je hodnota zpétné vazby PID stale
zpétné vazby mens&i nez hodnota detekce chyby
odpojeni zpétné vazby PID a je
hlasena chyba odpojeni zpétné
vazby.
Doba detekce = ‘ .
P1-11 |pferuseneho vedeni  [0.0 - 100.0 01s | 300s | % |FTnastavenina 0 nema tato funkce
zpétné vazby Zadny ucinek.
0: 0.75kw . . .
P1-12 |Vybér vykonu motoru 1 1 5KW 1 5 " Pfednastavena hodnota je 2,2 kW.
2: 2 kW Upravte parametr podle Stitku motoru
P1-13 |Jmenovity vykon motoru [0.1 - 2.2 0.1kw 2.2 *
P1-14 \r{]ng?gr?JV|ta frekvence gi_rggxmalm frekvence 0.1Hz | 50.00 | % |Nastavte podie &titku motoru
p1-15 [Jmenovite napet 0- 380 IV | 220 | % [Nastavte podie stitku motoru
P1-16 |Jmenovity proud motoru |1,00 - 10,00 0.01A 9.60 *
P1-17 |Uzivatelské heslo 0 - 65000 1 0 b
0: zadna funkce
P1-18 |Volby funkce svorky DI1 |1: Provoz dopfedu 1 1 % |0: zadna funkce
(FWD) 1. Provoz
-10: Vnéjsi chyba 10: Vstup externiho spinace (nedostatek
P1-19 [Volby funkce svorky DI2 |vstupu (normalné 1 10 * |vody na spinaci)
otevieno)
P1-20 (Dl filtracni doba 0.000 - 1.000 0.001s | 0.010s | *
p1.py |P!1 Cas zpozdeni 0.0 - 100.0 01s | 1.0s | %
aktivace
p1.p2 |DI2 Cas zpozdeni 0.0 - 100.0 01s | 1.0s | %
aktivace
p1.pg |D!t deaktivuie dobu 14 160 01s | 00s | %
zpozdéni
p1.p4 (D12 deaktivuie dobu 144 160 01s | 00s | %
zpozdéni
P1-25 MaX|m‘:aIn| pocet 0-10 1 5 %
restart (chyb)
p1-0g |Cas automatickeho 0.0 -100.0 01s | 30.0s | %
resetu poruchy
0: Chladici vétrak se
st - to€i, kdyz je motor
P1-97 Ovvla’danl chladiciho v provozu 1 1 "
veétraku 1: Automaticky provoz
vétraku
0: Nejdfive zpomali az
P1-28 |Zastavovaci rezim postupné zastavi 1 0 e
1: Okamzité zastaveni
P1-29 Nallstavejnj frekvence 0.00Hz — Maximalni 0.01Hz |50.00Hz | #
klavesnici frekvence P1-05
0: Hodnota je niz8i nez
P1-30 [Nastaveni zpétné vazby nastavena hodnota, 1 0 ¥

zvysi se vykon
1: Opak parametru
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Zpétna vazba

P1-31 [nizkofrekvenéni 0.00 - 50 0.01Hz | 20.00
udrzovaci frekvence
P1-32 |Cyklus detekce spanku [0.0 - 1000.0 0.1s 30.0 Zarizeni v tuto chvili detekuje spanek
0: CPWM (kontinualni
< e PWM)
p1.33 |REZM pulzné Sitkove 1. e binani cPWM a 1 1
modulace (PWM) DPWM (pferuSované
PWM)
0: Pfikazovy kanal
ovladaciho panelu (LED
nesviti)
. R 1: Kanal pfikazl Zvolte rtzné vypinaci a zapinaci
P1.34 |Vybér zdroje piikazl terminalu (LED svit) 1 0 metody
2: Pfikazovy kanal
komunikace sériového
portu (LED blika)
1~6 je pro vlastni
komunikaéni adresu _
P1-35 |Mistni adresa FM; 0 neni pro FM, alg 1 1 MISEnI adres’a se nastavi automaticky,
pro horni monitorovaci a kdyZ nastavite parametr P1.47
ovladaci zafizeni (pf.
PLC)
0: 4800
P1-36 |Pr s rychlost | 2000 1bPs | 1 bPS = Bit za sekund
fenosova rychlos 5 19200 = Bit za sekundu
3: 38400
0: Zadny paritni bit
(8.N.1)
) . 1: lichy paritni bit
P1-37 |Format dat (8.0.1) 1 0
2: sudy paritni bit
(8.E.1))
P1-38 |Zpozdéni odezvy 0 - 20 (0-200) 1ms 2
Pomér otacek hlavniho
P1-43 |a pomocného vinuti 10 - 200 1 100
jednofazového motoru
P1-44 .Korekc,nl fa’ktor proudu 50 - 200 1 150
jednofazového motoru
Doba do resetovani
P1-45 |ochrany proti 0-9999 1 10
nedostatku vody
P1-47 Skryta nabidka 0: Zobrazeno 1 1

parametr(i

1: Skryto
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7.5 Postup nastaveni parametru

Pro bézné pouzivané parametry P0.00 - P0.04 je postup nastavovani nasledujici.

Nastaveni P0.00 (nastaveni tlaku)

@3

RN
ST®

©

ST
3.0 PO PO. 00| — 3.0
©
RN

Poznamky: Stisknutim tlacitka ,+" nebo ,- " zménte nastaveni tlaku na hodnotu 4,0 v zobrazeném stavu zastaveni.

Nastaveni P0.01 (diference spoustéciho tlaku)

®

RN
ST

)

RN
Sl
—>

4.0 FO| — | PFO.00| — | FO.01 0.3
HE
RN
L 0.4 P0.0Z@ PO@ 4.0
Nastaveni P0.02 (Smér otaceni)
(e HE) ;;wz'p
4.0 — FO| — | F0.00| — | PFO.02| — 0
@O
L 1 % FO. 03 @ FO 4.0
Nastaveni P0.03 (rozsah snimace)
(@ OO
4.0 — PO — | P0.00| — | FO.03] — 10
@O
L 16 % FO. 04 @ FO @ 4.0
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Nastaveni P0.04 (typ zpétné vazby snimace)

S

4.0 — FO

(HC)

FO. 00

1@®
1@®

|

FO. 04

% = S
0| = | PO.05 — FO| — 4.0
-

8 Popis programovani I

P0.00 |Nastaveni tlaku 1,0—P0.21 bar 3.0

P0.03 |Rozsah snimace 0,1—200,0 bar | 10.0 [nastavte dle rozsahu pouzitého snimace
0 : 4-20 mA/24V
1:4-20 mA/10V

P0.04 |Typ snimace se zpétnou vazbou |2 : 0-10 V 1
3:0545V
4:05V

P0.03 je rozsah snimace. Obvykly rozsah je 1 MPa, tj. 10,0 bar.
P0.00 je hodnota tlaku v potrubnim systému. Pokud P0.00 = 3,0 bar, pak po spusténi zafizeni Eerpadla bude tlak v
potrubnim systému udrzovan na konstantni hodnoté 3,0 bar.

P0.01 [Diference spoustéciho tlaku 0,0—P0.00 bar 0.3 Hodnota, ,ktera 1€ nizst nez
nastaveny tlak PID
P0O.10 Zpozd’enl deE.ekce spousténi PID z 0,0-100,0 S 3.0 Zr.Jozd’enl de}gkce spousténi PID z
klidového rezimu klidového rezimu

Obvykly snimac je proudového typu. Metoda zapojeni snimace je podobna jako vysilace tlaku, pfipojeni ke svorce Al
jako zpétna vazba tlaku: pokud je pouzit snima¢ napéti, zméiite nastaveni P0.04 na 0. Metoda zapojeni zafizeni je
podobna jako vysilaciho tlakoméru, pfipojeni ke svorce Al jako zpétna vazba tlaku.

Pokud je hodnota zpétné vazby nizSi nebo rovna nastavenému tlaku minus spoustéci tlak PID (P0.00 - P0.01) a
udrzuje tento stav po nastavenou dobu v P0.10, pak bude znovu spusténo nastaveni PID. Napfiklad kdyz P0.00 = 3,
P0.01 = 0,3, P0.10 = 5,0, pak pokud bude hodnota zpétné vazby niz§i nebo rovna 2,7 a doba bude delSi nez 5 s,
bude znovu spusténo nastaveni PID. Jakmile bude vysSi nez 2,7, doba se zacne znovu pocitat.

0: Dopfedu 0 Zménou tohoto parametru

P0.02 Smér otaceni motoru ) . o A
1: Dozadu zmeénite smér otaceni

PFi prvnim pouziti ovéite smér otaCeni motoru. V pfipadé potfeby zmény sméru otd€eni motoru. Vymériite navzajem dva
libovolné vodi¢e z napajecich vodi€¢l U, V, W na zafizeni nebo zménte nastaveni parametru P0.02.

Cim vy$8i hodnota parametru, tim rychlej$i odezva tlakového
systému. Ale pokud bude nastavena pfili§ vysoka hodnota, systém
bude oscilovat. Nastaveni provedte v zavislosti na pfisluSném
vodovodnim systému.

Proporcionalni

P0.06 zesileni P1

0,0- 100,0 | s | 2

Metoda nastavovani:
Pokud tovarni parametry nespliiuji pfislusné pozadavky, provedte jemné nastaveni parametrd. Nejdfive zvySenim
proporcionalniho zesileni zajistéte, aby systém neosciloval.
Poznamka: Nespravné nastaveni parametru P0.06 zpUsobi prekroeni rychlosti, a dokonce poruchu prepéti.
0: Klidovy rezim vypnuty
P0.08 |Volby klidového rezimu PID 0-2 2 |1: Klidovy rezim 1
2: Klidovy rezim 2
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V pripadé malé spotfeby vody, pokud je klidovy
P0.09 Zpozdéni detekce klidového 0-100 s 5 rezim zpozdény nebo nemuze byt aktivovany,
' rezimu PID hodnotu snizte. Pokud je klidovy rezim v pfedstihu
nebo se ¢asto zapina a vypina, hodnotu zvyste.
P0.10 Zpozder_n de'tekce §_pousten| 0-100 s 3 vagzdem detekce spousténi PID z klidového
PID z klidového rezimu rezimu
20 Hz az PID v provozu s nizko urovriovou pfidrznou
P0.11 |Nizko uroviiova pfidrzna horni Hz | 30 provo . 50 pridre
) X .. . frekvenci klidového rezimu. Po uplynuti doby
frekvence klidového rezimu PID mezni , . . 2.
P0.12 vstoupi PID do klidového rezimu.
frekvence
Provozni doba s nizko
P0.12 |uroviiovou pfidrznou frekvenci 0~120 S 5
PID
: X .. Pokud bude zpétnovazebni tlak v rozsahu
P0.13 gl%k odchylky klidoveho rezimu 0,0az 1,0 | bar | 0.2 |odchylky klidového rezimu, spustte kontrolu
klidového rezimu.

Po zvoleni klidového rezimu 1 v parametru P0.08 bude zafizeni zjiStovat, zda je zpétnovazebni tlak vy$si nez
nastaveny tlak. Pokud ano, zafizeni spusti detekci klidového rezimu. Po uplynuti zpozdéni detekce klidového rezimu
PID nastaveném v P0.09 a pokud je zpétnovazebni tlak stale vy3Si nez nastaveny tlak, pak zafizeni postupné snizi
vystupni frekvenci na nizko Uroviiovou pfidrznou frekvenci detekce klidového rezimu nastavenou v P0.11. Po ¢ekaci
dobé nizko urovnové pridrzné frekvence detekce klidového rezimu a pokud je zpétnovazebni tlak stale vys$Si nez
nastaveny tlak, pak zafizeni snizi vystupni frekvenci na 0 Hz a vstoupi do pohotovostniho rezimu. Pokud ve vyse
uvedeném postupu je zpétnovazebni tlak nizSi nez nastaveny tlak, zafizeni to vyhodnoti jako neplatnou detekci
klidového rezimu a vrati se do stavu nastaveni PID.

Kdyz zafizeni vstoupi do pohotovostniho rezimu a pokud bude zpétnovazebni tlak nizsi nez limitni hodnota klidového
rezimu PID, pak zafizeni zahaji detekovani spousténi z klidového rezimu. Po uplynuti zpozdéni detekce spousténi
PID z klidového rezimu nastaveném v P0.10 a pokud je zpétnovazebni tlak stale nizsi nez limitni hodnota tlaku pro
spousténi z klidového rezimu, pak je spusténi z klidového rezimu Uspésné a zafizeni se vrati do stavu nastaveni PID.
Nebo spusténi z klidového rezimu neni Uspésné. Pfili§ vysoka limitni hodnota klidového rezimu PID mize mit za
nasledek Casté spousténi a zastavovani zafizeni. PFili§ nizka limitni hodnota klidového rezimu PID mize mit za
nasledek nedostatecny tlak.

Poznamky: Pfidrzna frekvence klidového rezimu odliSného vodovodniho systému je odlisSna. Kdyz se nepouziva
zadna voda a vodovodni kohoutek je zavieny, ale Cerpadlo je stale v provozu, zvyste P0.11 na pfidrznou frekvenci
klidového rezimu.

PO.14 Automatlclke’ s;v).oustem’ 0: vypnuto 1 0 "
a resetovani pfi zapnuti 1. zapnuto

po.15 |£Pozdeni automatického 14 o 440 g 01s| 50 |%
spousteéni pri zapnuti

Chcete-li aby se po nastaveni vSech parametr( zafizeni spoustél automaticky po uplynuti zpozdéni nastaveného
v P0.15, nastavenim P0.14 = 1 aktivujte funkci automatického spousténi zafizeni. Po kazdém zapnuti nebo
resetovani poruchy se zafizeni spusti automaticky, napf. po detekci nedostatku vody ve vrtu nebo ve studni.

0: VYPNUTO
P0.16 i ani 0
Ochrana proti zamrzani 1: ZAPNUTO
Provozni frekvence .
P0.17 ochrany proti zamrzani 0.0az50 Hz 110.00
Provozni doba ochrany
P0.18 |proti mrazu — chod 0—1000 s 60
Cerpadla
Provozni prodleva Kdyz je nastavena hodnota 0, je udrzovan staly
P0.19 P : , 0—1000 s 300 |provoz s provozni frekvenci ochrany proti
ochrany proti zamrzani S amrZani

Nastavenim P0.16 = 1 aktivujte funkci ochrany proti zamrzani. FM bude nastavovat provozni frekvenci Cerpadla podle
aktualniho stavu po jeho spusténi.
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Poznamka:
o Automatické nastavovani frekvence Cerpadla méa pfednost pfed frekvenci ochrany proti zamrzani.
e Frekvence ochrany proti zamrzani nemGze byt nastavena na vysokou hodnotu. Musi byt nastavena jako
frekvence, ktera mlze pouze zajistit chod ¢erpadla, ale nem(ize dodavat tlak.

|P0.20|  Cinitel aniku vody 0,0—-100,0 | | 1.0 | Cim je unik vody v&tsi, tim je Cinitel vyssi.

Pokud neni zadna spotfeba vody ale v disledku Uniku vody z potrubniho systému napfiklad netésnosti. Zafizeni
nemuze vstoupit do klidového rezimu a opakované se spousti a zastavuje. Pro vyfeSeni problému tniku vody z
potrubniho systému zmérite hodnotu P0.20 podle uniku vody. Cim je unik vody vétsi, tim je Cinitel vySsi.

po21 | Nastavena hodnota 00-P0.08 | bar | 9.0 |Kdyz je zp&tnovazebni tlak vy&&i nebo roven
alarmu vysokého tlaku . N < ixo .
Doba detekce alarmu nastavené hodnoté, pak.po zpozdéni P0.22 jsou
P0.22 ) 0-120 S 3.0 [generovany alarmy a dojde k zastaveni.
vysokého tlaku
Nastavena hodnota Kdyz je zpétnovazebni tlak niz$i nez nastavena
P0.23 o 0 - P0.00 bar 0
alarmu nizkeho tlaku hodnota, pak po uplynuti zpozdéni P0.24 jsou
Doba detekce alarmu generovany alarmy a dojde k zastaveni. Tato
P0.24 nizkého tlaku 00-120 S 3.0 funkce neni aktivni, kdyz je nastavena hodnota 0.

FM porovnava P0.21 a P0.23 v zavislosti na zpétnovazebnim tlaku potrubniho systému ze snimace. Pokud je tlak
abnormalni, zafizeni se zastavi a automaticky generuje alarm za u¢elem ochrany potrubniho systému.

0: Vypnuto
1: Vyhodnoceni nedostatku vody podle frekvence a
Ochrana proti nedostatku i proudu
P0.25 vody 0-3 2 2: Vyhodnoceni podle frekvence a tlaku
3: Vyhodnoceni nedostatku vody podle frekvence,
tlaku a proudu
PO 26 Limitni hodnota detekce 0,0 - P0.00 bar | 05 Nevdostatek vo’dy se \_/ynodnvocwe, pouze kdyz je
nedostatku vody zpétnovazebni tlak niz8i nez nastavena hodnota.
Frekvence detekce . . . _ . ,
P0.27 |ochrany proti nedostatku fO—kHorm Hz | 4800 Plitl, kdyz P,0.25 =1. Eorovnavam frekvence
vody rekvence vyhodnoceni nedostatku vody.
Aktualni procento , . _ ,
P0.28 |detekce ochrany proti 0-100,0 % | 40.0 .Plat" pouze kdyz P0.25 = 1. Procentni hodnota
jmenovitého proudu motoru.
nedostatku vody
PO 29 Dob_a detekce ochrany 0-200 s 60.0
proti nedostatku vody
Zpozdéni automatického Pokud je nastavena hodnota 0, pak pro automatické
P0.30 |resetovani ochrany proti 0~9999 min | 15 |resetovani ochrany proti nedostatku vody pouzijte
nedostatku vody tlak.

Nasledujici metody mohou realizovat ochranu proti nedostatku vody ve vychozim nastaveni:
1. Spinac¢ ochrany proti nedostatku vody je zapnuty (P0.25 = X);

2. Tlak v systému je nizSi nez povolena limitni hodnota detekce nedostatku vody (zpétnovazebni tlak <P0.26);

3. Aktualni provozni frekvence neni nizSi nez frekvence detekce ochrany proti nedostatku vody (provozni
frekvence >= P0.27);

4. Kdyz jsou podminky (1) - (3) splnény, spusti se ¢asovani. Kdyz jsou podminky spinény a doba ¢asovani
prekroci dobu zpozdéni alarmu abnormalniho tlaku (doba zpozdéni> P0.29), bude generovana porucha
nedostatku vody. KdyZ b&hem €asovani neni splnéna kterakoli z podminek, ¢asovani se spusti znovu od
zacatku.

KdyZ je generovana porucha nedostatku vody, pak po uplynuti doby nastavené v P0.30 bude zafizeni resetovano v
zavislosti na nasledujicich parametrech:

P0.32 |Detekce vstupniho tlaku 0,0 - P0.00 bar 1.0
P0.33 |Detek&ni doba vstupniho tlaku 0,0—100,0 S 20.0
Pro pfimé resetovani poruchy nedostatku vody pouzijte detek&ni tlak pfitoku.
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Poznamka: KdyzZ je vyhodnocovan nedostatek vody podle tlaku, protoZe pracovni stav kazdého zafizeni se lisi,
napfiklad rozsahem zatizeni, pak pouze nastaveni hodnoty P0.28 uvazlivé podle podminek mista instalace maze
zajistit spravné vyhodnoceni nedostatku vody.

Metoda nastavovani: Zapnéte zafizeni. Kdyz provozni frekvence dosahne hodnotu maximalni frekvence, vypnéte
pfivod a zaznamenejte zobrazeny vystupni proud. Vydélenim tohoto proudu hodnotou P1.16 (jmenovitym proudem
motoru) ziskate procentni hodnotu. Nastavte hodnotu P0.28 o trochu vys$si nez 5-10 procentnich bod{ procentni
hodnoty. P¥ili§ vysoka hodnota P0.28 povede za normalniho provozu k faleSnému generovani poruchy nedostatku
vody. Naopak s pfili§ nizkou hodnotou P0.28 nebude ochrana proti nedostatku vody uc¢inné fungovat.

P0.34 |Minimalni napéti Al 0,00V a2 P0.35 | 0,01v | 200 |POUZiVase proopravu spodniho limitu
signalu Al
P0.35 |Maximalni napéti Al P0.34 a2 +10,00v| 0,01V | 10.00 :izlrjzl\;a/ﬁe pro opravu homiho fimity

Pokud zjistite odchylku mezi zpétnovazebnim tlakem snimace a zpétnovazebnim tlakem zobrazenym na zafizeni,
opravte snimac¢ nastavenim vySe uvedeného parametru.
Poznamka: Rozsah proudového snimace je 4~20 mA, rozsah napétového snimace je 0-10 V.

P0.36 Doba zrychlovani 1 0,1—100 S 2.0
P0.37 Doba zpomalovani 1  [0,1—100 S 2.0

Nastaveni doby zrychlovani/zpomalovani motoru ¢erpadla.

[P0.38 | Inicializace parametrti | 0—2 | | o | |

Kdyz je P0.38 nastaven na hodnotu 1, obnovi se nastaveni frekvenéniho ménice do tovarniho nastaveni.

[P0.39 [Funkce blokovani parametrsi |  0-1 | | o | |

Kdyz po nastaveni parametri nechcete, aby byly parametry nahodné zménény nespravnou manipulaci, nastavte
P0.39 = 1. Pak Ize parametry pouze zobrazit, nelze je ménit. Parametry Ize ménit, pouze kdyz je P0.39 nastaven na
hodnotu 0.

[P0.40 [Typ aktualniporuchy |  0—29 | | | |
Typ poruchy zafizeni 0 znamena, ze se nevyskytuje zadna porucha. 1~29 odkazuje na E001~E029. Dalsi informace

jsou uvedeny v kapitole o odstrafiovani poruch.

Parametry skupiny P 1 maiji stejny vyznam jako parametry skupiny PO. Dal$i informace naleznete ve skupiné PO.

P1.06 |Horni limitni frekvence P1.07—P1.05 Hz 50.00

P1.07 |Spodni limitni frekvence 0,00—P1.06 Hz 0,00
Volby akci, kdyZ je provozni |0: Provoz se spodni limitni frekvenci

P1.08 |frekvence nizsi nez spodni 1: Vypnout 0
limitni frekvence 2: Provoz pfi nulovém pr(itoku

P1.06 omezuje maximalni pracovni frekvenci zafizeni.

Pomoci P1.08 muzete zvolit provozni stav zafizeni, kdyz je pracovni frekvence nizsi nez spodni limitni frekvence.
Abyste zabranili pfili§ dlouhé dobé provozu motoru pfi nizkych otackach, miizete tento parametr pouzit k zastaveni
motoru.

Pokud pouzivate ¢erpadlo s napajenim o frekvenci 60 Hz, provedte nastaveni parametrd podle nasledujicich krokd.
Krok 1: Nastavte parametr P1.06 (horni limitni frekvence) na 60.
Krok 2: Nastavte parametr P1.13 (jmenovita frekvence motoru) na 60.

P1.09 Nastaveni nosné frekvence 1,0—110,0 kHz Nastavte v zavislosti na modelu

Pouzijte tento parametr k nastaveni nosné frekvence. Nastavenim nosné frekvence muzete snizit hluk motoru, vylougit
rezonanci, snizit svodovy proud vodi¢l do zemé a snizit ruseni FM.
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Kdyz je nosna frekvence vysoka, ztraty motoru jsou niz8i, zahfivani motoru je niZsi, ale ztraty Cerpadla jsou vySsi,
zahfivani zafizeni je vy3Si a také rueni je vétsi.

0.20
30.0

P1.10
P1.11

0,0—10 \Y
0,0—100 S

Hodnota detekce preruSeného vedeni zpétné vazby
Doba detekce preruSeného vedeni zpétné vazby

Hodnota detekce preruseného vedeni zpétné vazby: hodnota detekce je vztazena na napéti vstupniho signalu.
Systém detekuje hodnotu zpétné vazby PID. KdyZ je hodnota zpétné vazby niz$i nebo rovna hodnoté detekce
preruseného vedeni zpétné vazby, systém spusti Casovani detekce. Kdyz ¢asovani detekce prekroli dobu detekce
preruseného vedeni zpétné vazby, systém generuje poruchu pferuseného vedeni zpétné vazby PID.

9 Odstranovani poruch
9.1 Popis poruchovych kédu

A

2 > E
1] S 20 '
2 2 S '
g 2 2 g
° a N ]
O [} T
N i = o)
Pfilis§ rychlé zrychlovani Prodluzte dobu zrychlovani
Porucha uvnitf IGBT Vyhledejte technickou pomoc
EOO01 [Inverzni ¢lanky Zkontrolujte, zda periferni zafizeni neobsahuiji silné

Porucha zpusobena rusenim

zdroje ruseni

Uzemnéni

Zkontrolujte uzemnovaci vedeni

E002

Nadproud pfi
zrychlovani

PFilis velké zrychlovani

Prodluzte dobu zrychlovani

PFilis nizké sitové napéti

Zkontrolujte napajeni

Vykon zafizeni je pfilis maly

Pouzijte zafizeni o vy$Sim vykonu

Nadproud pfi

P¥ili§ rychlé zpomalovani

Prodluzte dobu zpomalovani

E003 .- |Moment setrvacnosti zatizeni je pfilis
zpomalovani . ' zatizent Je pril PFidejte spravné moduly dynamického brzdéni
VySoKy.
Vykon zafizeni je pfilis nizky Zvyste vykon zafizeni
Nadproud Nahlé zmény nebo nepravidelnosti Zkontrolujte zatizeni a v pfipadé potieby snizte
o P . |zatizeni nahlé zmény nebo nepravidelnosti zatizeni
EO004 |pfi konstantni — T e X - —
rychlosti Sitové napéti je pfili§ nizké Zkontrolujte napajeni
Vykon zafizeni je pfili§ nizky PouZijte zafizeni o vy$§im vykonu
o Napajeci napéti je nadmérné Zkontrolujte napéjeni
Prepéti pfi - - TRV AT
EO005 .. Opétovné spusténi otacejiciho se motoru , i N i ix
zrychlovani . i , , Po zastaveni neprovadéjte opétovné spousténi
po prechodnych vypadcich
Prepati i PFilis rychlé zpomalovani Prodluzte dobu zrychlovani
E006 P | P " Setrvacnost zatiZeni je pfili§ vysoka. Zvyste pocet moduld dynamického brzdéni
zpomaiovani Napajeci napéti je nadmérné. Zkontrolujte napajeni
Prepéti pri Abn?r’malnl zmény napajeciho Nainstalujte vstupni tumivku
EO007 |konstantni napéti
rychlosti Setrvaénost zatiZeni je pfili§ vysoka PFidejte spravné moduly dynamického brzdéni
Prepati Napajeci napéti je nadmérné Zkontrolujte napajeni
E008 hrege ! PFilis rychlé zpomalovani Prodluzte dobu zpomalovani
ardward Setrvacnost zatizeni je pfiliS vysoka Zvyste pocet modull dynamického brzdéni
Sbérnice o Cer g G A
E009 pod napétim Sitové napéti je pfili§ nizké Zkontrolujte sitové napajeni
P¥ili§ rychlé zrychlovani Prodluzte dobu zrychlovani
£010 PretiZzeni Opétovné spusténi otacejicino se motoru  |Po zastaveni neprovadéjte opétovné spousténi

fidici jednotky

Sitové napéti je pfilis nizké

Zkontrolujte sitové napéti

Pretizeni

Pouzijte zafizeni o vy$Sim vykonu

EO11

Pretizeni motoru

Sitové napéti je pfilis nizké

Zkontrolujte sitové napéti

Nespravné nastaveni jmenovitého proudu
motoru

Nastavte znovu jmenovity proud motoru
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Motor uvazly nebo velké zmény
zatizeni

Zkontrolujte zatiZzeni a nastavte saci vykon

Motor j e pfili§ maly

Pouzijte spravny motor

EO013

Ztrata vystupni
faze

Ztrata nékteré z fazi U, V, W (nebo
nesymetrické tfifazové zatizeni)

Zkontrolujte vystupni zapojeni

ZKkontrolujte motor a kabel

Okamzity nadproud zafizeni

Viz feSeni nadproudu

Mezifazovy zkrat nebo
zkrat nékteré z fazi na kostru

Znovu provedte zapojeni

Ucpany vétraci kanal nebo rozbity

Vycistéte vétraci kanal nebo vymérite ventilator

E014 Prehfivani ventilator
modulu Okolni teplota j e pfili§ vysoka Snizte okolni teplotu
Uvslner)y vodi¢ nebo zasuvny modul Zkontrolujte a znovu pFipojte
zafizeni
Zavgada r’1apaJeC|ho obvodu Vyhledejte technickou pomoc
Ovladaci panel
£015 Nedostatek Detekovan nedostatek vody Zkontr0|UJt(’5 saci kos, a zvda je dostate€né mnozstvi
vody vody v sacim potrubi a Cerpadle
Vadny kontakt konekt ladacih . C g
Porucha adny fontakt konextoru oviadacino Zkontrolujte konektor a znovu j €j pfipojte
v panelu
proudovych a —
EO018 . Zavada napajeciho obvodu
detek&nich ~ - v > : ;
. Poskozeni Hallovych souéastek Vyhledejte technickou pomoc
obvodu v - -
Vadny zesilovaci obvod
Poruchy Nespravné &teni a zapis Fidicich parametrd |Stisknutim tladitka RUN/STOP provedte resetovani
EO022 [&teni a zapisu , vy . .
EEPROM Vadna pamét EEPROM Vyhledejte technickou pomoc
P¥ili§ rychlé zrychlovani Prodluzte dobu zrychlovani
£023 Vysoky toCivy  |Opétovné spusténi otacejiciho se motoru  |Nespoustéjte motor, ktery se jesté otaci
moment Sitové napéti je prilis nizké Zkontrolujte sitové napéti
Zatizeni je pfiliS vysoké Pouzijte zafizeni o vy$8im vykonu
PferuSené vedeni nebo vadny o . T
L Zkontrolujte instalaci a zapojeni snimace
. kontakt snimace
Prerusene Doba detekce preruSeného vedeni je
E024 [vedeni zpétné e P J Zvyste dobu detekce preruseného vedeni
pfilis kratka
vazby PID — - - -
Snimac je poskozeny nebo systém - L
e, Vyménte snimacé
nema zadny signal zpétné vazby
Provozni
doba dosahuje [Provozni doba dosahuje nastavenou . .
E025 nastavenou dobu Vyhledejte technickou pomoc
dobu
Porucha tlaku/hladiny vody Zkontrolujte spravnost tlaku na pfivodu
Pferusené vedeni nebo vadny kontakt
snimace. Systém nema zadny signal Zkontrolujte instalaci a zapojeni snimace
zpétné vazby
£027 Alarm Doba detekce alarmu nedostatku vody je

nedostatku vody

pfili§ kratka (P0.29)

Frekvence ochrany proti nedostatku vody je
pfilis nizka (P0.27)

Proud detekce ochrany proti nedostatku
vody je pfili§ nizky (P0.28)

Zkontrolujte nastaveni pfislusnych parametrd

E028

Alarm vysokého
tlaku

Porucha signalu zpétné vazby snimace

Zkontrolujte vedeni snimace

Nastavena hodnota alarmu vysokého tlaku
je pfilis nizka (P0.21)

Nastavena doba detekce alarmuje pfilis
kratka (P0.22)

Zkontrolujte nastaveni pfislusnych parametr(

E029

Nastavena hodnota alarmu nizkého tlaku je
prili§ vysoka (P0.23)

Zménte nastaveni parametrd
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PreruSené vedeni nebo vadny kontakt
snimace. Systém nema zadny signal
zpétné vazby Zkontrolujte snimag
Typ snimace neodpovida aktualnimu
pouziti

Alarm nizkého
tlaku

9.2 Bézné poruchy a jejich odstranovani

i Béhem pouzivani se mohou vyskytnout nasledujici poruchy. K jejich odstrafovani Ize pouzit nasledujici
metody.

9.2.1 Zadné zobrazeni po zapnuti napajeni
e Multimetrem zméfte, zda napajeni odpovida jmenovitému napéti zafizeni.

Zkontrolujte, zda neni poskozeny tfifazovy mulstkovy usmérfiovac. Pokud je poskozeny, nechte problém vyresit
servisem.

9.2.2 Napajeci jisti¢ vypina po zapnuti napajeni
Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu mezi fazemi nebo mezi kteroukoli fazi a kostrou. Pokud ano, odstrarite tento
zkrat.

Zkontrolujte, zda neni poskozeny mustkovy usmérriova¢. Pokud ano, nechte problém vyfesit servisem.

9.2.3 Po spusténi zafizeni se motor neotaci

e Zkontrolujte symetrické zatizeni tfi fazi U, V, W. Pokud je napajeni v pofadku, zkontrolujte poskozeni nebo
zablokovani motoru. Pokud je motor v pofadku, zkontrolujte spravné nastaveni parametr(i motoru.

o Pokud se vyskytuje nesymetrické zatizeni tfi fazi U, V, W, nechte problém vyfeSit servisem.

e Pokud vystupni napéti neni pfivedeno, nechte problém vyfesit servisem.

9.2.4 Po zapnuti napajeni pracuje zarizeni normalné, ale béhem provozu napajeci jisti¢ vypina

e Zkontrolujte, zda nedoSlo ke zkratu mezi vystupnimi moduly. Pokud ano, nechte problém vyresit servisem.

e Zkontrolujte, zda nedoSlo ke zkratu mezi fazemi motoru nebo mezi kteroukoli fazi motoru a kostrou. Pokud ano,
odstrarite tento zkrat.

e Pokud k vypinani dochazi pouze ob¢as a vzdalenost mezi motorem a invertorem je zna¢na, zvazte pfidani
vystupni stfidavé tlumivky.

9.2.5 Nedochazi k zastaveni béhem provozu bez vody

e Zkontrolujte, zda tlak v systému zobrazeny na panelu FM neni niZ$i neZ nastaveny tlak. Pokud je niZsi,
zkontrolujte spravné nastaveni rozsahu snimace tlaku, dale zda se ¢erpadlo neotaci naopak, zda neni
zavzdu$néno a zda pfivod neni ucpan.

e Pokud provozni tlak neni nizSi nez nastaveny tlak, snizte nastavenou hodnotu P0.09 a zvyste nastavenou hodnotu
P0.11.

e Pokud se provozni tlak méni v blizkosti nastaveného tlaku, ruéné zastavte FM a pozorujte, zda tlak klesa. Pokud
kles4, je potfeba vyménit zpétny ventil.

9.2.6 Nelze vstoupit do klidového rezimu pfi pouzivani malého mnozstvi vody / béhem uniku

e Pokud systém nemUize vstoupit do klidového rezimu nebo je doba klidového rezimu pfili§ dlouha, snizte P0.09 a
zvyste P0.11. Pokud tato nastaveni nejsou uginna, zvyste P0.31.
Pokud je klidovy rezim v pfedstihu, nejdfive zvyste P0.09. Pokud toto nastaveni neni ucinné, snizte P0.20.
Pokud dochazi ¢asto ke spousténi a zastavovani, nejdfive zvyste P0.09. Pokud toto nastaveni neni G¢inné,
zvyste P0.20. Pokud toto nastaveni stale neni G€inné, zvyste P0.01.
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9.2.7 Systém nemuze zastavit za G€elem ochrany proti nedostatku vody
e Spina¢ ochrany proti nedostatku vody P0.25 nezapina.
o Nastavena limitni hodnota detekce nedostatku vody v P0.26 je pfili§ nizka.

e Nastavena procentni hodnota proudu detekce nedostatku vody v P0.28 je pfilis nizka.

10 Priklad schéma zapojeni
10.1Pouziti jednoho ¢erpadla

— pro zvySeni nizkého tlaku ve vodovodnim fadu, popf. s natokem z pfedfazené nadrze

Stav Pozadavek Nastaveni parametru
Tlak v potrubnim systému 3,0 bar P0.00 = 3,0
Rezim ochrany proti nedostatku vody V pfivodu je nainstalovan Vstup vnéjSimi

snimac spinaci hodnoty

svorkami

Signal spinace tlaku

2

e

Spinac tlaku
nebo plovak

Jednofazové stiidave
napajeni 1x230 V

-

Frekvencéni ménic
cerpadla

Kabel motoru

3x230V

Motor 3x230V

» N

Signal 4-20 mA
zpetnovazebniho tlaku

Tlakova

nadoba pro
vyrovnani
malych
pratoka

® Snimac tlaku

/

Piivod vody (fad nebo
akumulaéni nadrz)

v

Zpétny ventil

Vystupni potrubi

Pozn. Pokud je délka kabelu mezi zafizenim a motorem vétsi nez 50m, doporuc¢ujeme mezi motor a
zarizeni nainstalovat kvuli ochrané motoru a frekvenéniho méniée DU/DT filtr, Sinus filtr nebo jiné
odrusovaci zafizeni. Pfripadné se obrat'te na svého prodejce.

11 Technické parametry frekvenéniho ménice

Nazev Frekvenéniho ménice Vstupni | Vstupni Vstupni | Vystupni | Vystupni | Vystupni
napéti frekvence | proud napéti frekvence | proud
PUMPA e-line Drive-04 0,75kW 1x230V 50 Hz 9A 3x230V 0-50 Hz 45 A
PUMPA e-line Drive-04, 1.5kw 1x230V 50 Hz 14 A 3x230V 0-50 Hz 7A
PUMPA e-line Drive-04 2,2kW 1x230V 50 Hz 20 A 3x230V 0-50 Hz 10 A
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1 Symboly

V navode na obsluhu su uvedené nasledujuce symboly, ktorych ucelom je ufahéit pochopenie uvedene;j
poziadavky.

DodrZujte pokyny a vystrahy, v opacnom pripade hrozi riziko podkodenia zariadenia a ohrozenie
bezpeclnosti osob.

V pripade nedodrzania pokynov Ci vystrah spojenych s elektrickym zariadenim hrozi riziko
poskodenia zariadenia alebo ohrozenie bezpelnosti oséb.

Poznamky a vystrahy pre spravnu obsluhu zariadenia a jeho Casti.

Ukony, ktoré méze vykonavat prevadzkovatel zariadenia. Prevadzkovatel zariadenia je povinny sa
zoznamit' s pokynmi uvedenymi v navode na obsluhu. Potom je zodpovedny za vykonavanie beznej
udrzby na zariadeni. Pracovnici prevadzkovatela su opravneni vykonavat bezné ukony udrzby.

Ukony, ktoré musia vykonavat kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, opravneny
vykonavat opravy elektrickych zariadeni, vratane udrzby. Tito elektrotechnici musi mat opravnenie
pracovat s elektrickymi zariadeniami.

5 B

Ukony, ktoré musia vykonavat kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, ktory disponuje
schopnostami a kvalifikaciou pre instalaciu zariadeni za beznych prevadzkovych podmienok a pre
opravu elektrickych i mechanickych prvkov zariadeni pri udrzbe. Elektrotechnik musi byt schopny
vykonat jednoduché elektrické a mechanické ukony spojené s udrzbou zariadeni.

2.

Upozoriuje na povinnost pouzivat osobné ochranné pracovné prostriedky.

OFF Ukony, ktoré sa smu vykonavat len na zariadeni, ktoré je vypnuté a odpojené od napajania.

Ukony, ktoré sa vykonavaju na zapnutom zariadeni.

Dakujeme Vam, ze ste si zakupili tento vyrobok a ziadame Vas pred uvedenim do prevadzky o
precitanie tohto Navodu pre montaz a obsluhu.
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Skratena verzia navodu (délezité kroky pred spustenim)
Dolezité upozornenie a ¢innosti nutné vykonat’ pred a pri sprevadzkovani

frekvenéného menica.

1. Schéma zapojenia snimacéa tlaku PUMPA (viac v kapitole 5.4.3 Schéma zapojenia)

Poznamka: Na naSom webe www.pumpa.eu mdzete najst Tlakovy snima¢ 90° PUMPA E-DRIVE 0-10 bar
4-20 mA pod objednavacim kédom ZB00050295.

DO1 D02 GND Al +VO

HNRNN

Al (Cierny) «———
+VO (Cerveny)

—

Snimac tlaku

Schéma zapojenia
dvojvodi¢ového snimaca tlaku

2. Nastavenie snimaca tlaku na frekvenénom menici (viac v kapitole 6 Rychly start)
o V zavislosti na réznych typoch snimacov je nastavenie parametrov rézne.
e Napriklad snimac¢ tlaku PUMPA s napajacim napatim 24 V, spatnovazobnym signalom 4-20 mA, tlakovym
rozsahom 10 bar, poZzadovanym vodnym tlakom 4,0 bary musia byt nastavené nasledujuce parametre:

P0.00 =4,0 Nastavenie tlaku
P0.03 =10 Maximalny rozsah snimacéa
P0.04=0 Snima¢€ so spatnou vazbou (vysiela€ tlaku)
_ Automatické spustanie, automatické resetovanie
PO.14=1 .
poruch

Nastavenie tlaku mézete menit’ pomocou tlacidiel ,,+” a ,,-“ (viac v kapitole 7 Programovanie a parametre)

Zobrazenie Nazov Popis Jednotka
P Aktualny tlak Hodnota tlaku aktualnej prevadzky bar
H Prevadzkova frekvencia Aktualna prevadzkova frekvencia Hz
d Nastaveny tlak Pozadovany tlak bar

Poznamka: Parameter je mozné pomocou tlacgidiel ,+* a ,-“ menit len ked nie je zariadenie (Cerpadlo) v
prevadzke. Ked je zariadenie v prevadzke, tak tlaCidlami iba prepinate medzi parametrami.

Pozn. Pokial je dizka kabla medzi zariadenim a motorom viésia ako 50 m, odporiéame medzi motor a
zariadenie nainstalovat’ kvoli ochrane motora a frekvenéného meni¢a DU/DT filter, Sinus filter alebo iné
odruSovacie zariadenie. Pripadne sa obrat'te na svojho predajcu.

111 DOLEZITE!I!!
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Skratena verzia navodu (dolezité kroky pred spustenim)

Nastavenie délezitych tlakovych a ochrannych funkcii frekvenéného menic¢a (viac v kapitole 7.3)
Tlakové a ochranné funkcie a v kapitole 7.4 RozSirené nastavenie

I
‘c 8 g
() o [
> c g
3 3 | R
1] o —
@ < o >
[ > \(© (@] =
© < < < N S
e n [t o B S ©
X — n c —_ > c
- g 3 g | % |8 8
LL o o L) N ) o
P0.02 Smer otacania 0: Aktualny smer otacdania 1 0 N Zmen_ou tohto p'avrametra je mozné
< |motora 1: Opaény smer ota¢ania zmenit smer otacania motora
P0-03 |Rozsah snimaca 0,1-200 O.l1bar| 10.0 | %
0 : 4-20 mA/24V Podla pouZitého signalu spatne;j
L 1 : 4-20 mA/10V vazby snimaca je mozné zvolit
P0-04 |YP Snimaca so 2:0-10V 1 0 | % |foznerezimy
spatnou vazbou
3:05-45V
4:0-5V
Ked je nastaveny parameter na
hodnotu ,1“ — systém sa po zapnuti
PO-14 Automatické 0: vypnuté 1 0 % automaticky spusti.
spustanie pri zapnuti |1: zapnuté Pri ponornych Eerpadlach nastavte
,1 pokial je definovana minimalna
frekvencia
0: Vypnuté
1. Vyhodnotenie nedostatku
vody podla frekvencie a prudu
P0.25 Och_ranz K d 2: Vyhodnotenie podla 1 2 ¥
proti nedostatku vody | ¢ o\ yencie a tlaku
3: Vyhodnotenie podla
frekvencie, prudu a tlaku
0: Ziadna ginnost
Inicializacia 1: Resetovanie do tovarenského
P0.38 parametrov nastavenia 1 0 *
2: Vymazanie zaznamov poruch
e Pokial zmenite tento parameter, je
Spodny limit . . - . C
P . yim . 0.00Hz — Horna medzna nutné pre spravne fungovanie
P1-07 |prevadzkovej . 0.1Hz | 0.00 | > o
) frekvencia P1-06 motora zmenit parameter P1-08 na
frekvencie hodnotu 2
Volby akcii, ked je 0: prevadzka na spodnej hranici
prevadzkova frekvencie
P1-08 |frekvencia nizsia ako |1: Vypnut 1 0 | =%
spodna limitna 2: Prevadzka pri nulovom
frekvencia prietoku
0: 0.75kW Prednastavena hodnota je 2,2 kW.
P1-12 |Vyber vykonu motora |1: 1.5kW 1 2 | % Up:a"te parameter podfa Stitku
2: 2.2kW motora
o i . M : Nastavte podla Stitku motora
P1-14 Menovita frekvencia |0 - maximalna frekvencia 0.1Hz | 50.00 |
motora P1-05
ité 3ti Nastavte podla Stitku motora
P1-15 Menovité napatie 0-380 V/ 1 220 | % p
motora
Menovity prad
P1-16 1,00-10,00 0.01A | 9.60 | %
motora
P1-18 Volby funkcie svorky |0: ziadna funkcia 1 1 « |0: Ziadna funkcia
DI1 1: Prevadzka dopredu (FWD) 1: Prevadzka
' i -10: Vonkajsia chyba vstupu 10: Vstup externého spinaca
P1-19 Volby funkcie svorky J y p 1 10 * p p

DI2

(normalne otvorené)

(nedostatok vody na spinaci)
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2 Uvod

" Dakujeme, Ze pouzivate frekvenény meni¢ Drive-04 uréeny na ovladanie a ekonomické riadenie prevadzky
I Cerpadiel s trojfazovym motorom zapojenym do hviezdy 3 x 230 V. Frekven¢ny meni¢ (FM) so vstupnym
napatim 1x230 V pre ¢erpadla je navrhnuty pre tlakovanie hydraulickych systémov pomocou merania tlaku.
FM je schopny udrziavat stély tlak v hydraulickom obvode zmenou poctu otacok/minutu Cerpadla a automaticky sa
zapina a vypina pomocou senzorov. Cez rbzne mozné nastavenia a vdaka vstupnym a vystupnym konfigurovatefnym
kontaktom, ktoré su k dispozicii, je mozné prispdsobit fungovanie zariadenia potrebam réznych zariadeni. V dalSich
kapitolach su uvedené nastavitefné veli€iny.

V jednom vodovodnom systéme méze byt pouzitych az 5 frekvenénych menicov tohto typu.
Pred pouzitim sa uistite, Ze zapojenie a smer ota¢ania Cerpadla su spravne.
Stupen krytia frekvenéného menica je IP 54.

Mozné pouzitie vyrobku:

- obytné priestory - dodavka vody zo studni a vrtov

- bytové domy - dodavka vody, zavlazovanie a vyuzitie dazdovej vody,

- polnohospodarske podniky - dodavka vody, zavlazovanie, ostrek a vyuzitie dazdovej vody
- priemyselné zariadenia - dodavka vody, chladenie

Tento manual obsahuje prislusné prevadzkové pokyny a podrobny popis parametrov. Pred inStalaciou, prevadzkou,
udrzbou alebo kontrolou si ho pozorne precitajte.

Frekvenény meni¢ Drive-04 je urCeny pre Cerpadla odstredivej konstrukcie (jedno a viacstupniové, povrchové aj
ponorné). Je zakazané frekvenény menic Drive-04 pouzivat pre ¢erpadla objemové (vSetky typy vretenovych erpadiel).

3 Poznamky tykajuce sa bezpecnej prevadzky

" Pred instalaciou

I Zariadenie neinstalujte ani nepouzivajte, ak je poSkodené alebo mu chybaju ¢asti. Nedodrzanie tohto
pokynu mdze poskodit zariadenie alebo ohrozit' Zivot.

InStalacia

Pri intalacii alebo manipulacii s FM (frekvenénym meni¢om) ho drzte za spodnu ¢ast, a nie len za vonkajsi

kryt, aby ste zabranili zraneniu alebo poSkodeniu frekvenéného menica.

Zariadenie sa musi inStalovat na nehorfavy material v dostato¢nej vzdialenosti od zdrojov tepla a horfavych
alebo vybusnych materialov.
Ak je zariadenie nainStalované v ochrannej skrini, musi byt kryt vybaveny vetracimi otvormi, aby sa zabezpedila
vnutornda teplota pod 40 °C, inak mbze dbjst’ k poSkodeniu zariadenia v désledku vysokej teploty. Minimalna teplota
okolia musi byt vys8ia ako 15 °C.
POZOR: FM sa dodava bez tlakového snimaca. Mézete pouzit’ napriklad nas 90° Tlakovy snima¢ PUMPA E-
drive 0-10 bar 4-20 mA ZB00050295.

Elektrické zapojenie
ZAPOJENIE ZARIADENIA ZABEZPECTE ODBORNOU FIRMOU. V opaénom pripade méze
ﬂ dudjst k urazu elektrickym prudom alebo poskodeniu zariadenia.
V&etky stvisiace elektrické obvody a komponenty musia spifat platné normy. NedodrZanie tohto
pokynu mdze mat za nasledok zranenie alebo poSkodenie zariadenia.
Zabezpeclte spravne uzemnenie uzemnovacej svorky.
Nedotykajte sa svoriek hlavnych obvodov a dbajte na to, aby sa tieto svorky nedotykali krytu zariadenia.
Pred pripojenim skontrolujte, &i sa menovité napéatie a €islo fazy zariadenia zhoduje s napajacim napatim a pop&tom
faz privodu.
Nikdy nepripdjajte striedavy prud na vystupné svorky V, U, W.
Hlavné obvody a riadiace obvody zariadenia musia byt v samostatnych kabloch alebo vedené kolmo na seba alebo v
tienenych kabloch, inak déjde k ruSeniu riadiacich signalov.
Kabel pripojeny na svorky hlavnych obvodov musi byt vybaveny pripojkami v samostatnom priestore.
Ak je dizka k&bla medzi frekvenénym meni¢om (FM) a motorom viac ako 50 m, odporiéame pouzit filter DU/DT, Sinus
filter alebo iné odruSovacie zariadenie na ochranu zariadenia a motora.
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Prevadzka

Frekvenény meni¢ pripojte k zdroju napajania az po spravnom nasadeni predného krytu. Po€as prevadzky neotvarajte
ani neodstranujte tento predny kryt.

Ak sa po vypadku napajania aktivuje automaticky reset funkénej poruchy, je potrebné najprv vykonat bezpecnostné
opatrenia, inak méze dojst k poSkodeniu zariadenia alebo zraneniu osob.

Tlagidlo "RUN/STOP" (PREVADZKA/ZASTAVENIE) méZe byt nefunkéné z dévodu aktivovania niektorej z funkcii. V
ovladacom obvode zariadenia musi byt nainstalovany samostatny hlavny vypina¢ napajania.

Ked je FM zapnuty, svorky su pod napatim. Nedotykajte sa tychto svoriek kvéli riziku urazu elektrickym pradom.

Na spustenie a zastavenie zariadenia nepouzivajte isti¢, pretoze moze dojst k poSkodeniu zariadenia.

KedZe zariadenie poskytuje zmenu otacok z minimalnych na maximalne vo velmi kratkom €ase, skontrolujte, & sa motor
a zariadenie mdzu pouzivat' v tomto danom rozsahu. V opaénom pripade méze dbjst’ k poSkodeniu zariadenia.
Nedotykajte sa chladi¢a. Pri nedodrzani tohto pokynu méze déjst’ k popaleniu.

Pred spustenim FM v prevadzke s Cerpadlom nastavie FM podla aktualneho zapojenia a pouzivania externych
zariadeni.

Udrzba a kontrola

Nedotykajte sa pripojovacich svoriek, ked je zariadenie pripojené k napajaniu. Nedodrzanie tohto pokynu méze mat za
nasledok uraz elektrickym pradom.

Udrzbu, vymenu a kontrolu méze vykonavat len kvalifikovani pracovnici.

Po vypadku napéjania pockajte pred zaciatkom udrzby alebo kontroly aspori 10 minut alebo sa uistite, Zze je odstranené
vSetko zvySkové napatie, inak méze déjst k poSkodeniu zariadenia alebo zraneniu osbb.

Doska ploSnych spojov ma integrovany obvod CMOS, nedotykajte sa jej, inak ju mdze poskodit' elektrostaticka elektrina.

DalSie poznamky
Je prisne zakazané vykonavat akékolvek zmeny na zariadeni, pretoze méze déjst k vaznemu alebo smrtelnému
zraneniu. Po svojvolnych zmenach &i praci na zariadeni zaruka zanika.

4 Ovladaci panel
4.1 Ovladacie prvky panelu

Nazov Popis

MENU (Tlacidlo) Stlaenim tohto tlagidla prepnete medzi aktualnymi parametrami a parametrom
nastavenia tlaku (Uroven 0).

PodrZzanim tohto tlagidla na 2 sekundy vstupite do vyberu parametrov (Uroven 1).
Jednym stlagenim sluZzi tlacidlo ako tlacidlo spat’ (z urovne 3 na Uroven 2 a z Urovne 2
na urover 1).

RUN/STOP (Tlacidlo) Stlacenim spustite alebo zastavite prevadzku na arovni 0.
V urovni 1/2/3 toto tladidlo sluzi ako potvrdenie zvoleného parametra.

UP (Tlacidlo) Stlacenim zvySte parameter tlaku, frekvencie alebo vyberte pozadovany parameter,
dlhym stlaenim nastavte hodnotu rychlejSie

DOWN (Tlacidlo) Stlacenim znizite parameter tlaku, frekvencie alebo vyberte pozadovany parameter,

dlhym stlaenim nastavte hodnotu rychlejSie

Target pressure (Indikator) | Indikator pozadovaného tlaku. Tento indikator blika pri nastavovani pozadovaného

tlaku

Current pressure (Indikator) | Indikator aktualneho tlaku.

Running (Diéda) Diéda indikujuca stav frekvenéného menica. Svieti poCas prevadzky. Blika, ked je
dosiahnuty aktualny tlak a €erpadlo nie je spustené. Nesvieti, ked sa vyskytne chyba.

Alarm (Indikator) Ked sa vyskytne chyba, indikator blika. Ked sa nevyskytne Ziadna chyba, indikator
nesvieti.

Manual (Indikator) Ak je nastaveny parameter P0-44 = 1, nastane manualna prevadzka, indikator svieti.

Ak sa nepouziva manualna prevadzka, indikator nesvieti.
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e RUNING (PREVADZKA): indikator prevadzky
Svieti: prevadzka
Blika: pohotovost
Nesvieti: zastavenie

pumpa

e ALARM: indikator poruchy st B
Porucha alebo alarm zariadenia

RUN/STOP Running Manual DOWN

4.2 Rezim prevadzky a zobrazenia

¢ Rezim zobrazenia stavu:
Po zapnuti sa zariadenie prepne do rezimu zobrazenia stavu. Ked je FM zastaveny, zobrazuje nastavenie tlaku.
Nastavenie tlaku mozete zmenit pomocou tlaCidla "+" alebo "-". Ked je zariadenie zapnuté, zobrazuje aktualny tlak,
pracovnu frekvenciu a nastavenie tlaku. Tlacidlom "+" alebo "-" prepnete zobrazenie. Stla¢enim tlacidla "MENU"
na dve sekundy vstupite do rezimu nastavovania parametrov.

¢ Rezim nastavenia parametrov:
Ak chcete zobrazit alebo nastavit parametre v rezime zobrazenia stavu, stlacenim tlacdidla "MENU" na dve sekundy
vstlpte do rezimu nastavovania parametrov a stlacenim tlac¢idla "RUN/STOP" mézete nastavit parametre. Po
nastaveni parametrov stlacte dvakrat tlacidlo "MENU" - opustite rezim nastavovania parametrov a vratite sa do
reZimu zobrazenia stavu.

¢ Rezim zobrazenia alarmov:
Ked nastane alarm alebo porucha zariadenia, tento rezim sa zobrazi automaticky. Resetujte stlacenim tlaCidla
"RUN/STOP". Po odstraneni alarmu sa automaticky zobrazi predchadzajici rezim.

4.3 Popis menu .

K dispozicii su tri trovhe menu:
1. Skupina funkcii (prva uroven)
2. Nastavovanie funkcii (druha droven)
3. Nastavovanie funkcii (tretia uroven)

Popis: V menu tretej urovne sa mdzZete stlatenim tlaCidla "MENU" alebo "RUN/STOP" vrétit do ponuky druhej urovne.
Po stlaeni tlaCidla "RUN/STOP" sa parametre najprv ulozia do ovladacieho panela, potom sa vratite do ponuky
druhej Urovne a automaticky sa zobrazia dalSie funkcie. Po stlaceni tlacidla "MENU" sa vratite priamo do ponuky
druhej Urovne bez uloZenia parametrov a aktualna funkcia zostane zobrazena.

V menu tretej urovne je mozné zmenit iba blikajuci bit. Zmenitelny bit sa automaticky posunie po 5 sekundach.

Poznamka: Zmenu parametrov oznadenych "%" urobte v stave zastavenia. Parametre oznacené "e" su aktualne
zistené a zaznamenané hodnoty, ktoré nie je mozné zmenit.
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Priklad: Zmente P0.02z 0 na 1

Zastaveny stav / provozni stav

s -' ' ' ¥ prvé 4 bity
1 Stlacte toto
tlaéidlo na 2
! sekundy
= E Blikajuaci bat:
P LS| prvy bt
 \
|62
e T Blikajtce bity:
PO LIS brvé 4 bty

1

oL
<

@ 11 O

4

Ok

Poznamka: Ak ma tato hodnota
mnoho bitov, si¢asnym stlacenim
tlacidiel +a - spustite blikanie

nasledujticeho bitu.

Blikajuce bity:

O®

prvé 4 bity

Pomocou tla¢idiel + a -
nastavte d’al$ie parametre
skupmy PO

v

Blikajuce bity: prvé 4 bity

D

Pomocou tlacdidiel + a -
nastavte d’alsie
skupiny parametrov

A
»

Zastaveny stav / prevadzkovy
stav (frekvencia 50 Hz)

e B]ikajl'lC? bity:
L9 0_¥| prve 4 bity

Poznamka: 0,1 MPa = 100 kPa = 1 bar = 1 kg/cm?

5 Roz

mery a zapojenie
200.0
r N
= =
BEBE8
©oe o
//

.

~

- Jednotky v mm
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5.1 Obrazky postupu instalacie na povrchové ¢erpadlo

Krok 1: Demontujte zakladnu dosku naspodku meniéa

Krok 2: Upevnite zakladnu dosku k motoru

Priskrutkujte zakladnu dosku na elektrickd skrinku motora.

Krok 3: Umiestnite meni¢ na dosku

Krok 4: Dokondcite inStalaciu

Upevnite meni¢ k zakladnej doske pomocou skrutiek.
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5.2 Schéma zapojenia svoriek hlavnych a ovladacich obvodov

I\

Napajanie

230V

&)

Svorka Start
a Stop

Signalizacia

nedostatku vody

Svorka online
komunikacie

L U
s R N \% M
PE g we
- 3
O O O DIl |° 53
_— D DC:5--24V
O O O DI2 +VO
DC:0-10V/4-20mA
O GND Al O
S+
Dvojlinka GND O

—s

5.3 Ovladaci panel

Cez parameter P0-04 *
muzZete zvolit z r6znych
typov senzorov

Zapojenie ovladacich svoriek predstavuje vnutorné zapojenie alebo pripojenie vonkajsich kablov pomocou
vodotesnych konektorov.

Di1 DI2 | GND | +VO Al S+ S-
Oznacenie Popis svorky Technické udaje
svorky
DI 1 Multifunk&na vstupna Aktivovana, ked je pripojena k uzemneniu GND. Deaktivovana, ked je
svorka 1 odpojena.
DI 2 Multifunk&na vstupna Aktivovana, ked je pripojena k uzemneniu GND. Deaktivovana, ked je
svorka 2 odpojena.
Al Svorka analégového Analdgovy vstup s napatim 0-10 V alebo analégovy vstup pradu 4-20 mA,
vstupu 1 volba sa vykonava pomocou parametrov.
+VO Kladna svorka Nastavitelné napajanie +5 V az +24 V. Nastavenie hodnoty vystupného
analégového napajania |napatia sa vykonava pomocou parametrov.
GND Zaporna svorka Referen¢ny nulovy potencial nastavitelného napajania +5V az +24 V.
analégového napajania
S+ Komunika¢na svorka Komunikacny protokol RS485. Pouzite dvojlinku alebo tieneny kabel
S- RS485

5.4 Zapojenie senzorov
5.4.1 Zapojenie svoriek

[ 3

+VO — Napajacia svorka 5-24 V pre tlakomer / snimag tlaku

Al — Vstupna svorka analégového signélu 0-10 V (typ napatového snimaca) alebo vstupna svorka signalu 4~20 mA
(typ prudového snimaca)

GND - Referenény nulovy potencial nastavitelného napajania +5 V az +24 V.
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5.4.2 Popis konfiguracie snimaca

Ako vychodiskovy je pouZity prudovy snimac tlaku s vystupnym signalom 4-20 mA. Ak pouZijete iny snimag, upravte
nastavenie parametrov P0.03, P0.04 a P0.05.

5.4.3 Schéma zapojenia
Zariadenie je mozné pripojit k tlakomeru a snimacu tlaku. Zapojenie urobte podla nizSie uvedenych schém zapojenia.

1. Tlakomer: pracovné napatie 10 V DC, vystup 0—10 V DC. Metéda zapojenia je znazornena nizsie.

Pred pripojenim pomocou multimetra
skontrolujte napatie medzi svorkami
+VO a GND

DO1|DO2|GND| Al |[+VO

—
VZ

5 e

—
vz

7

N

Svorka 1 prepojend so svorkou GND

\
~
J0

J

Svorka 2 prepojena so svorkou Al
=N Svorka 3 prepojena so svorkou +VO
&)
[SHES

2. Snimac tlaku: pracovny napatovy rozsah 10-30 V, vystup 4-20 mA. Metdda zapojenia je znazornena nizsie.

DO1 D02 GND Al +VO

HEENN

Al (Cierny) «—
+VO (Cerveny)

e

Snimaé tlaku

Schéma zapojenia
dvojvoditového snimaca tlaku

5.4.4 Priklad nastavenia tlakového snimaca
V zavislosti na réznych typoch snimacov sa nastavenie parametrov lisi.

Priklad nastavenia tlakového snimaca:
Snimac funguje ako predvoleny typ. Ak vezmeme ako priklad napajacie napatie 24 V, spatnovazbovy signal 4-20 mA,
rozsah tlaku 1 MPa (10 barov), pozadovany tlak vody 4,0 bar je potrebné nastavit nasledujuce parametre:

P0.00=4,0 Nastavenie tlaku

P0.03=10,0 Maximalny rozsah snimac¢a

P0.04 =0 Snimac so spatnou vazbou (vysielac tlaku)

P0.14=1 Automatické spust’anie, automatické resetovanie poruch
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6 Rychly start

6.1 Nastavenie parametrov

6.1.1 Nastavenie FM pre jedno cerpadlo
Za beznych okolnosti budu zapojené vsetky potrebné vstupné a vystupné senzory (snimace). Pri zapojeni Cerpadla je
potrebné vykonat elektrické zapojenie do trojuholnika (3x230 V).

Po zapnuti FM dlho stlacte tlacidlo ,+“ alebo ,-“ po dobu 3 sekund, aby ste vstupili do rezimu nastavovania tlaku.
Nastavte pozadovany tlak ,d“ a potom stlacte tlaCidlo ,START/STOP* pre uloZenie nastaveného parametra tlaku.
Teraz stlacte opat ,START/STOP* tlaCidlo, ktorym spustite Eerpadlo. Teraz bude Cerpadlo s FM pracovat' v
normalnom pracovnom rezime.

P0.14 = 1 Funkcia automatického Startu pri zapnuti (v tovarenskom nastaveni nastavené na P0.14 =0)

6.1.2 Nastavenie FM pri prevadzke s viacerymi ¢erpadlami

Je mozné prepojit az 5 ¢erpadiel do jedného systému (kazdé ¢erpadlo musi mat svoj vlastny FM).
Elektrické prepojenie: prepojte paralelne vietky svorky ,S+“ a vSetky svorky ,S-“ medzi sebou.

Pre rychle nastavenie vasho systému pouzite nasledujicu tabulku (Makro nastavenia — parameter F-47).

Typ systému Riadiaci FM | 1. Pomocny | 2. Pomocny | 3. Pomocny | 4. Pomocny | 5. Pomocny
(Master) FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave)

1 Frekven&ny menic v systéme FQ-47=1

2 Frekvenéné menice v FQ-47=2 FO-47=11

systéme
3 Frekvencne menice v FO-47=3 | F0-47=11 | FO0-47=12
systéme
4 Frekvencné menice v FO-47=4 | FO-47=11 | FO0-47=12 | F0-47=13
systéme
5 Frekvencnych menicov v FO-47=5 | F0-47=11 | F0-47=12 | F0-47=13 | F0-47=14
systéme
6 Frekvencnych menicov v FO-47=6 | F0-47=11 | F0-47=12 | F0-47=13 | F0-47=14 | F0-47=15
systéme
Nudzovy rezim F0-47=9
230V T
L N L N L N L N L N
DIt S+ S+ S+ S+ S+ S+ S+ S+
GND S S- S S- s S- S s-
—_ — | VO
l qukovy AlL
| e T
L—e——4 U VvV W U VvV W U VvV W U Vv w U VvV W
Riadiaci (Master) Riadeny (Slave) Riadeny (Slave) Riadeny (Slave) Riadeny (Slave)
frekvenény menié frekven&ny menit 1 frekvenény menié 2 frekvenény menié 3 frekveniny menic 4
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Po nastaveni parametrov zapnite na kratku dobu Cerpadlo a zistite, &i je jeho smer otéd€ania spravny. Smer
ota€ania je mozné zmenit pomocou dvoch nasledujucich metdd:

E 1. Odpojte Cerpadlo a FM od napdjania a vymerite navzajom dve lubovolné fazy U, V, W na motore
Cerpadla.

ALEBO

2. Zastavte FM a zmente parameter P0.02.

7 Programovanie a parametre

“Y”: Parameter je mozné zmenit v pohotovostnom aj v prevadzkovom stave.

“X”:. Parameter nie je mozné zmenit' v prevadzkovom stave.

7.1 Skupina zobrazeni v priebehu prevadzky

Parameter je aktualne zistenou a zaznamenanou hodnotou, ktord nemozno zmenit.

Zobrazenie Nazov Popis Jednotka
P Aktualny tlak Hodnota aktualneho tlaku bar
H Prevadzkova frekvencia Aktualna prevadzkova frekvencia Hz
d Nastaveny tlak Pozadovany tlak bar
7.2 Skupina zobrazeni v stave zastavenia
Nastavenie tlaku mézete menit’ pomocou tlacidiel ,,+” a ,,-”
Zobrazenie Nazov Popis Jednotka | Uroven zobrazenia
d Nastaveny tlak Pozadovany tlak bar °
7.3 Tlakové a ochranné funkcie
@ ©
° ‘s
S | g
3 |
g < 2 >
c > \© o X
@ c 9 = < ~ £
o o c = o s S S
S S o & 3 w o o
T o x & S N |[D a
P0-00 |Nastavenie tlaku 1,0 - PO.21 0.1bar 3.0 e
. Diferencia spustacieho i Spustenie v pohotovostnom rezime, ked
P0-01 tlaku 0,0-P0.00 0.1bar 03 x tlak poklesne pod nastaveny tlak PID
P0-02 |Smer otacania 0 Dopredu 1 0 % Zmenlo,u tohto p’avrametra je mozné
1: Dozadu zmenit’ smer otaCania motora
P0-03 [Rozsah snimaca 0,1 - 200 0.1bar 10.0 ¥
0 : 4-20 mA/24V
o . 1:4-20 mA/10V , oy L, w
Typ snimaca so spatnou |, . Podla pouzitého signalu spatnej vazby
P0O-04 | : 2:0-10V 1 0 * PR . < A v
vazbou snimaca je mozné zvolit rézne rezimy
3:05-45V
4:0-5V
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Ak FM ukazuje tlak 3 bary, ale skuto¢ny

P0-05 |Faktor kalibracie tlaku |0.750 - 1.250 0.001 1.000 tlak v systéme je 3,6 baru, nastavte tuto
hodnotu na 1,2 baru (3,6+3=1,2)
po-0p |Proporciondine 0,0 - 100,0 01 | 2.00s
zosilnenie P1
P0-07 |Integra¢né zosilnenie 11 {0.00s - 10.00s 0.01s | 0.50s
Rezim necdinnosti 1: Systém vykonava
spracovanie spanku na zaklade tlaku,
frekvencie a asu. V tejto chvili plati
Volba funkeie resimu 0: reZim neginnosti vypnuty koeflcu?nt uniku vody, dopa dejtekme
P0-08 o st PID 1: re3im nedinnosti 1 1 1 udrvz_anla tI:a_ku a frfak\./enma’spanku. ’
2: re3im nedinnosti 2 Rezim nec_:lnno’stl 2: Sys'tem vykonava
spracovanie spanku na zklade tlaku,
frekvencie a €asu. V tejto chvili systém
nevyhodnocuje koeficient uniku vody.
po-0g |Oneskorenie detekcie 14 16 g 0is | 50
reZimu necinnosti PID
Oneskorenie detekcie
P0-10 |spustania PID z rezimu |0,0 - 100,0 0.1s 3.0
necinnosti
Nizko urovhova pridrzna 20.00 Hz a3 horna PID bezi na pokojovej frekvencii Po
PO-11 |frekvencia detekcie : . ; 0.01Hz | 30.00 Case P0-12 prejde PID do rezimu
Y. ” : medzna frekvencia X
rezimu necinnosti PID spanku
Prevadzkova doba
P0-12 |s nizkou pridrznou 0,0s — 120,0s 0.1s 5.0
frekvenciou PID
po-13 |T1ak odehylky rezimu 16 o001 opar 0.1bar | 0.2
necinnosti PID
Ked je nastaveny parameter na hodnotu
»1¢ — systém sa po zapnuti automaticky
Automaticke spustanie |0: vypnuté spusti.
PO-14 | ) : . 1 0 . s . p
pri zapnuti 1: zapnuté Pri ponornych &erpadlach nastavte ,1
pokial je definovana minimalna
frekvencia
Oneskorenie
P0-15 |automatického 0,0-100,0 0.1s 5.0
spustania pri zapnuti
PO-16 Ochr,ana_pron 0 vypnutg 1 0
zamfzaniu 1: zapnuté
po-17 |Prevadzkovafrekvencia |, 5 g, 0.01Hz | 10.00
ochrany proti zamfzaniu
po-1g |Frevadzkovadoba 14 446 1s | 60
ochrany proti zamfzaniu
Prevadzkovy cvklus Pri nastaveni na 0 pobezi vzdy s
P0-19 YOYRUS 1o - 1000 1s 300 prevadzkovou frekvenciou proti
ochrany proti zamfzaniu )
zamrznutiu
P0-20 |Cinitel uniku vody 0,0-100,0 0.1 1.0 Cim vag&si unik, tym vadssi koeficient
Ked je tlak spatnej vazby vacsi alebo
PO-21 Nastavena ho’dnota 0.0 - P0.08 0.1bar 90 rovny tejto nastavgnej hodnote, spu§t|
alarmu vysokého tlaku sa alarm a zastavi sa po oneskoreni
P0-22
po-2p |Pobadetekciealarmu 1y 4544 01s | 3.0
vysokého tlaku
Ked je tlak spatnej vazby niz&i ako
Nastavena hodnota nastavena hodnota, alarm sa spusti po
P0-23 alarmu nizkeho tlaku 0,0 - P0.00 0.1bar 0.0 oneskoreni P0-24.Ak je nastavené na 0,
je tato funkcia neplatna.
po-24 POPadetekcie alarmu 14 4 454 g 01s | 30
nizkeho napatia
PO-25 Ochrana proti 0: Vypnuté 1 5

nedostatku vody

1: Vyhodnotenie
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nedostatku vody podla
frekvencie a pradu

2: Vyhodnotenie podla
frekvencie a tlaku

3: Vyhodnotenie podla
frekvencie, prudu a tlaku

Limitna hodnota

Nedostatok vody sa vyhodnocuje, iba

P0-26 |detekcie nedostatku 0,0 - P0.00 0.1bar 0.5 s |ked je tlak v systéme niZSi ako
vody nastavena hodnota.
Plati len vtedy, ked P0-25 = 01.
Frekvencia detekcie I?_qrovnévacia frekvencia rjg posudenie,
PO-27 |ochrany proti 0- Homa frekvencia | 0.01Hz | 48.00 | % |C1J® nedostatok vody, ked je ,
nedostatku vody prevadzlfova f[ekvenma vyssw,:\ ako tato
frekvencia, zacne posudzovat
nedostatok vody.
. . Plati iba, ked P0-25 = 1, percento
Aktuaine percento prudu menovitého pridu motora, ked je
P0-28 |detekcie ochrany proti |0 - 100,0 0.1% 40.0 ¥ . - . .
nedostatku vody _prevadzkovy prud, mensi ako tento prad,
je to posudzované ako nedostatok vody.
Doba detekcie ochrany Pri splneni podmienky a uplynuti
P0-29 proti nedostatku vody 0-200,0 0.1s 60.0 * nastavenej doby sa spusti chyba
S&iigtriiﬂzéeho Nastavte na 0 pre pouzitie tlaku na
P0-30 resetovania ochrany 0-9999 1min 15 ¥ |automatické resetovanie nedostatku
proti nedostatku vody vody.
P0-31 |ReZim necinnosti PID |0 - 30 1 9 | x |Rychlost spomalenia, ked je FM
v rezime necinnosti
Ked' tlak pritoku bude vy3&i ako doba
Detekcia vstupného detek&ného tlaku (P0-30), porucha
P0-32 ljjaku 0.0-P0.00 0-1bar 1.0 * | nedostatku vody bude automaticky
resetovana.
po-33 |Detekena doba 0,0 - 100,0 01s | 200 | %
vstupného tlaku
P0-34 |Minimalne napatie Al 0.00V az P0-35 0.01VvV | 2.00V | s
P0-35 [Maximalne napéatie Al  |P0-34 az +10.00V 0.01V ] 10.00V | %
P0-36 |Cas zrychlovania 1 0,0-100 0.1s 2.0s e
P0-37 |Cas spomalovania 1 0,0 - 100 0.1s 2.0s *
0: Ziadna &innost
1: Resetovanie do
P0-38 |Inicializacia parametrov tovarenslfeho 1 0 *
nastavenia
2: V\ymazanie zaznamov
poruch
0: Parameter je
PO-39 Zamok funkcie odomknuty 1 0 % Pri nastaveni na 1 budu parametre
parametrov 1: Parameter je skupiny P1 skryté
zamknuty
P0-40 |Typ aktualnej poruchy |0 -29 1 0.0 [
P0-41 |Teplota chladiCa °
P0-42 |Verzia softvéru 1.000 | e
0: Digitalne nastavenie
(Zziadna pamat’ po
vypnuti)
1: Digitélne nastavenie
(pamat po vypadku
PO-43 Volba frekvenénych napajania) 1 8 * Odporucané parametre pre bezného
prikazov 2: Klavesnicou uzivatela: 0, 1, 8, 9
3. All

4: Viacrychlostny prikaz
5: Jednoduché PLC

6: Digitalne nastavenie
(Zziadna pamat’ pri
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vypnuti)

7: Digitalne nastavenie
(ziadna pamat’ po
vypnuti)

8: Spatna vazba

9: Nastavenie

komunikacie
0: Rezim konstantného
P0-44 |Pracovny rezim systému nf':\patlvg § . 1 0 * Upravte jtutov_hodnotu, ak chcete zmenit
1: ReZim konstantnej pracovny rezim
rychlosti
0: Celkové zobrazenie
P0-45 |Rezim zobrazenia tlaku |1: Samostatné 1 0 Y
zobrazenie
P0-47 |RozSirené nastavenie |0-15 1 0 % |Makro nastavenie
7.4 RozSirené nastavenia
= s |
o o s
3 s | N
7 o P
o] < Qo >
c > \© o 4
© < = < N £
o » [ o B S \©
X s 7)) c - S c
c o N o X o) N
-] o [$) 0] X = o
L o x ] N ) o
. . 0: Stop
p1-oo |Nastavenie funkcie FM 1.\ hstantna rychlost 1 0o | =%
v rezime ,Slave ) - .
2: Konstantny tlak
Volba riadiaceho FM (v
P1-01 pripade pouzitia 0: Slave 1 0 o 0 =riadeny FM
viacerych FM v jednom |1: Master 1 = riadiaci FM
systéme)
P1-02 Poce,t Cerpadiel v 0-5 1 0 o
systeme
0: Ovladanie hlavného
Cerpadla a pomocného
Rezim ovladania 1: Synchrénne riadenie
P1-03 viacervch cerpadiel viacerych Cerpadiel 1 0 ¥
y P 2: Viac Cerpadiel, jedno
v prevadzke a druhé je
zalozné
Dizka prevadzky pri
P1-04 |chode viacerych 0 - 3600 Imin | 240min | %
Cerpadiel
p1-o5 [Maximainavystupna g4 o 400 0o 0.1Hz |50.00Hz| *
frekvencia
Dolna medzna
P1-06 Horny I|rT_1|t prevadzkove;j frek\(en’ma P1-07 ~ 0.1Hz |50.00Hz| % MaX|mavIny nastavitelny frekvencny
frekvencie Maximalna frekvencia rozsah Cerpadla
P1-05
Pokial zmenite tento parameter, je
) Spodny limit 0.00 — Horna medzna nutné pre spravne fungovanie
el prevadzkovej frekvencie |frekvencia P1-06 Bitinm || @UElaE | 55 motora zmenit parameter P1-08 na
hodnotu 2
Volby akii, ked je 25 SO N el
revadzkova frekvencia | anic! rekvencie
p1-08 |PreY ) 1: Vypnut 1 0 *
nizSia ako spodna ; . .
L . 2: Prevadzka pri
limitna frekvencia )
nulovom prietoku
p1-09 |[Nastavenie nosnej 1.0-110.0 0.1kHz | 8.0kHz | %

frekvencie
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Hodnota detekcie

Ked prevadzkova frekvencia
dosiahne maximalnu
prevadzkovu frekvenciu, po
dobe detekcie poruchy
odpojenia spatnej vazby PID

P1-10 |preruSeného vedenia 0.00 - 10.00 0.01v 0.20 ¥ |(predvolené je 5 s), je hodnota
spatnej vazby spatnej vazby PID stale mensia
ako hodnota detekcie chyby
odpojenia spatnej vazby PID a
je hlasena chyba odpojenia
spatnej vazby.
Doba detekcie Pri nastaveni na 0 nema tato
P1-11 |preru$eného vedenia 0.0-100.0 0.1s 30.0s | ¢ e -
R funkcia ziadny acinok.
spatnej vazby
0: 0.75kwW Prednastavena hodnota je 2,2 kW.
P1-12 |Vyber vykonu motora 1: 1.5kw 1 2 % |Upravte parameter podla Stitku
2: 2.2kW motora
P1-13 [Menovity vykon motora [0.1-2.2 0.1kW 2.2 *
Menovita frekvencia 0 - maximalna e
P1-14 motora frekvencia P1-05 0.1Hz | 50.00 | % |Nastavte podfa Stitku motora
P1-15 mg?oor:te DaRelS 0 - 380 1V 220 | % |[Nastavte podra &titku motora
P1-16 (Menovity prdd motora |1,00 - 10,00 0.01A 9.60 | %
P1-17 |Uzivatelské heslo 0 - 65000 1 0 Y
Volby funkei K 0: Ziadna funkcia
P1-18 D?l y funkcie svorky 1: Prevadzka dopredu 1 1 % |0: Zziadna funkcia
(FWD) 1: Prevadzka
Volby funkci K -10: Vonkajsia chyba 10: Vstup externého spinaca
P1-19 02 y funkcie svorky — |ystupu (normaine 1 10 | % [(nedostatok vody na spinadi)
DI otvorené)
P1-20 (Dl filtracna doba 0.000 - 1.000 0.001s | 0.010s | *
p1-p1 |P!1 Cas oneskorenia 1 5 440 01s | 1.0s | %
aktivacie
p1-22 |DI2 Cas oneskorenia 14 109 01s | 10s | %
aktivacie
p1-p3 DL deaktivijedobu g 5400 g 01s | 00s | %
oneskorenia
p1-p4 |DI2 deaktivijedobu g5 400 g 01s | 00s | %
oneskorenia
) Maximalny pocet i
P1-25 reStartov (chyb) 0-10 ! 5 *
p1-2 |©8 automatickeho 145 1609 01s | 300s | %
resetu poruchy
0: Chladiaci vetrak sa
. : . to€i, ked je motor
P1.27 Ovlaldanle chladiaceho v prevadzke 1 1 %
vetraka . C
1: Automaticka
prevadzka vetraka
0: Najskor spomali az
P1-28 |Zastavovaci rezim postupne zastavi 1 0 ¥
1: Okamzité zastavenie
Nastavenie frekvencie |0.00Hz — Maximalna
P1-29 | iavesnicou frekvencia P1-05 0.01Hz 150.00Hz | %
0: Hodnota je nizSia ako
P1-30 N:clstavenle spatnej na’sigvena, hodnota, 1 0 %
vazby zvySi sa vykon
1: Opak parametra
Spatna vazba
P1-31 |nizkofrekvencna 0.00 - 50 0.01Hz | 20.00 |

udrziavacia frekvencia
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P1-32 |Cyklus detekcie spanku |0.0 - 1000.0 0.0s | 300 | 4 [oiaconieVteliochvildetelwe
0: CPWM (kontinuélne
Rezim pulznej sirkovej |- M)
P1.33 modulécie (PWM) 1: prepinanie CPWM a 1 1 *
DPWM (preruSované
PWM)
0: Prikazovy kanal
ovladacieho panela
(LED nesvieti)
, . . 1: Kanal prikazov Zvolte rézne vypinacie a zapinacie
P1.34 |Vyber zdroja prikazov terminalu (LED svieti) 1 0 Y metody
2: Prikazovy kanal
komuniké&cie sériového
portu (LED blika)
1~6 je pre vlastnu
komunika¢nu adresu Mi .
_ FM: O nie je pre FM, ale |estna.adresa s’a nastayl
P1-35 |Miestna adresa . ; . 1 1 ¥ |automaticky, ked' nastavite
pre horné monitorovacie
. . . . parameter P1.47
a ovladacie zariadenia
(pr. PLC)
0: 4800
P1-36 |Prenosova rychlost 1::9600 1 bPS 1 ¥ |bPS = Bit za sekundu
2: 19200
3: 38400
0: Ziadny paritny bit
(8.N.1)
P1-37 |Format dat gé_’(‘)‘?gimy paritny bit 1 0 *
2: parny paritny bit
(8.E.1))
P1-38 [Oneskorenie odozvy 0 - 20 (0-200) Ims 2 *
Pomer otacok hlavného
P1-43 |a pomocného vinutia 10 - 200 1 100 e
jednofazového motora
p1-44 |KOrekeny faktor pradu g5 54, 1 150 | %
jednofazového motora
Doba do resetovania
P1-45 |ochrany proti 0-9999 1 10 ¥
nedostatku vody
Skryta ponuka 0: Zobrazené
P1-47 parametrov 1: Skryté L L *

7.5 Postup nastavenia parametrov

Pre beZne pouzivané parametre P0.00 - P0.04 je postup nastavovania nasledujuci.

Nastavenie P0.00 (nastavenie tlaku)

=y

-

3.0

RN
ST
—>

PO

FO. 00

RN
ST
—>

3.0

®

©

RN
STP

e

4.0 FO. 01 FO 4.0

Poznamky: Stlacenim tlacidla ,+" alebo ,- " zmerite nastavenie tlaku na hodnotu 4,0 v zobrazenom stave zastavenia.

—> —>
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Nastavenie P0.01 (diferencia spust’acieho tlaku)

S

RN
ST®
—>

SK

1@®

4.0 — FO F0. 00| — | FO. 01 0.3
HE
0.4 P0.0Z@ PO@ 4.0

Nastavenie P0.02 (Smer otacania)

Nastavenie P0.03 (rozsah snimaca)

(e »
4.0 = POl = [ P0.00| — [ FO.02] = 0
RN
L 1= P0.03@ PO 4.0

@) D B0
ST ST
4.0 — PO —| P0.00| — | PO.03| — 10*\
RN
I @ @
16| = | F0.04| = || 4.0
Nastavenie P0.04 (typ spéatnej vazby snimaca)
s (0 @
@ ST ST
4.0 — PO — | P0.00| — | FO.04| — 1
RN
= = (e
0 = | PO.05|— FO| — 4.0
. . [ ]
8 Popis programovania i
P0.00 |Nastavenie tlaku 1,0—P0.21 bar 3.0
P0.03 |Rozsah snimaca 0,1—200,0 bar | 10,0 |n@stavie podlarozsahu pouziteho
shimaca
0 : 4-20 mA/24V
1:4-20 mA/10V
P0.04 |Typ snimaca so spatnou vazbou |2 : 0-10 V 1
3:0545V
4:0-5V

P0.03 je rozsah snimaca. Obvykly rozsah je 1 MPa, tj 10,0 bar.

P0.00 je hodnota tlaku v potrubnom systéme. Ak P0.00 = 3,0 bar, potom po spusteni zariadenia Cerpadla bude tlak v
potrubnom systéme udrziavany na konstantnej hodnote 3,0 bar.
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Hodnota, ktora je nizSia ako

P0.01 (Diferencia spustacieho tlaku 0,0—P0.00 bar 0.3 )
nastaveny tlak PID

Oneskorenie detekcie spustania 0.0-100,0 s 3.0 Oneskorenie detekcie spustania PID

P0.10 .. . . .. Y .
PID z rezimu necinnosti z rezimu necéinnosti

Obvykly snimac je prudového typu. Metéda zapojenia snimaca je podobna ako vysielaca tlaku, pripojenie k svorke Al
ako spatna vazba tlaku: pokial je pouzity snimac¢ napatia, zmente nastavenie P0.04 na 0. Metéda zapojenia zariadenia
je podobna ako vysielacieho tlakomera, pripojenie k svorke Al ako spatna vazba tlaku.

Pokial je hodnota spatnej vazby niz8ia alebo rovna nastavenému tlaku minus spustaci tlak PID (P0.00 - P0.01) a
udrzuje tento stav po nastavenu dobu v P0.10, potom bude znovu spustené nastavenie PID. Napriklad ked P0.00 = 3,
P0.01 = 0,3, P0.10 = 5,0, potom ak bude hodnota spatnej vazby nizSia alebo rovna 2,7 a doba bude dlhSia ako 5 s,
bude znovu spustené nastavenie PID. Akonahle bude vySSia ako 2,7, doba sa zaéne znovu pocitat'.

0: Dopredu 0 Zmenou tohto parametra
1: Dozadu zmenite smer otacania
Pri prvom pouziti overte smer otaCania motora. V pripade potreby zmeny smeru ota€ania motora. Vymente navzajom
dva lubovolné vodice z napajacich vodiov U, V, W na zariadeni alebo zmerite nastavenie parametra P0.02.

P0.02 Smer otacania motora

Cim vy$8ia hodnota parametra, tym rychlej$ia odozva tlakového
Proporcionalne systému. Ale ak bude nastavena prili§ vysoka hodnota, systém
. . 0,0 - 100,0 s |2 . ; . : . . e
zosilnenie P1 bude oscilovat. Nastavenie vykonaijte v zavislosti na prislusnom

vodovodnom systéme.

P0.06

Metéda nastavovania:

Pokial tovarenské parametre nespifiaju prislu§né poziadavky, urobte jemné nastavenie parametrov. Najskor zvysenim
proporcionalneho zosilnenia zaistite, aby systém neosciloval.

Poznamka: Nespravne nastavenie parametra P0.06 spOsobi prekro€enie rychlosti, a dokonca poruchu prepatia.

0: rezim necinnosti vypnuty
P0.08 |Volby rezimu necinnosti PID 0-2 2 |1: rezim necinnosti 1
2: rezim necinnosti 2

V pripade nizkej spotreby vody, ak je rezim
Oneskorenie detekcie rezimu necinnosti oneskoreny alebo ho nemozno
P0.09 .. . 0-100 S 5 |aktivovat, znizte hodnotu. Ak sa rezim necinnosti
necinnosti PID . - . ,
predpoklad4 alebo sa €asto zapina a vypina,
zvySte hodnotu.
Oneskorenie detekcie spustania PID z rezimu

Oneskorenie detekcie spustania

P0.10 PID z reZimu necinnosti 0-100 S 3 necinnosti
, s L, 20 Hz az . R i
P0.11 [Nizko urovriova pridrzna hormna Hz | 30 |PID v prevadzke s nizkourovriovou pridrznou

frekvencia reZimu necinnosti PID frekvenciou reZimu necinnosti. Po uplynuti doby

medzna P0.12 vstapi PID do rezimu neginnosti.

frekvencia

Prevadzkova doba s
P0.12 |nizkourovriovou pridrznou 0~120 S 5
frekvenciou PID

Ak je tlak spatnej vazby v rozsahu odchylky
0,0az1,0 | bar | 0.2 |rezimu ne€innosti, spustite kontrolu rezimu
necinnosti.

Tlak odchylky rezimu necinnosti

P0.13 PID

Po zvoleni reZzimu nedinnosti 1 v parametri P0.08 bude zariadenie zistovat, i je spatnovazbovy tlak vy$5i ako nastaveny
tlak. Ak &no, zariadenie spusti detekciu reZzimu nec&innosti. Po uplynuti oneskorenia detekcie rezimu necinnosti PID
nastavenom v P0.09 a pokial je spatnovazbovy tlak stale vy$Si ako nastaveny tlak, zariadenie postupne znizi vystupnu
frekvenciu na nizkouroviiovu pridrznu frekvenciu detekcie rezimu necinnosti nastavenu v P0.11. Po Cakacej dobe
nizkourovnovej pridrznej frekvencie detekcie rezimu necinnosti a pokial je spatnovazbovy tlak stale vys$i ako nastaveny
tlak, potom zariadenie znizi vystupnu frekvenciu na 0 Hz a vstupi do pohotovostného rezimu. Ak vo vy3Sie uvedenom
postupe je spatnovazbovy tlak nizSi ako nastaveny tlak, zariadenie to vyhodnoti ako neplatnu detekciu rezimu necinnosti
a vrati sa do stavu nastavenia PID.

Ked zariadenie vstupi do pohotovostného reZimu a ak bude spatnovazbovy tlak niz8i ako limitna hodnota reZimu
nec€innosti PID, potom zariadenie za¢ne detekcia spustania z rezimu necinnosti. Po uplynuti oneskorenia detekcie
spustania PID z rezimu necinnosti nastavenom v P0.10 a pokial je spatnovazbovy tlak stale nizsi ako limitna hodnota
tlaku pre spustanie z rezimu necinnosti, potom je spustenie z reZimu necinnosti UspesSné a zariadenie sa vrati do stavu
nastavenia PID. Alebo spustenie z reZimu necinnosti nie je Uspesné. Prili§ vysoka limitna hodnota reZzimu necinnosti
PID mbéze mat za nasledok Casté spustanie a zastavovanie zariadenia. Prili$ nizka limitna hodnota rezimu necinnosti
PID mb6ze mat za nasledok nedostato¢ny tlak.
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Poznamky: Pridrzné frekvencia reZzimu necinnosti odliSného vodovodného systému sa lii. Ked sa nepouziva Ziadna
voda a vodovodny kohutik je zatvoreny, ale ¢erpadlo je stale v prevadzke, zvyste P0.11 na pridrznu frekvenciu rezimu

necinnosti.

PO.14 Automatlcke. spl,!stame , 0: vypnutt-? 1 0 %
a resetovanie pri zapnuti |1: zapnuté
Oneskorenie

P0.15 [automatického spustania |0,0 - 100,0 0.1s| 5.0 |«
pri zapnuti

Ak chcete, aby sa po nastaveni vSetkych parametrov zariadenie spustal automaticky po uplynuti oneskorenia
nastaveného v P0.15, nastavenim P0.14 = 1 aktivujte funkciu automatického spustania zariadenia. Po kazdom
zapnuti alebo resetovani poruchy sa zariadenie spusti automaticky, napr. po detekcii nedostatku vody vo vrte alebo v

studni.
Ochrana proti zamfzaniu [0: VYPNUTE
P0.16 . 0
1: ZAPNUTE
Prevadzkova frekvencia <
P0.17 ochrany proti zamfzaniu 008250 Hz 110.00
Prevadzkova doba
P0.18 |ochrany proti mrazu — 0—1000 S 60
chod &erpadla
Prevadzkové Ked je nastavena hodnota 0, je udrziavana stala
P0.19 |oneskorenie ochrany 0—1000 S 300 |prevadzka s prevadzkovou frekvenciou ochrany
proti zamfzaniu proti zamfzaniu

Nastavenim P0.16 = 1 aktivujte funkciu ochrany proti zamfzaniu. FM bude nastavovat prevadzkovu frekvenciu ¢erpadla
podla aktualneho stavu po jeho spusteni.

Poznamka:
e Automatické nastavovanie frekvencie ¢erpadla ma prednost pred frekvenciou ochrany proti zamfzaniu.
e Frekvencia ochrany proti zamfzaniu neméze byt nastavena na vysoku hodnotu. Musi byt nastavena ako
frekvencia, ktora méze iba zaistit chod Cerpadla, ale nem6ze dodavat’ tlak.

|P0.20|  Ciniter uniku vody 0,0—100,0 | | 1.0 | Cim je anik vody vaEsi, tym je Ginitel vySsi.

Pokial nie je Ziadna spotreba vody ale v dosledku uniku vody z potrubného systému napriklad netesnosti. Zariadenie
nemoze vstupit do rezimu necinnosti a opakovane sa spusta a zastavuje. Pre vyrieSenie problému uniku vody z
potrubného systému zmerite hodnotu P0.20 podla uniku vody. Cim je unik vody vacsi, tym je Cinitel vySsi.

Nastavena hodnota Ked i stnovazbovy tlak vwasi aleb .
P0.21 |alarmu vysokého tlaku 0,0 - P0.08 bar | 9.0 |~°¢ )€ spainovazbovytak vyssi alebo rovny
nastavenej hodnote, potom po oneskoreni P0.22
Eas detekcie alarm su generované alarmy a dojde k zastaveniu.
P0.22 ; . 0-120 s | 3.0
vysokého tlaku
. Ked je spatnovazobny tlak niZ8i ako nastavenéa
P0.23 Nastaveqa hodnota 0-P0.00 bar 0 |hodnota, potom po uplynuti oneskorenia P0.24 su
alarmu nizkeho tlaku ) o : .
v generované alarmy a dojde k zastaveniu. Tato
P0.24 C’as detekcie alarmu 0.0-120 s 30 funkcia nie je aktivna, ked je nastavena hodnota
nizkeho tlaku 0.

FM porovnava P0.21 a P0.23 v zavislosti na spatnovazobnom tlaku potrubného systému zo snimaca. Pokial je tlak
abnormalny, zariadenie sa zastavi a automaticky generuje alarm za u¢elom ochrany potrubného systému.

0: Vypnuté
1: Vyhodnotenie nedostatku vody podla frekvencie a
Ochrana proti nedostatku prudu
P0.25 vody 0-3 2 2: Vyhodnotenie podla frekvencie a tlaku
3: Vyhodnotenie nedostatku vody podla frekvencie,
tlaku a prudu
Co ; Nedostatok vody sa vyhodnocuje, iba ked' je
P0.26 Limitna hodnota detekcie 0,0 - P0.00 bar | 0.5 |spatnovazbovy tlak nizSi ako nastavena hodnota.
nedostatku vody
P0.27 |Frekvencia detekcie
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ochrany proti nedostatku . Hz | 48.00 |Plati, ked P0.25 = 1. Porovnavacia frekvencia
0—-Horna .
vody : vyhodnotenie nedostatku vody.
frekvencia
Aktualne percento Plati, iba ked P0.25 = 1. Percentualna hodnota
P0.28 |detekcia ochrany proti 0-100,0 % | 40.0 |menovitého pradu motora.

nedostatku vody

Doba detekcie ochrany

P0.29 : 0-200 s 60.0
proti nedostatku vody
Oneskorenie Pokial je nastavena hodnota 0, potom pre
PO 30 automatického 0~9999 min 15 |automatické resetovanie ochrany proti nedostatku

resetovania ochrany proti
nedostatku vody

vody pouZite tlak.

Nasledujice metoédy mozu realizovat’ ochranu proti nedostatku vody v predvolenom nastaveni:

1. Spinac¢ ochrany proti nedostatku vody je zapnuty (P0.25 = X);

2. Tlak v systéme je nizSi ako povolena limitna hodnota detekcie nedostatku vody (spatnovadziebny tlak
<P0.26);

3. Aktudlna prevadzkova frekvencia nie je nizSia ako frekvencia detekcie ochrany proti nedostatku vody
(prevadzkova frekvencia >= P0.27);

4. Ked su podmienky (1) - (3) splnené, spusti sa Casovanie. Ked su podmienky splnené a ¢as ¢asovania
prekro€i dobu oneskorenia alarmu abnormalneho tlaku (doba oneskorenia> P0.29), bude generovana
porucha nedostatku vody. Ked poc€as €asovania nie je splnena ktorakolvek z podmienok, ¢asovanie sa spusti
znovu od zadiatku.

Ked je generovana porucha nedostatku vody, potom po uplynuti doby nastavenej v P0.30 bude zariadenie resetované
v zavislosti na nasledujucich parametroch:

P0.32 |Detekcia vstupného tlaku 0,0 - P0.00 bar 1.0

P0.33 |Detekéna doba vstupného tlaku  |0,0—100,0 S 20.0

Na priame resetovanie poruchy nedostatku vody pouzite detekény tlak pritoku.

Poznamka: Ked je vyhodnocovany nedostatok vody podla tlaku, pretoze pracovny stav kazdého zariadenia sa lisi,
napriklad rozsahom zatazenia, potom iba nastavenie hodnoty P0.28 uvazlivo podfa podmienok miesta instalacie mbéze
zaistit spravne vyhodnotenie nedostatku vody.

Metoéda nastavovania: Zapnite zariadenie. Ked prevadzkova frekvencia dosiahne hodnotu maximainej frekvencie,
vypnite privod a zaznamenajte zobrazeny vystupny prud. Vydelenim tohto pradu hodnotou P1.16 (menovitym prudom
motora) ziskate percentualnu hodnotu. Nastavte hodnotu P0.28 o trochu vy3Siu ako 5-10 percentuélnych bodov
percentualnej hodnoty. Prili§ vysoka hodnota P0.28 povedie za normalnej prevadzky k faloShému generovaniu
poruchy nedostatku vody. Naopak s prili§ nizkou hodnotou P0.28 nebude ochrana proti nedostatku vody uéinne
fungovat.

P0.34 |Minimalne napétie Al 0,00V a2 P0.35 | 0,01v | 200 |POUZivasanaopravuspodneho limity
signalu Al
P0.35 |Maximalne napatie Al P0.34 a2 +10,00v| 0,01V | 10.00 :ic;‘:';'l‘;a;a ha opravu horného limitu

Ak zistite odchylku medzi spatnovazobnym tlakom snimaca a spatnovazobnym tlakom zobrazenym na zariadeni,
opravte snimaé nastavenim vy3sie uvedeného parametra.

Poznamka: Rozsah prudového snimaca je 4~20 mA, rozsah napatového snimaca je 0-10 V.

P0.36 Doba zrychlovania 1 0,1—100 s 2.0
P0.37 Doba spomalovania 1 0,1—100 S 2.0

Nastavenie doby zrychlovania/spomalovania motora ¢erpadia.

[P0.38 | Inicializacia parametrov | 0—2 | | o |

Ked je P0.38 nastaveny na hodnotu 1, nastavenie frekvenéného menica sa obnovi do tovarenského nastavenia.
[P0.39  [Funkcia blokovania parametrov | 0-1 | | 0 |

Ked po nastaveni parametrov nechcete, aby boli parametre nahodne zmenené nespravnou manipuléciou, nastavte
P0.39 = 1. Potom je mozZné parametre iba zobrazit, nie je mozné ich menit. Parametre je mozné menit, iba ked' je
P0.39 nastaveny na hodnotu 0.
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[P0.40  [Typ aktudlnej poruchy |  0—29 | | | |
Typ poruchy zariadenia 0 znamena, Ze sa nevyskytuje Ziadna porucha. 1~29 odkazuje na E001~E029. Dal$ie

informacie su uvedené v kapitole o odstrafiovani poruch.

Parametre skupiny P1 maju rovnaky vyznam ako parametre skupiny PO. DalSie informéacie najdete v skupine PO.

P1.06 Horna limitna frekvencia P1.07—P1.05 Hz 50.00

P1.07 Spodna limitna frekvencia 0,00—P1.06 Hz 0,00
Volby akcii, ked je prevadzkova 0: Prevadzka so spodnou limitnou frekvenciou

P1.08 frekvencia nizSia ako spodna 1: Vypnut 0
limitna frekvencia 2: Prevadzka pri nulovom prietoku

P1.06 obmedzuje maximalnu pracovnu frekvenciu zariadenia.

Pomocou P1.08 mézete zvolit' prevadzkovy stav zariadenia, ked je pracovna frekvencia nizSia ako spodna limitna
frekvencia. Aby ste zabranili prili§ dlhej dobe prevadzky motora pri nizkych ota¢kach, mézete tento parameter pouzit
na zastavenie motora.

Ak pouzivate ¢erpadlo s napajanim s frekvenciou 60 Hz, urobte nastavenie parametrov podla nasledujucich krokov.
Krok 1: Nastavte parameter P1.06 (horna limitna frekvencia) na 60.

Krok 2: Nastavte parameter P1.13 (menovita frekvencia motora) na 60.

P1.09

Nastavenie nosnej frekvencie

1,0—110,0

kHz Nastavte v zavislosti od modelu

Pouzite tento parameter na nastavenie nosnej frekvencie. Nastavenim nosnej frekvencie mozete znizit hluk motora,
vylucit rezonanciu, znizit zvodovy prud vodi¢ov do zeme a znizit ruSenie FM.

Ked je nosna frekvencia vysoka, straty motora su nizSie, zahrievanie motora je nizSie, ale straty ¢erpadla su vyssie,
zahrievanie zariadenia je vysSSie a tiez ruSenie je vacsie.

P1.10

Hodnota detekcie preruSeného vedenia spatnej vazby

0,0—10 V 0.20

P1.11

Doba detekcie preruSeného vedenia spatnej vazby

30.0

0,0—100 S

Hodnota detekcie preruSeného vedenia spatnej vazby: hodnota detekcie je vztiahnuta na napéatie vstupného signalu.
Systém detekuje hodnotu spatnej vazby PID. Ked je hodnota spatnej vazby nizsia alebo rovna hodnote detekcie
preruSseného vedenia spatnej vazby, systém spusti Casovanie detekcie. Ked Casovanie detekcie prekro&i dobu
detekcie preruseného vedenia spatnej vazby, systém generuje poruchu preruseného vedenia spatnej vazby PID.

9 Odstranovanie poruch
9.1 Popis kédov poruch

A

>
2 > £ o
E S 2
5 5 s 2
o o e =
° a N n
Ne) [e] T
N e = o
Prili§ rychle zrychlovanie PrediZte dobu zrychlovania
Porucha vo vnutri IGBT Vyhladajte technickll pomoc
EOO01 |Inverzné &lanky Porucha spdsobena rusenim Skontrolujte, ¢i periférne zariadenia neobsahuju
P silné zdroje ruSenia
Uzemnenie Skontrolujte uzemriovacie vedenie
Nadorad ori Prilis velké zrychlovanie PrediZte dobu zrychlovania
E002 zr'cﬁl’gvarr)ﬂ PriliS nizke sietové napéatie Skontrolujte napajanie
y Vykon zariadenia je prili§ maly Pouzite zariadenie s vy$Sim vykonom
. ] Prilis rychle spomalovanie PrediZte dobu spomalovania
E003 |Nadprid pri - f\oment zotrvagnosti zatazenia je prilis o ) o .
spomalovani vysoky. Pridajte spravne moduly dynamického brzdenia
Vykon zariadenia je prili$ nizky Zvyste vykon zariadenia
£004 |Nadorud Nahle zmeny alebo nepravidelnosti Skontrolujte zatazenie a v pripade potreby znizte
P zatazenia nahle zmeny alebo nepravidelnosti zatazenia
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pri konstantnej

Sietové napatie je prili§ nizke

Skontrolujte napajanie

rychlosti Vykon zariadenia je prili§ nizky Pouzite zariadenie s vy$§im vykonom
v . Napajacie napéatie je nadmerné Skontrolujte napajanie
Prepétie pri = - - =
EOOS5(_ . " . Opatovné spustenie otacajuceho sa motora . o . A
zrychlovani . . Po zastaveni nevykonavajte opatovné spustanie
po prechodnych vypadkoch
Prepétie ori Prili§ rychle spomalovanie Predizte dobu zrychlovania
EO006 b , P Zotrvacnost zatazenia je prili§ vysoka. Zvyste po€et modulov dynamického brzdenia
spomalovani - - , - -
Napajacie napéatie je nadmerné. Skontrolujte napajanie
Prepétie pri Abnormalne zmeny napajacieho napéatia Nain$talujte vstupnu timivku
E007 l:;grigasrtlitnej Zotrvacnost zatazenia je prili§ vysoka Pridajte spravne moduly dynamického brzdenia
v Napajacie napéatie je nadmerné Skontrolujte napajanie
Prepéatie P , - — - -
EO008 hardvéru Prili§ rychle spomalovanie PredIZte dobu spomalovania
ZotrvaCnost zatazenia je prili§ vysoka Zvyste pocet modulov dynamického brzdenia
EO009 Zbernlca_. . Sietové napatie je prili§ nizke Skontrolujte sietové napajanie
pod napatim
. Prili§ rychle zrychlovanie Predizte dobu zrychlovania
Pretazenie Oo3 - - P - P = PP
E010 |riadiace] patovné spustenie otacajuceho sa motora [Po zastaveni nevykonavajte opatovné spustanie
. Sietové napatie je prili§ nizke Skontrolujte sietové napéatie
jednotky — < - - -
Pretazenie Pouzite zariadenie s vy$8im vykonom
Sietové napatie je prili§ nizke Skontrolujte sietové napéatie
Nespravne nastavenie menovitého prudu L
o Nastavte znovu menovity prid motora
Pretazenie motora
EO11 . - e
motora Motor uviaznuty alebo velké zmeny

zatazenia

Skontrolujte zatazenie a nastavte saci vykon

Motor je prili§ maly

Pouzite spravny motor

EO13

Strata vystupne;j
fazy

Strata niektorej z faz U, V, W (alebo
nesymetrické trojfazové zatazenie)

Skontrolujte vystupné zapojenie

Skontrolujte motor a kabel

EO014

Prehrievanie

Okamzity nadprud zariadenia

Pozri rieSenie nadprudu

Medzifazovy skrat alebo
skrat niektoré z faz na kostru

Znovu vykonajte zapojenie

Upchaty vetraci kanal alebo rozbity
ventilator

Vydistite vetraci kanal alebo vymerite ventilator

modulu Okolita teplota je prili§ vysoka Znizte okolitu teplotu
Uvolneny vodi€ alebo zasuvny modul : o
; ) Skontrolujte a znovu pripojte
zariadenia
Zav’ada r,1apaJaC|eho obvodu Vyhladajte technicki pomoc
Ovladaci panel
E015 Nedostatok Zisteny nedostatok vody Skontrolujte saci kos,a Cije dostato€né mnozZstvo
vody vody v sacom potrubi a Eerpadle
Porucha S:X.;gy kontakt konektora ovladacieho Skontrolujte konektor a znova ho pripojte
EO018 greligl?gzcgh Zavada napajacieho obvodu
y Poskodenie Hallovych suéiastok Vyhladajte technickii pomoc
obvodov - — ,
Chybny zosilfiovaci obvod
Poruchy Nespravne Citanie a zapis riadiacich Stlaenim tlacidla RUN/STOP vykonajte
E022 |¢itanie a zapisu |parametrov resetovanie
EEPROM Chybna pamat EEPROM Vyhladajte technicki pomoc
Prili§ rychle zrychlovanie PrediZte dobu zrychlovania
£023 Vysoky togivy  |Opétovné spustenie ota€ajuiceho sa motora |Nespustajte motor, ktory sa eSte otaca
moment Sietové napaétie je prili§ nizke Skontrolujte sietové napétie
ZataZenie je prili§ vysoké PouZite zariadenie s vy$5im vykonom
PreruSené vedenie alebo chybny kontakt TR — L
I Skontrolujte indtalaciu a zapojenie snimaca
‘o snimaca
Prerusené Doba detekcie preruSeného vedenia je
E024 |vedenie spatné rili& kratka P J Zvyste dobu detekcie preruSeného vedenia
vézby PID priiis 1atta__ , , ,
Snimac je poSkodeny alebo systém nema Vv X L
<. L we 1 ymernite snimac
Ziadny signal spatnej vazby
Prevadzkova
£025 doba dosghUJe Prevadzkova doba dosahuje nastavenu Vyhladajte technickd pomoc
nastavenu dobu
dobu
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Porucha tlaku/hladiny vody Skontrolujte spravnost tlaku na privode
PreruSené vedenie alebo chybny kontakt
snimaca. Systém nema Ziadny signal Skontrolujte inStalaciu a zapojenie snimaca
spatnej vazby

Alarm Cas detekcie alarmu nedostatku vody je

B027 1 hedostatku vody |prilis kratky (P0.29)

Frekvencia ochrany proti nedostatku vody
je prili§ nizka (P0.27)

Prud detekcie ochrany proti nedostatku
vody je prili§ nizky (P0.28)

Skontrolujte nastavenie prislusnych parametrov

Porucha signalu spatnej vazby snimaca Skontrolujte vedenie snimaca

Nastavena hodnota alarmu vysokého tlaku
je prilis nizka (P0.21)

Nastavena doba detekcie alarmuje prilis
kratka (P0.22)

Alarm vysokého

E028 tlaku

Skontrolujte nastavenie prislusnych parametrov

Nastavena hodnota alarmu nizkeho tlaku je

prili& vysoka (P0.23) Zmente nastavenie parametrov

. Prerusené vedenie alebo chybny kontakt
Alarm nizkeho S . e C
EO029 snimaca. Systém nema ziadny signal
tlaku ey ; o
spatnej vazby Skontrolujte snimac
Typ snimaca nezodpoveda aktualnemu
pouzitiu

9.2 Bezné poruchy a ich odstranovanie

i PoCas pouzivania sa moézu vyskytnut nasledujice poruchy. Na ich odstrafiovanie je mozné pouzit

nasledujuce metody.

9.2.1 Ziadne zobrazenie po zapnuti napajania

¢ Multimetrom zmerajte, €i napajanie zodpoveda menovitému napatiu zariadenia.

e Skontrolujte, i nie je poSkodeny trojfazovy mostikovy usmerfiovac. Ak je poSkodeny, nechajte problém
vyriesit’ servisom.

9.2.2 Napajaci isti¢ vypina po zapnuti napajania

o Skontrolujte, €i nedoSlo ku skratu medzi fazami alebo medzi ktoroukolvek fazou a kostrou. Ak ano,
odstrarite tento skrat.

e Skontrolujte, ¢€i nie je poSkodeny mostikovy usmerfiovac. Ak ano, nechajte problém vyrieSit' servisom.

9.2.3 Po spusteni zariadenia sa motor neotaca

e Skontrolujte symetrické zatazenie troch faz U, V, W. Ak je napajanie v poriadku, skontrolujte poSkodenie
alebo zablokovanie motora. Ak je motor v poriadku, skontrolujte spravne nastavenie parametrov motora.

e Ak sa vyskytuje nesymetrické zatazenie troch faz U, V, W, nechajte problém vyrieSit servisom.

e Pokial vystupné napatie nie je privedené, nechajte problém vyriesit' servisom.

9.2.4 Po zapnuti napajania pracuje zariadenie normalne, ale po¢as prevadzky napajaci isti¢ vypina

e Skontrolujte, & nedoSlo ku skratu medzi vystupnymi modulmi. Ak ano, nechajte problém vyrieSit
servisom.

e Skontrolujte, ¢i nedoslo ku skratu medzi fazami motora alebo medzi ktoroukolvek fazou motora a kostrou.
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Ak ano, odstrante tento skrat.

e Pokial k vypinaniu dochadza iba obas a vzdialenost medzi motorom a invertorom je znaéna, zvazte
pridanie vystupnej striedavej timivky.

9.2.5 Nedochadza k zastaveniu pocas prevadzky bez vody

o Skontrolujte, ¢&i tlak v systéme zobrazeny na paneli FM nie je nizSi ako nastaveny tlak. Pokial je nizSie,
skontrolujte spravne nastavenie rozsahu snimaca tlaku, dalej ¢i sa Cerpadlo neotaca naopak, €i nie je
zavzdus$nené a Ci privod nie je upchaty.

e Ak prevadzkovy tlak nie je nizSi ako nastaveny tlak, znizte nastavenu hodnotu P0.09 a zvysSte
nastavenu hodnotu P0.11.

o Ak sa prevadzkovy tlak meni v blizkosti nastaveného tlaku, ruéne zastavte FM a pozorujte, &i tlak klesa.
Pokial klesa, je potrebné vymenit spatny ventil.

9.2.6 Nie je mozné vstupit’ do rezimu necinnosti pri pouzivani malého mnozstva vody / pocas
uniku

e Pokial systém nemdze vstupit do rezimu necinnosti alebo je doba rezimu necéinnosti prilis dlha, znizte
P0.09 a zvyste P0.11. Ak tieto nastavenia nie su ucinné, zvyste P0.31.

o Pokial je rezim neéinnosti v predstihu, najskér zvyste P0.09. Pokial toto nastavenie nie je uc¢inné,
znizte P0.20.

o Pokial dochadza €asto k spustaniu a zastavovaniu, najskor zvyste P0.09. Pokial toto nastavenie nie je
ucinné, zvyste P0.20. Ak toto nastavenie stale nie je ucinné, zvyste P0.01.

9.2.7 Systém neméze zastavit’' za U€elom ochrany proti nedostatku vody
e Spinac ochrany proti nedostatku vody P0.25 nezapina.
o Nastavena limitna hodnota detekcie nedostatku vody v P0.26 je prili$ nizka.
¢ Nastavena percentualna hodnota prudu detekcie nedostatku vody v P0.28 je prili$ nizka.
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10 Priklad schémy zapojenia

10.1Pouzitie jedného €erpadla
— na zvySenie nizkeho tlaku vo vodovodnom rade, prip. s natokom z predradenej nadrze

SK

Stav

Poziadavka

Nastavenie parametru

Tlak v potrubnom systéme

3,0 bar

P0.00 =3,0

Rezim ochrany proti nedostatku vody

V privode je nainstalovany snimac¢
spinacej hodnoty

Vstup vonkaj$imi svorkami

Signal spinata tlaku

e
=
| alebo
plavak

X
I
I
I
|

Jednofazové striedavé
napajanie 1x230 V

Frekvenény
menic Cerpadla

B

Kabel motora
3x230V

(M | Motor 3x230 V ]
Spinai tlaku T/J

Signal 4-20 mA

| spatnovéazbového tlaku

—
Tlakova
nadoba na
vyrovnanie
malych

e prietokov

| @ Snimac tlakn
|
|

>~

-

Privod vody (rad alebo
akumulaéna nadri)

b
L

Spatny ventil

Vystupné potrubie

Pozn. Pokial je dizka kabla medzi zariadenim a motorom vaésia ako 50 m, odporiéame medzi motor a
zariadenie nainstalovat’ kvoli ochrane motora a frekvenéného meni¢a DU/DT filter, Sinus filter alebo iné
odrusovacie zariadenie. Pripadne sa obrat'te na svojho predajcu.

11 Technické parametre frekvenéného menica

Nazov Frekvenéného menica Vstupné | Vstupna Vstupny | Vystupné | Vystupna Vystupny
napatie | frekvencia | prad napatie frekvencia | prud
PUMPA e-line Drive-04 0,75kW 1x230V 50 Hz 9A 3x230V 0-50 Hz 45 A
PUMPA e-line Drive-04, 1.5kw 1x230V 50 Hz 14 A 3x230V 0-50 Hz A
PUMPA e-line Drive-04 2,2kW 1x230V 50 Hz 20 A 3x230V 0-50 Hz 10 A
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1 Symbols

The following symbols are used in the instruction manual to provide a better understanding of the
requirements.

3B B

S B B B

OFF

Follow the instructions and warnings, otherwise there is a risk of damaging the equipment and
endangering the safety of persons.

In case of not following the instructions or warnings associated with the electrical device, there is a
risk of damage to the equipment or a risk to personal safety.

Notes and warnings regarding the correct operation of the device and its parts.

Operations that may be performed by the operator of the device. The operator is required to read
the instructions in the instruction manual and he/she is responsible for carrying out routine
maintenance on the device. Operator's personnel are authorised to carry out routine maintenance
tasks.

Operations to be performed by a qualified electrician. A specialist technician authorised to carry
out repairs of electrical devices, including maintenance. These electricians must be authorised to
work with high voltage devices.

Operations to be performed by a qualified electrician. A specialized technician who has the skills
and qualifications to install devices in normal operating conditions and to repair electrical and
mechanical components of the device during maintenance. The electrician must be able to carry
out simple electrical and mechanical maintenance tasks on the device.

Indicates the obligation to use personal protective equipment.

Operations that may only be performed on the device that is switched off and disconnected from
the power supply.

Operations to be carried out on equipment that is switched on.

Thank you for purchasing this product. Please, read the installation and operating instructions before
putting it into operation.
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Short version of the manual (important steps before starting)
Important notices and actions to take before and during commissioning of the
frequency convertor.
1. Wiring diagram of the PUMPA pressure sensor (more in chapter 5.4.3 Wiring diagram)
Note: On our website www.pumpa.eu you can find the 90° PUMPA E-DRIVE 0-10 bar 4-20 mA pressure
sensor with the ordering code ZB00050295.

DO1DO2 GND Al +VO

HNENN

Al (black) «—
+VO (red)

B

Pressure sensor

2-wire pressure sensor wiring
diagrom

2. Setting the pressure sensor on the frequency convertor (more in chapter 6 Quick start)
Depending on the different types of sensors, the parameter settings vary.

e For example, a PUMPA pressure sensor with a 24 V supply voltage, a 4-20 mA feedback signal, a pressure
range of 10 bar, a required water pressure of 4.0 bar must be set to the following parameters:

P0.00=4,0 Pressure setting

P0.03 =10 Maximum sensor range

P0.04=0 Feedback sensor (pressure transmitter)
P0.14=1 Automatic start-up, automatic fault reset

You can change the pressure setting using the "+" and "-" buttons (see chapter 7 Programming and
parameters)

Displayed Name Description Unit
P Current pressure Pressure value of current operation bar
H Operating frequency Current operating frequency Hz
d Set pressure Required pressure bar

Note: The parameter can only be changed using the "+" and "-" buttons when the device (pump) is not in
operation. When the device is in operation, the buttons only switch between the parameters.

Note: If the cable length between the device and the motor is more than 50 m, it is recommended to install a
DU/DT filter, Sinus filter or other suppression device between the motor and the device to protect the motor
and the frequency convertor. Alternatively, contact your sales representative.

HTIMPORTANT!!
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Short version of the instructions (important steps before
starting)

Setting important pressure and protection functions of the frequency convertor (see chapter 7.3)
Pressure and protection functions and chapter 7.4 Advanced settings

% )
c 2 < S |3
© 2 o = S
g o £ £ 2|3 g
S o] ] c ) 0 o
s a n =) a o) p
Motor rotation . oo . Changing this parameter will
P0.02 |direction Oj Curren't dlr.ect|o.n of rotatlo'n 1 0 Y [change the direction of rotation of
1: Opposite direction of rotation
the motor
P0-03 |Sensor range 0,1-200 O0.lbar| 10.0 | *
Sensor type with |0 : 4-20 mA/24V
feedback 1:4-20 mA/10V Depending on the sensor
P0-04 2:0-10V 1 0 ¥ |feedback signal used, different
3:05-45V modes can be selected
4:05V
When the parameter is set to "1" -
. i ] the system starts automatically
P0-14 GUtngagsv::ijt 2: 8|qu 1 0 ¥ |after switching on.
ponp P ' For submersible pumps, set "1" if
a minimum frequency is defined
Dry-running 0: Off
protection 1: Water shortage detection by
frequency and current
PO 25 2: Detection by frequency and 1 > %
pressure
3: Detection by frequency, current
and pressure
Parameter 0N tivit
initialization - N0 activity .
P0.38 initiaiizat 1: Reset to factory settings 1 0 *
2: Clear error logs
Lower operating o If you change this parameter, it is
.07 |frequency limit ~ [0-00Hz — Upper frequency limit necessary to change parameter
P1-07 P1-06 0.1Hz | 0.00 | = P1-08 to 2 for the motor to
function properly
Action options
when the 0: operation at the lower
operating frequency limit
P1-08 _ : 1 0
frequency is lower|1: Shut down *
than the lower 2: Operation at zero flow
limit frequency
Motor power 0: 0.75kwW The pre-set value is 2.2 kW.
P1-12 |selection 1: 1.5kW 1 2 * |Adjust the parameter according to
2: 2 2kW the motor nameplate
Rated motor 0 — maximum frequency Adjust according to the motor
P1-14 frequency P1-05 0.1Hz | 50.00 | * nameplate
Rated motor Adjust according to the motor
Rated motor
pP1-16 |current 1,00-10,00 0.01A| 9.60 | %
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P1-18 DI1 terminal 0: no function _ 1 1 « |0z no function

function options | 1: Forward motion (FWD) 1: Operation

DI2 terminal -10: External input error (normally 10: External switch input
P1-19 function options ~ [open) 1 10 * | (lack of water at switch)

2 Introduction

= Thank you for using the Drive-04 frequency convertor designed to control and economically manage the
I operation of pumps with a three-phase motor connected to a 3 x 230 V star. The frequency convertor (FC)
with 1x230 V input voltage for pumps is designed for pressurizing hydraulic systems by pressure monitoring.
The FC is able to maintain a constant pressure in the hydraulic circuit by varying the RPM of the pump and is
automatically switched on and off by sensors. Through the different possible settings and the input and output
configurable contacts available, it is possible to adapt the operation of the device to the needs of different installations.
In the following chapters, the adjustable variables are listed.

Up to 5 frequency convertors of this type can be used in one water system.
Before use, make sure that the wiring and direction of rotation of the pump are correct.
The protection class of the frequency convertor is IP 54.

Application range:

- residential buildings - water supply from wells and boreholes

- apartment buildings - water supply, irrigation and rainwater harvesting,

- agricultural facilities - water supply, irrigation, spraying and rainwater harvesting
- industrial facilities - water supply, cooling

This manual contains relevant operating instructions and detailed parameter descriptions. Read this manual carefully
before installation, operation, maintenance or inspection.

The Drive-04 frequency convertor is designed for centrifugal pumps (single and multistage, surface and submersible).
It is prohibited to use the Drive-04 frequency convertor for positive displacement pumps (all types of screw pumps).

3 Safety operating notes

Before installation

Do not install or operate the equipment if it is damaged or missing parts. Failure to follow this instruction may
damage the equipment or put your life at risk.

Installation
A When installing or handling the device, hold it by the underside and not just the outer cover to prevent
personal injury or damage to the frequency convertor.

The device must be installed on non-combustible material at a distance from heat sources and flammable or explosive
materials.

If the device is installed in a protective enclosure, the enclosure must be ventilated to ensure an internal temperature
below 40 °C, otherwise the device may be damaged due to high temperature. The minimum ambient temperature must
be higher than 15 °C.

WARNING: The FC is supplied without a pressure sensor. You can use, for example, our 90° PUMPA E-drive 0-
10 bar 4-20 mA pressure sensor ZB00050295.

Electrical wiring
HAVE THE DEVICE INSTALLED BY A PROFESSIONAL TECHNICIAN. Otherwise, there is a risk

of electric shock or device damage.
All related electrical circuits and components must comply with the applicable standards. Not

following this instruction may result in injury or damage to the device.
Ensure proper grounding of the ground terminal.
Do not touch the terminals of the main circuits and take care that these terminals do not touch the device cover.
Before connecting, check that the rated voltage and phase number of the equipment match the supply voltage and
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phase number of the supply.
Never connect AC power to the V, U, W output terminals.
The main circuits and control circuits of the device must be in separate cables or run perpendicular to each other or in
shielded cables, otherwise interference with the control signals will occur.
The cable connected to the terminals of the main circuits must be provided with connections in a separate compartment.
If the cable length between the frequency convertor (FC) and the motor is more than 50 m, we recommend using a
DU/DT filter, Sinus filter or other suppression device to protect the device and the motor.
Operation
Connect the frequency convertor to the power supply only after the front cover has been properly attached. Do not open
or remove this front cover during operation.
If the automatic error reset is activated after a power failure, safety precautions must be taken first, otherwise damage
to the device or personal injury may occur.
The "RUN/STOP" button may be inoperative due to the activation of a function. A separate main power switch must be
installed in the equipment control circuit.
When the FC is on, the terminals are live. Do not touch these terminals due to the risk of electric shock.
Do not use a circuit breaker to start and stop the device as it may damage the device.
Since the device provides a change in speed from minimum to maximum in a very short time, check that the motor and
device can be used within this appropriate range. Otherwise, damage to the equipment may occur.
Do not touch the heat sink due to risk of burning.
Before running the FC in operation with the pump, set the FC according to your current wiring and use of external
devices.

Maintenance and check-ups

Do not touch the connection terminals when the unit is connected to power, there is a risk of electric shock.

Only qualified operators may perform maintenance, replacement and inspection.

After a power failure, wait at least 10 minutes or ensure that all residual voltage is removed before starting maintenance
or inspection, there is a risk of device damage or personal injury.

The circuit board has a CMOS integrated circuit, do not touch it, otherwise electrostatic electricity may damage it.

Additional notes
It is strictly forbidden to make any changes to the device as serious or fatal injury may result. In case of any arbitrary
changes are made to the device, the warranty is void.

4 Control panel
4.1 Controls of the panel

Name Description

MENU (Button) Press this button to switch between the current parameters and the pressure setting
parameter (level 0).

Hold this button for 2 seconds to enter the parameter selection (level 1).

With one press, the button serves as a back button (from level 3 to level 2 and from
level 2 to level 1).

RUN/STOP (Button) Press to start or stop operation at level O.
In level 1/2/3, this button functions as a confirmation of the selected parameter.

UP (Button) Press to increase the pressure parameter, frequency or select the desired parameter,
long press to adjust the value faster

DOWN (Button) Press to decrease the pressure parameter, frequency or select the desired parameter,

long press to adjust the value faster

Target pressure (Indicator) | The required pressure indicator. This indicator flashes when the required pressure is

set.
Current pressure (Indicator) | Current pressure indicator.
Running (LED) LED indicating the status of the frequency convertor. Lights up during operation.

Flashes when the current pressure is reached, and the pump is not running. It's off
when an error occurs.

Alarm (Indicator) When an error occurs, the indicator flashes. Otherwise, it's off.

Manual (Indicator) When the parameter P0-44 = 1 is set, manual operation is started, the indicator is lit. If
manual operation is not used, the light is off.
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e RUNING (OPERATION): operation indicator light
On: in operation
Flashing: standby
Off: stopped

pumpa

Target Current

e ALARM: error indicator light st pressure
Error or faulty device

RUN/STOP Running Manual DOWN

4.2 Operation and display mode
e Status display mode:
After power-up, the device enters status display mode. When the FC is stopped, it displays the pressure settings.
You can change the pressure setting using the "+" or "-" button. When the device is on, it displays the current
pressure, operating frequency and pressure setting. Use the "+" or "-" button to switch the display. Press the
"MENU" button for two seconds to enter the parameter setting mode.

o Parameter setting mode:
To view or set parameters while in status display mode, press the "MENU" button for two seconds to enter
parameter setting mode, and press the "RUN/STOP" button to set parameters. After setting the parameters, press
the "MENU" button twice - you will exit the parameter setting mode and return to the status display mode.

e Alarm display mode:
When an alarm or device malfunction occurs, this mode will be displayed automatically. Perform a reset by
pressing the "RUN/STOP" button. When the alarm is cleared, the previous mode will be displayed automatically.

4.3 Menu description

There are three menu levels:

1. Functions (first level)
2. Function Settings (2nd level)
3. Function Settings (3rd level)

Description: In the third level menu, you can press the "MENU" or "RUN/STOP" button to return to the second level
menu. When you press the "RUN/STOP" button, the parameters are first saved in the control panel, then you return to
the second level menu and the next functions are automatically displayed. When you press the "MENU" button, you
return directly to the second level menu without saving parameters and the current function remains displayed.

Only the flashing bit can be changed in the third level menu. The changeable bit will shift automatically after 5
seconds.

Note: Change the parameters marked with "%" in the stop state. Parameters marked "e" are the current detected and
recorded values that cannot be changed.
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Example: Change P0.02 from Oto 1

™

LN Y

U0 it 4 bits

-~

Push this
button for
2 seconds

Flashing bit:

L
=To
M first bit

RUN/
STOP

A

=

Flashing bits:
first 4 bits

(R

(L
s

/o
-

D .

RUN/
STOP

RO

@E:I

Flashing bits:

R

Note: If this value has multiple bits,
¢ | pressthe both + and - at the same time
to start fleshing the next bit.

Flashing bits: first 4 bits

QIC

Using +and -
buttons set the PO
group parameters

L

(L
L

"

i

O®

-
-

Flashing bits: first 4 bits

Using + and - buttons
set the other parameter
groups

Stop / Operation status
(frequency 50 Hz)

L]
s,

I
s

Flashing bits:
first 4 bits

Note: 0,1 MPa = 100 kPa = 1 bar = 1 kg/cm?

5 Dimensions and wiring

- Units

in mm

200.0

-

_

g gm
BEAED
©® o e o0

140,
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5.1 Pictures of the installation procedure on the surface pump

Step 1: Remove the motherboard underneath the convertor

Step 2: Attach the motherboard to the motor

Screw the motherboard to the motor junction box.

Step 3: Place the convertor on the motherboard

Step 4: Complete the installation

Fasten the convertor to the motherboard with screws.
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5.2 Wiring diagram of main and control circuit terminals

N

L
POWER s L U
230V
Ny N v M
S O PE g WO
— S
termina” O O—Oo I S -
— = DC:5--24V
\A{‘ater O O O DI2 +VO O
signaing DC:0-10V/4-20mA
I GND Al O
. S+
?:#:Leunication pair cable GND ¢
terminal —(]) S- Through parameter P0-04 you
‘can choose from different

types of sensors.

5.3 Control panel

Wiring of control terminals represents internal wiring or connection of external cables using waterproof

connectors.
Di1 DI2 | GND | +VO Al S+ S-
Terminal Terminal description Technical data
DI 1 Multi-functional input Activated when connected to GND ground. Deactivated when disconnected.
terminal 1
DI 2 Multi-functional input Activated when connected to GND ground. Deactivated when disconnected.
terminal 2

Analog input terminal 1  |Analog input with 0-10 V voltage or analogue input of 4-20 mA current, the

Al selection is made in the parameters.
+VO Positive terminal of Adjustable power supply +5 V to +24 V. Output voltage value is set in the
analogue power supply |parameters.
GND Negative terminal of Reference zero potential of adjustable power supply +5 V to +24 V.
analogue power supply
S+ RS485 communication |RS485 communication protocol. Use pair cable or shielded cable
S- terminal

5.4 Sensor wiring
5.4.1 Terminal wiring ﬁl
+VO — Power supply terminal 5-24 V for pressure gauge / sensor

Al — 0-10 V analogue signal input terminal (voltage sensor type) or 4~20 mA signal input terminal (current sensor
type)

GND — Reference zero potential of adjustable power supply +5 V to +24 V.
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5.4.2 Sensor configuration description

A current pressure sensor with a 4-20 mA output signal is used as the default. If you use a different sensor, adjust the
parameter settings P0.03, P0.04 and P0.05.

5.4.3 Wiring diagram
The device can be connected to a pressure gauge and pressure sensor. Make the connections according to the wiring
diagrams below.

1. Pressure gauge: operating voltage 10 V DC, output 0-10 V DC. The wiring method is shown below.

Before wiring, use a multimeter to check
the voltage between the +VO and GND
terminals

DO1(DO2|GND| Al |+VO

N

8

—

v

Terminal 1 connected to the terminal GND

N
: ~
D,

J

Terminal 2 connected to the terminal Al
T Terminal 3 connected to the terminal +VO
[l
NN

2. Pressure sensor: working voltage range 10-30 V, output 4-20 mA. The wiring method is shown below.
DO1 D02 GND Al +VO

Al (black) «—
+VO (red)

e

Pressure sensor

2-wire pressure sensor wiring
diagrom

5.4.4 Example of pressure sensor setting
Depending on the different types of sensors, the parameter settings vary.

Example of pressure sensor settings:
The sensor works as the default type. Taking as an example a supply voltage of 24 V, a feedback signal of 4-20 mA, a

pressure range of 1 MPa (10 bar), a desired water pressure of 4.0 bar, the following parameters need to be set:

P0.00=4,0 Pressure setting

P0.03 =10,0 Maximum sensor range

P0.04=0 Feedback sensor (pressure transmitter)
P0.14=1 Automatic start-up, automatic error reset
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6 Quick start

6.1 Parameter settings

6.1.1 FC setting for single pump
Normally, all necessary input and output sensors (transducers) will be connected. When wiring the pump, the
electrical connection to the triangle (3x230 V) must be made.

After switching on the FC, long press the "+" or "-" button for 3 seconds to enter the pressure setting mode. Set the
desired pressure "d" and then press the "START/STOP" button to save the set pressure parameter. Now press the
"START/STOP" button again to start the pump. Now the pump with FC will operate in normal working mode.

P0.14 = 1 Auto start function on switch-on (factory setting set to P0.14 = 0)

6.1.2 FC settings for multiple pumps

It is possible to connect up to 5 pumps in one system (each pump must have its own FC).
Electrical connection: connect all "S +" terminals and all "S -" terminals in parallel with each other.
Use the following table to quickly set up your system (Macro Settings - parameter F-47).

System type Controlling | 1. Auxiliary | 2. Auxiliary | 3. Auxiliary | 4. Auxiliary | 5. Auxiliary
FC FC (Slave) | FC (Slave) | FC (Slave) | FC (Slave) | FC (Slave)
(Master)
1 Frequency convertor in the F0-47=1
system
2 Frequency convertors in the FQ-47=2 F0-47=11
system
3 Frequency convertors in the F0-47=3 F0-47=11 F0-47=12
system
4 Frequency convertorsinthe | £ 47-4 | Fo.47=11 | FO-47=12 | F0-47=13
system
gyzgfn“e”cy convertorsinthe | £ 47-5 | Fo-47=11 | F0-47=12 | F0-47=13 | F0-47=14
gyzg:‘in“e”cy convertorsinthe | £ 47-6 | Fo-47=11 | F0-47=12 | F0-47=13 | F0-47=14 | F0-47=15
Emergency mode F0-47=9
230V T
L N L N L N L N L N
DIl S+ S+ S S+ S+ S+ S+ S+
GND S- S- S S- S- S- S S
I;es:.lre |_ vo
Al
I 4-20mA I
- = Uu v W U Vv W U VvV W U v W U VvV W
Controlling (Master) Controlled (Slave) Controlled (Slave) Controlled (Slave) Controlled (Slave)
frequency convertor frequency convertor 1 frequency convertor 2 frequency convertor 3 frequency convertor 4
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6.2 Checking the direction of rotation of the pump motor

After setting the parameters, switch on the pump for a short time and check that the direction of rotation is
correct. The direction of rotation can be changed using the following two methods:

E motor with each other.

OR

2. Stop the FC and change parameter P0.02.

7 Programming and parameters

“*”: The parameter can be changed in both standby and operational states.

"%": Parameter cannot be changed in the operational state.
"e": The parameter is the current detected and recorded value, which cannot be changed.

7.1 Group display during operation

1. Disconnect the pump and FC from the power supply and replace any two U, V, W phases on the pump

Display Name Description Unit
P Current pressure Current pressure value bar
H Operating frequency Current operating frequency Hz
d Set pressure Required pressure bar
7.2 Group display during a stop
You can change the pressure setting using ,,+” and ,,-” buttons.
Display Name Description Unit Display level
d Set pressure Required pressure bar °

7.3 Pressure and protection functions

% [}
c g s S |5
T a 0 - o |& z
P0-00 |Pressure setting 1,0- P0.21 0.1bar 3.0 Y
Tricger pressure Starts in standby mode when
PO-01 | 99€rP 0,0 - PO.00 0.1lbar 0.3 ¥ |pressure drops below the PID set
differential
pressure
0: Forward By changing this parameter, the
P0-02 |Direction of rotation ; 1 0 s |direction of rotation of the motor can
1: Backward
be changed
P0-03 |Sensor range 0,1-200 0.1bar 10.0 e
0 : 4-20 mA/24V
1: 4-20 mA/10V Depending on the sensor feedback
P0-04 |Feedback sensortype |2 :0-10V 1 0 ¥ |signal used, different modes can be
3:0.5-45V selected
4:05V
Pressure calibration If the FC shows a pressure of 3 bar
P0-05 |- ctor 0.750-1.250 0.001 | 1.000 | ¥ |y the actual pressure in the system
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is 3.6 bar, set this value to 1.2 bar
(3.6+3=1.2)

P0-06 |Proportional gain P1 0,0-100,0 0.1 2.00s | ¥
P0-07 |Integration gain I1 0.00s - 10.00s 0.01s 0.50s |
Idle mode 1: The system performs
sleep processing based on pressure,
frequency and time. At this time, the
water leakage coefficient, the
_ . 0: idle mode off pressure holding detection fcime and
P0-08 Selection of PID idle 1- idle mode 1 1 1 % the sleep frequency are valid.
mode function > idl de 2
- Idie moce Idle mode 2: The system performs
sleep processing based on pressure,
frequency and time. At this time, the
system does not evaluate the water
leakage coefficient.
P0-09 Detection dellay PID idle 0.0 - 100,0 0.1s 5.0 %
mode detection
. PID trigger detection i
PO-10 delay from idle mode 0,0-100,0 0.1s 3.0 4
Low level adjacency . .
011 requency o PiDide | Z000HER OV | oounz | a000 | 4 (DI SL e ey, Afertme
mode detection PP q y 9
Low level operation time
P0-12 of PID idle mode 0,0s — 120,0s 0.1s 5.0 e
po-13 |7ID idle mode deviation |4 oo 1 opar O.lbar | 02 | %
pressure
When the parameter is set to "1" -
. ] the system starts automatically after
Po-14 |Automatic startup on 1 9: of 1 0 | % [switching on.
P P ’ For submersible pumps, set "1" if a
minimum frequency is defined
PO-15 Automatic start-up delay 0.0 - 100,0 0.1s 50 %
on power-up
. 0: off
P0O-16 |Freeze protection 1 on 1 0 ¥
po-17 |Operating frequency of | 5 _ g5 0.01Hz | 10.00 | %
freeze protection
PO-18 Operat!ng time of freeze 0 - 1000 1s 60 %
protection
PO-19 Operating cyc_Ie of 0 - 1000 1s 300 % When §et to 0, it will glways run at
freeze protection the anti-freeze operating frequency
P0-20 |Water leakage factor 0,0-100,0 0.1 1.0 * The Iarger.the leakage, the larger
the coefficient
When the feedback pressure is
PO-21 High pressure alarm 0.0 - P0.08 0.1bar 90 % greater thgn or equal to this setpoint,
setpoint the alarm is triggered and stopped
after a delay of P0-22
po-p2 |High pressurealarm 15 5 455 g 01s | 30 | =
detection time
When the feedback pressure is lower
Low pressure alarm than the set value, the alarm is
P0-23 setpoint 0,0-P0.00 Olbar | 00 | % triggered after a delay of P0-24.1f set
to 0, this function is invalid.
po-24 |LOW voltage alarm 0,0-120,0 01s | 30 |%
detection time
0: Off
1: Water shortage
P0-25 |Dry running protection ENETEIA o} (S IEMEY 1 2 *

and current
2: Evaluation by
frequency and pressure
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3: Evaluation by
frequency, current and
pressure

Water shortage

Water shortage is only evaluated

P0-26 S 0,0 - P0.00 0.1bar 0.5 ¥ |when the system pressure is lower
detection limit value
than the set value.
Valid only when P0-25 = 01.
Comparison frequency to evaluate
PO-27 Dry-ru.nnlng protection 0 — Upper frequency 0.01Hz | 48.00 | % whether there is a water shortqge,
detection frequency when the operating frequency is
greater than this frequency, it starts
to evaluate the water shortage.
Only valid when P0-25=1, a
Current percentage of percentage of the rated motor
P0-28 |(dry-running protection [0 - 100,0 0.1% 40.0 ¥ |current, when the operating current is
detection current less than this current, it is evaluated
as a water shortage.
Drv-running orotection When the condition is met and the
P0O-29 y-running p 0-200,0 0.1s 60.0 Y |set time expires, an error is
detection time
generated
Delay for automatic
P0-30 |reset of dry-running 0-9999 1min 15 Y Setto 0 _to apply pressure to
. automatically reset water shortage.
protection
P0-31 |PID idle mode 0-30 1 9 | % ﬂgg:own speed when FC s in idle
When the inflow pressure is higher
. than the detection pressure time (PO-
P0-32 |Inlet pressure detection |0,0 - P0O.00 0.1lbar 1.0 ¥ 30), the water shortage error will be
automatically reset.
P0-33 L’;Leet pressure detection 15 5 _100,0 01s | 200 |
P0-34 |Al minimum voltage 0.00V to P0-35 0.01V | 2.00V | s
P0-35 [Maximum Al voltage P0-34 to +10.00V 0.01VvV | 10.00V | *
P0-36 |Acceleration time 1 0,0 - 100 0.1s 2.0s e
P0-37 |Deceleration time 0,0 - 100 0.1s 2.0s *
0: No activity
P0-38 |Parameter initialization |+ ReSet to factory 1 0o | %
settings
2: Clear fault logs
0: Parameter is
P0-39 (Parameter function lock [unlocked 1 0 ¥ V\Qz;:teetrtsovii’"tgg Eiﬁgé?fp
1: Parameter is locked P
P0-40 |Current error type 0-29 1 0.0 [
P0-41 |Radiator temperature °
P0-42 |Software version 1.000 | e
0: Digital settings (no
memory after shutdown)
1: Digital settings
(memory after power
failure)
2: Keypad
3:All
Selection of frequency 4: multi-speed Recommended parameters for
P0-43 command 1 8 * )
commands e standard user: 0, 1, 8, 9
5: Simple PLC

6: Digital setup (no
memory on power off)

7: Digital setup (no
memory after shutdown)
8: Feedback

9: Communication
settings
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0: Constant voltage

Adjust this value if you want to

P0-44 |System operating mode |mode 1 0 * .
1: Constant speed mode change the working mode
. 0: Overall view
P0-45 |Pressure display mode 1. Separate view 1 0 ¥
P0-47 |Advanced settings 0-15 1 0 * |Macro settings
7.4 Advanced settings
o )
(@] = —_
c c = [0)
c 2 S g |3
g 2 £ g | 2 |3 g
-] ) O] c [} N2 o
o a N ) o} a Z
: . 0: Stop
P1-00 Se}tmg ﬂ?,e FC function 1: Constant speed 1 0 ¥
in "Slave" mode :
2: Constant pressure
Control FC selection (if | .. _
P1-01 |multiple FCs are used in Oj Slave 1 0 ° 0 B controllgd FC
1: Master 1 = controlling FC
one system)
P1-02 Number of pumps in the 0-5 1 0 o
system
0: Main pump and
auxiliary pump control
Multi-oump control 1: Synchronous control
P1-03 pump of multiple pumps 1 0 Y
mode ) .
2: Multiple pumps, one
in operation and the
other is a backup
Duration of operation
P1-04 |when running multiple |0 - 3600 Imin | 240min | %
pumps
P1-05 [MaXImum output 50.00 - 400.00 0.1Hz [50.00Hz| *
reguency
- . Lower limit frequency . .
P1-06 #gp&rarl:(r:mt of operating P1-07 ~Maximum 0.1Hz |50.00Hz| % rl\;llﬁx?gfm :gljustable frequency
q y frequency P1-05 g pump
If you change this parameter, it is
) Lower limit of operating |0.00 — Upper limit necessary to change parameter P1-
el frequency frequency of P1-06 Ol | OO0k | A 08 to 2 for the motor to function
properly
Action options when the (0: operation at the lower
) operating frequency is  |frequency limit
PRt lower than the lower 1: Shut down ! g x
limit frequency 2: Operation at zero flow
p1-0g |Camierfrequency 1.0 - 110.0 0.1kHz | 8.0kHz | %
setting
When the operating frequency
reaches the maximum operating
frequency, after the PID
feedback disconnect error
Interrupted feedback detection time (default is 5 s),
P1-10 jine detection value 0.00-10.00 0.01V | 020 | % |y pID feedback value is stil
less than the PID feedback
disconnect error detection value
and a feedback disconnection
error is reported.
P1-11 Interrupted feedback 0.0 -100.0 0.1s 30.0s | % When set to 0, this function has

line detection time

no effect.
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0: 0.75kW The pre-set value is 2.2 kW. Set the
P1-12 |Motor power selection |1: 1.5kW 1 2 * | parameter according to the motor
2: 2.2kW nameplate
P1-13 [Rated motor power 01-22 0.1kW 2.2 *
P1-14 |Rated motor frequency gf—PT_eg;mum REErsy 0.1Hz | 50.00 | % |Set according to the motor label
P1-15 [Rated motor voltage 0 - 380 1V 220 * |Set according to the motor label
P1-16 |Rated motor current 1,00 - 10,00 0.01A 9.60 | %
P1-17 |User password 0 - 65000 1 0 DAS
. . 0: no function . .
P1-18 DI1_ terminal function 1 Eorward motion 1 1 * 0: no fungtlon
options (FWD) 1: Operation
DI2 terminal function 210: External input error 10: External switch input
- . . lack of water at switch
P1-19 options (normally open) 1 10 | * |( )
P1-20 (Dl filter time 0.000 - 1.000 0.001s | 0.010s | *
p121 DL Actvationdelay g 51090 01s | 10s | %
p1-22 |12 Actvationdelay g 51000 01s | 10s | %
p1-23 |DI1 deactivates delay 165 109,0 01s | 00s | %
p1-24 |D12 deactivates delay 51000 01s | 00s | %
P1-25 Maximum number of 0-10 1 5 %
restarts (errors)
P1-26 [fUIOMANCEMOrTeset g 5.100.0 01s | 300s | #
0: The cooling fan spins
when the motor is
P1-27 [Cooling fan control running 1 1 *
1: Automatic fan
operation
0: Slows down to a
P1-28 |Stop mode gradual stop 1 0 Y
1: Immediate stop
) Keypad frequency 0.00Hz — Maximum
P1-29 setting frequency P1-05 0.01Hz [50.00Hz|
0: The value is lower
than the set value, the
P1-30 |Feedback settings power is increased 1 0 Y
1: The opposite of the
parameter
Low-frequency
P1-31 |maintenance frequency |0.00 - 50 0.01Hz | 20.00 | ¥
feedback
P1-32 |Sleep detection cycle  |0.0 - 1000.0 01s | 300 |« zlgise"'ce is currently detecting
0: CPWM (Continuous
. . PWM)
P1.33 (P;\',j‘,\*ﬂ;’vr:]dgge'\""d“'a“o” 1: CPWM and DPWM 1 1| %
(intermittent PWM)
switching
0: Control panel
command channel (LED
not lit)
1: Terminal command . o
P1.34 Command source channel (LED on) 1 0 % Select different switching off and on

selection

2: Serial port
communication
command channel (LED
flashing)

methods
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1~6 is for FC own
Co_mmunlcat|0n address; The local address is set
0 is not for FC, but for .
P1-35 |Local address ot 1 1 ¥ |automatically when you set
upper monitoring and
: parameter P1.47
control device (e.g.,
PLC)
0: 4800
1: 9600 — Ri
P1-36 |Baud rate 2: 19200 1 bPS 1 ¥ |bPS = Bit per second
3: 38400
0: no parity bit (8.N.1.)
P1-37 |Data format 1: odd parity bit (8.0.1.) 1 0 ¥
2: even parity bit (8.E.1.)
P1-38 |Response delay 0 - 20 (0-200) ims 2 e
Speed ratio of main and
P1-43 |auxiliary windings of 10 - 200 1 100 *
single-phase motor
p1-44 |Sngle-phase motor g5 54 1 150 | %
current correction factor
P1-45 Time to reset of yvater 0 - 9999 1 10 %
shortage protection
. 0: Displayed
P1-47 |Hidden parameter menu 1 Hidden 1 1 Y
7.5 Parameter setting procedure i

For commonly used parameters P0.00 - P0.04, the setting procedure is as follows.
Setting P0.00 (pressure setting)

RN
ST®

RN
STCP

©

3.0 — FO| — | F0.00 — 3.0
®
RN
4.0 P0.01 PO 4.0

Notes: press the "+" or "-" button to change the pressure setting to 4.0 in the displayed stop state.

P0.01 setting (Starting pressure differential)

®

4.0

RN
ST
—>

FO

FO. 0

0@@

FO. 01

RN
ST
—>

0.3

0.4

|Gz

@

FO. 02

&)

4.0

HE
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P0.02 setting (Direction of rotation)

®

4.0

FO

RN
ST
—

FO. O

O@@

FO. 02

/@3

ICE

FO. 03

®

P0.03 setting (sensor range)

4.0

RN RN
4.0@ Fo| — [ P0. 00] —» P0.03 10
B
T P0.04@ Po@ 4.0

P0.04 setting (sensor feedback type)

RN RN
ST ST
4.0 — PO — | P0.00| —| FO.04| — 1
RN
= = (e
0 = | PO.05|— FO| — 4.0
8 Programming description i
P0.00 [Pressure setting 1,0—P0.21 bar | 3.0
PO 03 Sensor range 0.1—200,0 bar | 10.0 Egggccordmg to the range of the sensor
Feedback sensor type 0 : 4-20 mA/24V
1: 4-20 mA/10V
P0.04 2:0-10V 1
3:0545V
4:05V
P0.03 is the sensor range. The usual range is 1 MPa, i.e., 10.0 bar.

P0.00 is the pressure value in the piping system. If P0.00 = 3.0 bar, then the pressure in the piping system will be held
constant at 3.0 bar after the pump system is started.

Trigger pressure differential i
PO 01 ggerp 0,0_P0.00 bar 03 A value that is lower than the PID
set pressure
P0O.10 PID trigger detection delay from idle 0,0—-100,0 s 3.0 PID trigger detection delay from idle
mode mode

The usual sensor is of the current type. The wiring method of the sensor is similar to the pressure transmitter, connecting
to the Al terminal as a pressure feedback: if a voltage sensor is used, change the setting of P0.04 to 0. The wiring

method of the device is similar to that of a transmitting pressure transducer, connecting to the Al terminal as pressure
feedback.
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If the feedback value is less than or equal to the set pressure minus the PID trigger pressure (P0.00 - P0.01) and
maintains this state for the set time in P0.10, then the PID setting will be triggered again. For example, if P0.00 = 3,
P0.01 = 0.3, P0.10 = 5.0, then if the feedback value is less than or equal to 2.7 and the time is longer than 5 s, the PID
setting will be restarted. As soon as it is greater than 2.7, the time will start counting again.

0: Forward 0 Changing this parameter

P0.02 Motor direction of rotation 1: Backward will change the direction of rotation

Check the direction of rotation of the motor the first time you use it. If necessary, change the direction of rotation of the
motor. Replace any two wires from the U, V, W power wires on the device or change the parameter setting P0.02.

The higher the parameter value, the faster the response of the
0,0- 100,0 | s | 2 |pressure system. But if the value is set too high, the system will
oscillate. Make the setting depending on the respective water system.

Proportional

P0.06 gain P1

Setting method:

If the factory parameters do not meet the relevant requirements, fine-tune the parameters. First, ensure that the
system does not oscillate by increasing the proportional gain.

Note: Incorrect setting of parameter P0.06 will cause overspeed and even overvoltage error.

PID idle mode options 0: Idle mode off

P0.08 0-2 2 |1:1dle mode 1
2: Idle mode 2

PID idle mode detection delay In case of low water consumption, if the idle mode

is delayed or cannot be activated,
reduce the value. If the idle mode is anticipated or
frequently switched on and off, increase the value.

P0.09 0-100 S 5

Start-up detection delay

PO.10 PID from idle mode 0-100 S 3 |PID trigger detection delay from idle mode
Low level PID idle mode 20Hz up to . . . .
. PID in operation with an idle mode low level
P0.11 |adjacency frequency thel_upper Hz | 30 adjacent frequency. After the P0.12 time has
imit X
elapsed, the PID enters idle mode.
frequency
Operating time with low-level
P0.12 \pp adjacent frequency 0-~120 S 5
PID idle mode deviation S :
P0.13 |pressure 001010 | bar | 0.2 If the return pressure is within the idle mode

deviation range, run the idle mode check.

After selecting Idle mode 1 in parameter P0.08, the device will detect if the feedback pressure is higher than the set
pressure. If it is, the device will initiate an idle mode detection. After the PID idle mode detection delay set in P0.09
has elapsed and if the feedback pressure is still higher than the set pressure, then the device will gradually reduce the
output frequency to the low-level idle mode detection holding frequency set in P0.11. After the waiting time of the low-
level holding frequency of the idle mode detection, and if the feedback pressure is still higher than the set pressure,
then the device will reduce the output frequency to 0 Hz and enter standby mode. In the above procedure, if the
feedback pressure is lower than the set pressure, the device will evaluate this as invalid idle mode detection and
return to the PID setup state.

When the device enters the standby mode and if the feedback pressure is lower than the PID idle limit, then the device
will initiate a standby trigger detection. After the PID start-up detection delay setin P0.10 has elapsed and if the feedback
pressure is still below the resting mode start-up pressure limit, then the idle mode start-up is successful, and the device
returns to the PID setup state. Alternatively, the start up from idle mode is not successful. Too high a PID idle limit value
may result in frequent starting and stopping of the device. Too low a PID idle limit value may result in insufficient
pressure.

Notes: The idle mode holding frequency of a different water system will vary. When no water is being used and the tap
is closed but the pump is still running, increase P0.11 to the idle mode holding frequency.

Automatic start-up 0: OFF

P0.14
and reset on power-up 1: ON
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P0.15

Automatic start-up delay
on power-up

If you want the device to start automatically after the delay set in P0.15, set P0.14 = 1 to activate the automatic device
start function. Every time an error is switched on or reset, the device will start automatically, e.g., when a lack of water
is detected in a borehole or well.

0,0-100,0 0.1s| 50 ([

PO.16 Freeze protection 0: OFF 0
1: ON

Freeze protection
PO.17 operating frequency 0,0 to 50 Hz |10.00

Freeze protection
P0.18 |operating time - pump 0—1000 s 60

operation

Freeze protection When set to 0, steady operation is maintained
P0.19 i P 0—1000 s 300 |with the operating frequency of the freeze

operating delay .

protection

Set P0.16 = 1 to activate the freeze protection function. The FC will adjust the operating frequency of the pump
according to the current state after it has been started.

Note:

e The automatic pump frequency setting has priority over the freeze protection frequency.

e The freeze protection frequency cannot be set to a high value. It must be set as a frequency that can only ensure
pump operation but cannot supply pressure.

|PO.20| Water leak factor 0,0—100,0 | | 1.0 | The greater the leakage, the higher the factor.

If there is no water consumption but as a result of water leakage from the piping system, for example leaks. The
device cannot enter the idle mode and repeatedly starts and stops. To solve the problem of water leakage from the
piping system, change the value of P0.20 according to the water leakage. The greater the water leak, the higher the
factor.

High pressure alarm i When the feedback pressure is greater than or
P0.21 setpoint 0,0-P0.08 bar | 9.0 equal to the set value, then after a delay of P0.22,
High pressure alarm alarms are generated, and a stop occurs.
P0.22 1 jetection time 0-120 S 3.0
PO 23 Low pressure alarm 0—P0.00 bar 0 When the feedback pressure is lower than the set
setpoint value, then after delay P0.24 alarms are
Low pressure alarm generated, and a stop occurs. This function is not
P0.24 detection time 0.0-120 S 3.0 active when the value is set to 0.

FC compares P0.21 and P0.23 depending on the piping system feedback pressure from the sensor. If the pressure is
abnormal, the device stops and automatically generates an alarm to protect the piping system.

0: Off

1: Water shortage evaluation by frequency and
current

2: Evaluation by frequency and pressure

3: Water shortage evaluation by frequency, pressure
and current

P0.25 |Dry running protection 0-3 2

Water shortage is only evaluated when the feedback

Detection limit value 0,0 - P0O.00 bar | 0.5 |pressure is lower than the set value.

P0.26 of water shortage

Water shortage Valid when P0.25 = 1. Comparative frequency of

P0.27 |protection detection fO— upper Hz |[48.00 |water shortage evaluation.

f requency

requency

Current percentage Valid only when P0.25 = 1. Percentage of motor rated
P0.28 |of water shortage 0-100,0 % | 40.0 |current.

protection detection
P0.29 \(;Vater_sho[rtage protection 0-200 s | 600

etection time

Automatic reset If set to 0, then use pressure to automatically reset

P0.30 |delay of water shortage 0~9999 min | 15 |the dry running protection.

protection
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The following methods can implement dry running protection by default:

The dry running protection switch is on (P0.25 = X);
The system pressure is lower than the permitted water shortage detection limit (feedback pressure < P0.26);
The current operating frequency is not lower than the frequency of the dry running protection detection
(operating frequency >= P0.27);
When conditions (1) - (3) are met, timing starts. When the conditions are met and the timing time exceeds the
delay time of the abnormal pressure alarm (delay time > P0.29), a water shortage fault will be generated. If
any of the conditions are not met during timing, timing will restart from the beginning.

When a water shortage fault is generated, then after the time set in P0.30, the device will be reset depending on the
following parameters:

P0.32

Input pressure detection

0,0 - P0.00

bar

1.0

P0.33

Input pressure detection time 0,0—100,0

S

20.0

Use the inlet detection pressure to directly reset the water shortage alarm.

Note: When evaluating a water shortage by pressure, since the operating condition of each device varies, for example
by load range, then only setting P0.28 judiciously according to the site conditions can ensure a correct evaluation of the
water shortage.

Setting method: Turn on the device. When the operating frequency reaches the maximum frequency value, turn off
the supply and record the displayed output current. Divide this current by P1.16 (motor rated current) to obtain a
percentage value. Set the P0.28 value slightly higher than 5-10 percentage points of the percentage value. Too high a
value of P0.28 will result in false generation of a water shortage alarm during normal operation. Conversely, with too

low a P0.28 value, the dry running protection will not be effective.

P0.34 [Minimum voltage Al 0,00V to P0.35 | 0,01V 2.00 |Used for the Al signal lower limit correction
P0.35 |Minimum voltage Al P0.34 to +10,00v | 0,01V 10.00 gjrer:;ggr:he Al signal upper limit

If you find a deviation between the sensor's feedback pressure and the feedback pressure displayed on the device,
adjust the sensor by setting the above parameter.

Note: The current sensor range is 4~20 mA, the voltage sensor range is 0-10 V.

P0.36 Acceleration time 1 0,1—100 S 2.0

P0.37 Deceleration time 1 0,1—100 S 2.0

Pump motor acceleration/deceleration time setting.

[P0.38 | Parameter initialization | 0—2 | | o

When P0.38 is set to 1, the frequency convertor is reset to factory settings.

[P0.39  |Parameter locking function | 0-1 | | 0 | |

If you do not want the parameters to be changed accidentally by incorrect manipulation after setting the parameters,
set P0.39 = 1. Then the parameters can only be displayed, they cannot be changed. Parameters can only be changed
when P0.39 is set to 0.

[P0.40

|Current error type

|  0—29

Device error type 0 means that there is no fault. 1~29 refers to EO01~E029. For more information, see the

troubleshooting chapter.

The parameters of group P1 have the same meaning as the parameters of group PO. For more information, see the

group PO.

P1.06 Upper limit frequency P1.07—P1.05 Hz 50.00

P1.07 Lower limit frequency 0,00—P1.06 Hz 0,00
Action options when the operating |0: Operation with lower limit frequency

P1.08 frequency is lower than the lower  [1: Switch off 0
limit frequency 2: Operation at zero flow
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P1.06 limits the maximum operating frequency of the device.

With P1.08 you can select the operating state of the device when the operating frequency is lower than
the lower limit frequency. To prevent the motor from running too long at low speed, you can use this
parameter to stop the motor.

If you are using a pump with a 60 Hz power supply, perform the following steps to set the parameters.
Step 1: Set parameter P1.06 (upper limit frequency) to 60.
Step 2: Set parameter P1.13 (motor rated frequency) to 60.

P1.09 Carrier frequency setting 1,0—110,0 kHz Depending on the model

Use this parameter to set the carrier frequency. By adjusting the carrier frequency, you can reduce motor noise, eliminate
resonance, reduce leakage current of the wires to ground, and reduce FC interference.

When the carrier frequency is high, motor losses are lower, motor heating is lower, but pump losses are higher,
equipment heating is higher, and interference is also greater.

P1.10 Interrupted feedback line detection value 0,0—10 \Y 0.20

P1.11 Interrupted feedback line detection time 0,0—100 S 30.0

Interrupted feedback line detection value: the detection value is related to the input signal voltage. The system detects

the PID feedback value. When the feedback value is less than or equal to the interrupted feedback line detection
value, the system starts detection timing. When the detection timing exceeds the interrupted feedback line detection

time, the system generates a PID interrupted feedback line fault.

9 Troubleshooting

A

9.1 Description of fault codes

o " <
o]
2l Zg 25 E
Eg| &% g8 3
Inverted cells Accelerating too fast Extend the acceleration time
Fault inside the IGBT Seek technical assistance
E001 . ] Check peripheral devices for strong sources of
Malfunction caused by interference interference
Grounding Check grounding cables
Overcurrent Acceleration too high Extend acceleration time
E002 |during Mains voltage too low Check power supply
acceleration Device power is too low Use higher power equipment
E003 |Overcurrent on  |Slowing down too fast Extend deceleration time
deceleration Load moment of inertia is too high. Add proper dynamic braking modules
Device performance is too low Increase device performance
Overcurrent at  |Sudden changes or irregularities in load Check loads and reduce sudden load changes or
constant speed irregularities if necessary
E004 - -
Mains voltage is too low Check power supply
Device performance is too low Use higher power equipment
Overvoltage Power supply voltage is too high Check power supply
E005 |during Restarting of the rotating motor after Do not restart after stopping
acceleration transient failures
Overvoltage Slowing down too fast Extend the acceleration time
E006 |during Load inertia is too high. Increase the number of dynamic braking modules
deceleration Supply voltage is excessive. Check power supply
Overvoltage at |Abnormal power supply voltage changes Install input choke
EO007 |constant speed |Load inertia is too high Add the correct dynamic braking modules
Hardware Supply voltage is excessive Check power supply
E008 |overvoltage Deceleration too fast Extend deceleration time
Load inertia is too high Increase the number of dynamic braking modules
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£009 Bus under Mains voltage is too low Check mains power supply
voltage
Control unit Acceleration too fast Increase acceleration time
£010 overload Restarting a rotating motor Do not restart after stopping
Mains voltage too low Check mains voltage
Overload Use higher power equipment
Motor overload |Mains voltage too low Check mains voltage
E011 Incorrect motor rated current setting Re-set the rated motor.current :
Motor stuck or large load changes Check the load and adjust the suction power
Motor too small Use the correct motor
£013 Loss of output  |Loss of any of the phases U, V, W (or Check output wiring
phase unsymmetrical three-phase load) Check motor and cable
Module Immediate overcurrent device See overcurrent solution
overheating Interphase short circuit or Rewire
short circuit of any of the phases to the
E014 frame
Blocked ventilation duct or broken fan Clean the ventilation duct or replace the fan
Ambient temperature is too high Lower the ambient temperature
Loose wire or device plug-in module Check and reconnect
Power circuit fault Get technical assistance
Control panel
E015 Lack of water Water shortage detected Check_ the suctio_n ba:_sket and that there is sufficient
water in the suction pipe and pump
Failure of Faulty control panel connector contact Check the connector and reconnect it
£018 curren_t Power supply circuit fault Get technical assistance
detection Damaged Hall components
circuits Defective amplifier circuit
EEPROM read [Incorrect reading and writing of control Press the RUN/STOP button to reset
E022 |and write parameters
failures Faulty EEPROM memory Get technical assistance
High torque Accelerating too fast Extend the acceleration time
Restarting a rotating motor Do not start the engine while it is still turning
EO023 - -
Mains voltage too low Check the mains voltage
Load is too high Use higher power equipment
Interrupted PID |Interrupted wiring or faulty sensor contact |Check the installation and wiring of the sensor
feedback line Detection time of interrupted line is too Increase interrupted line detection time
E024 short
Sensor is damaged, or system has no Replace the sensor
feedback signal
E025 Operating “”?e Operating time reaches the set time Find technical assistance
reaches set time
Water shortage |Water pressure/level fault Check if the supply pressure is correct
alarm Interrupted wiring or faulty sensor contact. |Check sensor installation and wiring
System has no feedback signal
Dry running alarm detection time too short |Check the relevant parameter settings
E027 (P0.29)
Dry running protection frequency is too low
(P0.27)
Dry running protection detection current is
too low (P0.28)
High pressure |Sensor feedback signal failure Check the sensor wiring
alarm High pressure alarm setpoint is too low Check the settings of the relevant parameters
E028
(P0.21)
Alarm detection time set too short (P0.22)
Low pressure Low pressure alarm setpoint is too high Change parameter settings
alarm (P0.23)
£029 Broken wiring or faulty sensor contact. Check the sensor

System has no feedback signal

Sensor type does not match the current
application
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9.2 Common faults and troubleshooting

-
| The following malfunctions may occur during use. The following methods can be used to troubleshoot them.

9.2.1 No display after power on
e Use a multimeter to measure whether the power supply matches the rated voltage of the device.
Check the three-phase bridge rectifier for damage. If it is damaged, let the service technician fix the problem.

9.2.2 The power circuit breaker trips when the power is turned on
e Check for a short circuit between phases or between any phase and the frame. If so, remove the short circuit.
Check if the bridge rectifier is damaged. If it is damaged, let the service technician fix the problem.

9.2.3 The motor does not rotate after starting the machine.

e Check the symmetrical loading of the three phases U, V, W. If the power supply is OK, check for damage or
blockage of the motor. If the motor is OK, check the motor parameters are set correctly.

o If there is an unsymmetrical load of the three phases U, V, W, let the service technician fix the problem.

¢ If the output voltage is not applied, let the service technician fix the problem.

9.2.4 After power up device operates normally, but during operation the power circuit breaker trips

e Check if there is a short circuit between the output modules. If so, let the service technician fix the problem.

e Check if there is a short circuit between the motor phases or between any of the motor phases and the frame. If
so, remove the short circuit.

e If tripping occurs only occasionally and the distance between the motor and convertor is considerable, consider
adding an output ac choke.

9.2.5 Failureto stop during dry running operation

o Check that the system pressure displayed on the FC panel is not lower than the set pressure. If it is lower, check
that the pressure sensor range is set correctly, that the pump is not turning in reverse, that the pump is not
airborne, and that the inlet is not clogged.

o If the operating pressure is not lower than the set pressure, decrease the set value P0.09 and increase the set
value P0.11.

e If the operating pressure changes near the set pressure, manually stop the FC and observe if the pressure drops.
If it decreases, the check valve needs to be replaced.

9.2.6 Unable to enter idle mode when using small amounts of water / during a leak

e If the system cannot enter idle mode or the idle mode period is too long, decrease P0.09 and increase P0.11. If
these settings are not effective, increase P0.31.

¢ If the idle mode is too early, increase P0.09 first. If these settings are not effective, decrease P0.20.

o If there are frequent starts and stops, first increase P0.09. If this setting is not effective, increase P0.20. If this
setting is still not effective, increase P0.01.

9.2.7 The system can't stop to prevent dry running

e The water shortage protection switch P0.25 does not switch on.

The water shortage detection limit set in P0.26 is too low.

Water shortage detection current percentage set in P0.28 is too low.
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10 Wiring diagram example

10.1Single pump operation
— to increase the low pressure in the water supply system, or with the inflow from the upstream tank

Status Requirement Parameter setting
Pressure in the piping system 3,0 bar P0.00 = 3,0
Dry running protection mode Switching value sensor installed in the [Entry by external
inlet terminals

Single-phase AC power
supply 1x230 V

Pump frequency
Pressure switch signal convertor
; - -
Feedback pressure
| signal 4-20 mA
Motor cable
3x230V | -
i e
Preis;.l re
t
= M | Motor3x230V | compensati
- on of low
Pressure
| switch or "'If Pressure sensor flow rates
o float | @
| |
I — F~
[ .//1 Outlet pipe
r Check valve

Water supply (water line or
storage tank)

Note: If the cable length between the device and the motor is more than 50 m, we recommend installing a
DU/DT filter, Sinus filter or other suppression device between the motor and the device to protect the
motor and the frequency convertor. Optionally, contact your dealer.

11 Frequency convertor technical parameters

Frequency convertor name Input Input Input Output Output Output
voltage | frequency | current | voltage frequency | current
PUMPA e-line Drive-04 0,75kW 1x230V 50 Hz 9A 3x230V 0-50 Hz 45 A
PUMPA e-line Drive-04, 1.5kw 1x230V 50 Hz 14 A 3x230V 0-50 Hz 7A
PUMPA e-line Drive-04 2,2kW 1x230V 50 Hz 20A 3x230V 0-50 Hz 10A
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Poznamky/ Poznamky/ Notes
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12 Servis a opravy / Service and repairs

Servisni opravy provadi autorizovany servis Pumpa, a.s.

/

Servisné opravy vykonava autorizovany servis Pumpa, a.s.

/

Service repairs are performed by authorized service Pumpa, a.s.

13 Likvidace zafizeni / Likvidacia zariadenia / Disposal

V pfipadé likvidace vyrobku je nutno postupovat v souladu s pravnimi pfedpisy statu ve kterém je likvidace
provadéna.

/

V pripade likvidacie vyrobku je nutné postupovat v sulade s pravnymi predpismi statu v ktorom je likvidacia
vykonavana.

/

The disposal of the product must be carried out in accordance with the legislation of the country in which
the disposal is done

Zmény vyhrazeny. /| Zmeny vyhradené./ Changes reserved.

Tento produkt nesmi pouzivat osoby do véku 18 let a starSi osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi
nebo mentalnimi schopnostmi nebo nedostatkem zkusenosti a znalosti. Pokud jsou pod dozorem nebo
byly pou€eny o pouzivani spotfebite bezpe&nym zplisobem a rozumi pfipadnym nebezpecim produkt
mohou pouzivat. Déti si se spotfebiem nesméji hrat. Cisté&ni a udrzbu provadénou uzivatelem nesméji
provadét déti bez dozoru.

/

Tento produkt nesmie pouzivat osoby do veku 18 rokov a starSie osoby so zniZzenymi fyzickymi,
zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami alebo nedostatkom skusenosti a znalosti. Ak su pod dozorom
alebo boli pou€ené o pouzivani spotrebic¢a bezpeénym spdsobom a rozumeju pripadnym
nebezpedenstvam produkt mézu pouzivat. Deti sa so spotrebi€om nesmu hrat. Cistenie a tdrzbu
vykonavanu pouzivatelom nesmu vykonavat deti bez dozoru.

/

This product must not be used by persons under the age of 18 years or older with reduced physical,
sensory or mental abilities or lack of experience and knowledge. If they are supervised or have been
instructed in the safe use of the appliance and understand the potential hazards, they may use the product.
Children must not play with the appliance. User cleaning and maintenance must not be carried out by
unsupervised children
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14 CZ EU Prohlaseni o shodé

EU PROHLASENI O SHODE C €

Model vyrobku: PUMPA e-line DRIVE-04
PUMPA e-line DRIVE-04T

Vyrobce: PUMPA, a.s. U Svitavy 1, 618 00, Brno, Ceska republika, IC: 25518399
Toto prohlaseni o shodé se vydava na vyhradni odpovédnost vyrobce.
Predmét prohlaseni: Frekvencni ménic

VySe popsany pfedmét prohlaseni je ve shodé s pfisludnymi harmonuzacmm| pravnimi pfedpisy Evropské
unie: smérnice ¢. 2014/35/EU a smérnice ¢. 2014/30/EU

Byly pouZité harmonizované normy, na jejichz zakladé se shoda prohlasuje:
EN 61800-5-1 ed.2:2008

EN 61800-3 ed.3:2019

EN 61000-6-2 ed.4:2019

EN 61000-6-4 ed.3:2019 PUMPA. a.s i

- Svitavy 54/1, 618 0@ Brno - nékup
25518399, DIZ: 2725518399

Prohlageni vydano dne 09.02.2022, v Brné W ot
/’f..\., ..... / R’ .........
EU/PUMPA/2022/002 za PUMPA, a.s. Martln Kra)zfa clen predstavenstva
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15 SK EU Vyhlasenie o zhode ]
Preklad povodného EU Vyhlasenie o zhode

Model vyrobku: PUMPA e-line DRIVE-04
PUMPA e-line DRIVE-04T

Vyrobca: PUMPA, a.s. U Svitavy 1, 618 00 Brno, Ceska republika, IC: 25518399

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

Predmet vyhlasenia: Frekvenény menic¢

VyS8ie opisany predmet vyhlasenia je v zhode s prislusnymi harmonizaénymi pravnymi predpismi
Europskej unie €. 2014/35/EU a smernice 2014/30/EU

Pouzité harmonizované normy:
EN 61800-5-1 ed.2:2008
EN 61800-3-ed.3:2019

EN 61000-6-2 ed.4:2019
EN 61000-6-4 ed.3:2019

Vyhlasenie o zhode vydané dna 9. 2. 2022 v Brne

EU/PUMPA/2022/002

85



CZ/SK/EN
16 EN EU Declaration of conformity
Translation of the original EU Declaration of conformity

Product model: PUMPA e-line DRIVE-04
PUMPA e-line DRIVE-04T

Manufacturer: PUMPA, a.s., U Svitavy 1, 618 00, Brno, Czech Republic, ID No.: 25518399

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

Subiject of the declaration: Frequency convertor

The above-described object of the declaration is in conformity with the relevant harmonisation legislation of
the European Union: Directive 2014/35/EU and Directive 2014/30/EU

The harmonised standards on the basis of which the declaration of conformity is made have been used:
EN 61800-5-1 ed.2: 2008
EN 61800-3 ed.3: 2019

EN 61000-6-2 ed.4:2019
EN 61000 6-4 ed.3:2019

Declaration issued on February 9, 2022, in Brno

ES/PUMPA/2022/002
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Zaznam o servisu a provedenych opravach /
Zaznam o servise a vykonanych opravach /
Service and repair records:

CZ/SK/EN

Datum /
Datum /
Data:

Popis reklamované zavady, zaznam o opravé, razitko servisu /
Popis reklamovanej chyby, zaznam o oprave, peciatka servisu /

Description of the complaint problem, repair record, service stamp:

Seznam servisnich stiredisek / Zoznam servisnych stredisk / List of service

centres

Podrobné informace o naSich smluvnich servisnich stfediscich a seznam servisnich stfedisek je v aktualni
podobé dostupny na nasich webovych strankach: /
Podrobné informacie o nasich zmluvnych servisnych strediskach a zoznam servisnych stredisk je v
aktualnej podobe dostupny na naSich webovych strankach: /

For detailed information about our contractual service centres, please visit:

www.pumpa.eu
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Vyskladnéno z velkoobchodniho skladu /
Vyskladnené z velkoobchodného skladu /
Stocked from wholesale warehouse:
PUMPA, a.s.

ZARUCNI LIST / ZARUCNY LIST/WARRANTY CARD

Typ (8titkovy udaj) /
Typ (Stitkovy udaj) /
Type (label data)

\Vyrobni Cislo (Stitkovy udaj) /
\Vyrobné Cislo (Stitkovy udaj) /
Product number (label data)

Tyto udaje doplni prodejce pfi prodeji /
Tieto udaje doplni predajca pri predaji /

This information will be added by the seller at the time of sale

Datum prodeje / Datum predaja / Date of sale

Poskytnuta zaruka spotrebiteli /
Poskytnuta zaruka spotrebitelovi /
\Warranty provided to the consumer

24

mésicua /
mesiacov /
months

doklade /

Zaruka je poskytovana pfi dodrzeni vSech podminek pro montaz a provoz, uvedenych v tomto dokladu /
Zaruka je poskytovana pri dodrzani vSetkych podmienok pre montaz a prevadzku, uvedenych v tomto

Warranty is provided if all installation and operating conditions specified in this document are met.

Nazev, razitko a podpis prodejce /
Nazov, petiatka a podpis predajcu /
Name, stamp and signature of the seller

Mechanickou instalaci pfistroje provedla firma
(nazev, razitko, podpis, datum) /

Mechanicku inStalaciu pristroja vykonala firma
(nazov, peciatka, podpis, datum) /

Mechanical installation of the device was made by a
company (name, stamp, signature, date)

Elektrickou instalaci pfistroje provedla odborné
zpUsobila firma (nazev, razitko, podpis, datum) /
Elektricku inStalaciu pristroja vykonala odborne
sposobila firma (nazov, peciatka, podpis, datum) /
Electrical installation of the device was made by a
gualified company (name, stamp, signature, date)
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